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Seite Sektion Version Bezeichner
1072 ADVE 10.20.0 Ansteuerung der DV-E mit dem DLR
1673 AEKP 27.20.0 Ausgabe EKP-Ansteuerung
1789 AES 4.50.0 Ausgabe Einspritzung
1879 AEVAB 6.100.9 Ausgabe Einspritzung Ev-Ausblendung
1904  AEVABU 4.30.0 Ausgabe EV-Abschaltung durch Uberwachungsfunktionen bei EGAS
1905  AEVABZK 1.80.0 Ausgabe Ev-Abschaltung %MDRED + Komplettabschaltung durch Uberwachungsfunktio-
nen
1257 ALBK 2.120.1 Ansteuerung Ladungsbewegungsklappe
3246 ALE 7.20.0 Auslauferkennung
2852 ALSU 2.60.0 Ausgabefunktion LSU
1683 AMSV 8.70.0 Ansteuerung Mengensteuerventil
284 APP2SV 1.30.0 Bereitstellung Fahrpedalpositions-Rohwerte fir OBD-Tester
469 ARMD 23.90.0 Momentenbasierte Antiruckelfunktion
30 ASCETBLK 1.10.0 Beschreibung der ASCET-Blockbibliothek
16 ASCETSDBE 3.15.1 ASCET-SD Beschreibung der ETAS-Systemlib-Blocke
10 ASCETSDBP 3.13.2 ASCET-SD Beschreibung Primitivoperatoren
1922 ATEV 4.40.0 Ansteuerung Tankentluftungsventil (Periodendauer)
2259 ATM 48.90.2 Abgastemperaturmodell
2287 ATMHEX 2.10.2 Modellierung der Materialtemperatur des Sechskants der LSU
2562 ATR 8.80.2 Abgastemperaturregelung
1800 AWEA 27.20.0 Ausgabe Winkel Einspritz-Ansteuerung
2605 BAKH 3.60.1 Betriebsartenkoordination fiir Katheizen BDE
2222 BBBO 4.10.2 Betriebsbereich Erkennung Benzin im Ol
1435 BBDNWS 4.70.1 Betriebsbereitschaft Diagnose Nockenwelle
3354 BBFEWNE 1.20.0 Aufbereitung der Fehlermeldungen des Hardwaretreibers von KW u. NW
300 BBGANG 14.110.1 Betriebsbereich Gang
212 BBHKS 2.20.0 Bestimmung der Betriebsbereitschaft des BDE Modus HKS
2640 BBHTRIP 1.20.0 Betriebsbedingung Heizanforderung Abgas fir Kurztest
113 BBHWONOF 2.30.2 Betriebsbereich SG HW Startup und abschalten
286 BBKD 1.50.1 Berechnung der Kick-Down-Information
2597 BBKH 2.50.0 Betriebsbedingungen Katalysator Heizen BDE
3161 BBKR 17.60.0 Betriebsbedingungen Klopfregelung
2641 BBKW 1.40.0 Betriebsbedingungen Katalysatorwarmhalten BDE
914 BBLDR 11.30.0 Betriebsbedingungen LDR
123 BBLOWBAT 2.30.1 Betriebsbereich Spannungseinbruch unter 5V
1294 BBNWS 4.110.2 Betriebsbedingungen zur Freigabe der NWS
127 BBRCVRY 2.40.2 System Recovery nach Reset
752 BBSAWE 46.40.1 Betriebsbereich Schubabschalten/Wiedereinsetzen
1597 BBSTHDR 1.30.1 Betriebsbedingungen Hochdruckstart
1583 BBSTT 18.10.2 Betriebsbereich: Start
132 BBSYSCON 8.50.1 Betriebsbereich Systemzustandssteuerung
144 BBSYSREQ 3.30.0 Weiterschaltbedingungen fiir Systemzustande
148 BBWDA 2.10.2 Betriebsbereich WDA-Abschaltung
1842 BBZMS 1.40.0 Betriebsbereich ZMS-Schutz
201 BDEMAB 2.30.0 BDE-Betriebsartensteuerung: Abbruch einer Betriebsart
163 BDEMEN 2.170.0 BDE-Betriebsartensteuerung: Zuléssige Betriebsarten
210 BDEMHA 1.60.0 BDE-Betriebsartensteuerung: Anforderung Heizleistung
151 BDEMKO 5.40.0 BDE-Betriebsartensteuerung: Soll-Betriebsart
204 BDEMST 2.30.0 BDE-Betriebsartensteuerung: Start
174 BDEMUM 6.10.0 BDE-Betriebsartensteuerung: Koordination der Umschaltung
186 BDEMUS 3.30.0 BDE-Betriebsartensteuerung: Umschaltzeitpunkt
4360 BG41P2SV 1.30.0 Schnittstelle furr (to) Scan Tool Service Mode$01 PID$41 monitor status this DCY
1327 BGARNW 2.70.0 Berechnete GroRRe Anforderung Nockenwellenadaption
3686 BGBN 1.10.3 Berechnete Grof3e Bordnetzversorgung
192 BGBVG 2.110.0 Berechnete Grof3en Brennverfahrensgrenzen
4438 BGCVN 15.10.0 Berechnete Grof3e Calibration Verification Number CVN
797 BGDSAD 2.20.2 Berechnete GroRen fur Drucksensoren-Abgleich
1118 BGDVE 8.50.3 GrofRen fur DV-E-Ansteuerung aus Lern- und Prifroutinen
2996 BGELSV 2.30.1 Berechnete GroR3e Fehler LSV
1901 BGEVAB 4.10.2 Berechnung der tatsachlichen Reduzierstufe durch EV-Abschaltung
324 BGFAWU 2.60.1 Berechnete GroRRe Fahrerwunsch
965 BGFKMS 4.110.2 Berechnete GrofRRe Korrekturfaktor Massenstrom
4005 BGGNSOL 1.10.0 Berechnete GroR3e Getriebesolldrehzahlbeeinflussung
3815 BGKMST 2.30.0 Berechnete GrofRe: Kilometerstand
4526 BGKSTDTA 1.70.0 Kaltstarterkennung
1622 BGKV 14.10.1 Berechnungsgroesse verbrauchter Kraftstoff
2329 BGLAMABM 4.30.5 Berechnete Groéf3e Lambda im Abgas Modell
2940 BGLAMBDA 3.20.1 Berechnete GrofRe Lambda aus Sauerstoffsignal LSU
2930 BGLAMOD 1.70.0 Modulation stetige Lambdaregelung
2944 BGLASO 4.90.1 B Berechnung Lambdasondesoll und reziprokes Lambda
1228 BGLBK 2.100.0 Berechnete GroRen Ladungsbewegungsklappe
616 BGLBZ 11.40.0 Berechnete Grof3e Ladebilanz der Batterie
3805 BGMIL 50.60.0 Berechnete Grosse; Ansteuerung MIL ( Malfunction Indication Lamp)
3809 BGMILSF 1.10.1 Berechnete Grosse; Malfunction Indication Lamp (MIL) Sonderfunktion
2224 BGMSABG 7.40.3 Berechnung Abgasmassenstrom - bankabhangig
980 BGMSDK 3.40.2 Berechnung Massenstrom tber Drosselklappe
985 BGMSDKS 3.40.4 Berechnung Sollmassenstrom tiber Drosselklappe
987 BGMSUGD 3.90.0 BerechnungsgroRe Massenstrom ungedrosselt
3312 BGNG 8.30.0 Berechnete GroRRe Drehzahlgradient
2626 BGNLLKH 1.60.0 Berechnung der erhdhten LL-Drehzahl zum Katheizen (BDE+SRE)
3292 BGNMOT 8.20.0 Berechnete Grof3e Drehzahl
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2244 BGPABG 4.20.1 Berechnete Groesse Abgasgegendruck
878 BGPEXT 2.10.0 Berechnung Partialdruck durch externe AGR
862 BGPIRG 12.20.0 Berechnung des internen Restgasanteils
918 BGPLGU 1.10.0 Berechnung Grundladedruck beim aufgeladenen Motor
1002 BGPRGS 3.40.0 BerechnungsgréRe internes Restgas Sollwert
781 BGPU 10.50.3 BerechnungsgréRe Umgebungsdruck
803 BGPVD 1.50.1 Ausgabe Druck vor Drosselklappe mit Wertebereich bis 5120hPa
3424 BGRBS 5.30.0 Berechnete GroRRe Radbeschleunigung aus Raddrehzahl
1033 BGRFIS 4.10.1 Berechnung relative Sollfullung intern
1044 BGRL2SV 1.30.1 Berechnung RI-Bezugswerte fiir Testerausgabe
881 BGRLFGZS 7.10.0 Berechnung zuflieBende Frischluftfillung zum Saugrohr
894 BGRLG 2.10.0 Berechnete GrofRe RL-GRADIENT
1037 BGRLMIN 4.10.1 Berechnung der Mindestluft rimin
1040 BGRLMXS 7.10.0 Berechnung der Maximalen Sollfullung
907 BGRLP 21.10.0 BerechnungsgroRe rlp pradizierte Luftfullung
993 BGRLSOL 5.100.4 BerechnungsgréRe Sollfiillung
3277 BGTABST 11.60.0 Berechnete Grof3e Abstellzeit
1967 BGTEV 8.40.0 BerechnungsgréBe Massenstrom TEV
858 BGTMPK 4.40.0 Fullungserfassung Berechnung Temperaturkompensation
3617  BGTOCH 1101 Oltemperatur im Zylinderkopf
3619  BGTOSP 1.10.2 Koordination des gemessenen Wertes und Modellwertes fir die Oltemperatur im Ol
3621  BGTOSPM 1.30.1 Berechnung der Oltemperatur im Sumpf (Modell)
2311 BGTPABG 5.10.0 Berechnete GrofRe Taupunkt im Abgasstrang
3631 BGTUMG 7.100.1 Berechnete GrofRe Umgebungstemperatur
491 BGVMAX 1.130.0 BerechnungsgréRe Maximalgeschwindigkeit fir VMAX-Regelung
895 BGWDKBA 1.60.2 Berechnete GroRRen Winkel Drosselklappe bez. auf Uranschlag
893 BGWDKHF 4.10.2 Berechnung Winkel Drosselklappe aus Signal d. Hauptfiillungssensors
901 BGWDKM 1.11.0 Berechnung Dk-Winkel Modell
1316 BGWGWV 1.30.2 Berechnete Grol3e Winkel Gaswechselventil
3287 BGWNE 1.90.1 Berechnete Basis-GroRen fiir Winkel- und Drehzahlerfassung
1350 BGWNWVFE 3.20.0 Istwerterfassung Nockenwellenposition EinlaBnockenwelle(n)
571 BGWPFGR 2.80.3 BerechnungsgrofRe riickgerechneter Pedalwert bei FGR
903 BGWPR 2.30.2 Berechnete GrofR3e Pradiktionswinkel
3315 BISYNC 3.20.2 Drehzahl und Zylinderzéhler im 2. Synchro
1626 BKS 2.50.1 Bedarfsgeregeltes Kraftstoffsystem
2561 BTKAT 1.10.2 Betriebstemperatur der Katalysatoren
4030 CANECU 1.240.0 CAN Sendebotschaften und Signaldefinitionen
4087 CANECUR 1.220.0 CAN Empfangsbotschaften
4208 CANLIB 1.10.0 Bibliothek fiir CAN-Funktionen
4010 CANSEN 1.50.3 Sensor-CAN Botschaften
4025 CAN_CONF 1.50.0 CAN-Kanalbelegung in der MED9
1976 COMDTES 2.40.5 Kommunikation DTEV und Tankleckdiagnose
1797 CONCJ 1.60.0 Konfiguration BDE-HDEV-Endstufe
3993 COowIv 1.80.0 Wartungsintervallverlangerung
3759 D2CTR 3.20.0 Diagnose; Ereigniscounter fur Systembeobachtung
2108 DAAV 1.70.0 Diagnose AAV-Ventil
2114 DAAVE 15.10.0 Diagnose; Plausibiltatspriifung Absperrventil Aktivkohlebehélter Endstufe
2299 DATS 2.40.0 Diagnose Abgastemperatursensor
1647 DBKS 3.10.4 Diagnose -Bedarfsgeregeltes Kraftstoffsystem
1656 DBKSE 3.50.2 Diagnose Bedarfsgeregeltes Kraftstoffsystem Endstufe
2422 DCFFLR 1.60.1 Ausgabe Zustand Lambdaregelug fir Mode $01, Mode $02, Carb Freeze Frame
1513 DCV 2.50.0 Diagnose Kurbelgehauseentliftung
3296 DDG 19.40.3 Diagnose Drehzahlgeber
1194 DDKV 1.50.1 Diagnose Drosselklappenverschmutzung
3714 DDPL 9.30.0 Diagnose; Plausibilitatsprifung Dauerversorgung (OBDII)
1670 DDSBKS 1.10.1 elektrische Fehler der Diagnose des Bedarfsgeregelten Kraftstoffsystems
1738 DDSKV 2.10.2 Diagnose; Hochdrucksensor
1172 DDVE 11.30.0 Diagnose: EGAS-Steller DV-E
3037 DDYLSU 4.100.2 Diagnose Dynamikverhalten der LSU
700 DECJ 33.10.0 Diagnose; Endstufe CJ4x/9x
847 DEGFE 6.110.1 Diagnose der EingangsgroRen Fullungserfassung
1679 DEKPE 17.10.0 Diagnose; Elektrokraftstoffpumpe Endstufe
3760 DFPM 51.30.0 OBDII; Fehlerpfadmanager
3774 DFPM2SV 2.10.0 Schnittstelle DFPM-relevant Information fir (to) OBD Service
3778 DFPMCLA 50.40.0 OBDII Update ; Klassentabelle
3781 DFPMDAC 50.40.0 Diagnose Fehlerpfadmanagement; Datenzugriff
3783 DFPMEEP 52.10.0 Diagnose; Fehlerpfadmanager, EEPROM-Speicherung
3784 DFPMENV 52.10.0 DFPM Ereignis-notierte Variablen
3791 DFPMFRZ 50.60.0 Diagnose Fehlerpfadmanagement; FreezeFrame LogistiK
3791 DFPMOVF 50.20.0 Diagnose Fehlerpfadmanagement, Memory Overflow
3792 DFPMTIP 50.40.0 Tester interface package fir DFPM50.ff
3793 DFPMTRG 2.10.0 Triggertabelle MY2005ff
1775 DFRST 2.20.4 Diagnose; Plausibilitatspriifung Kraftstoffversorgungssystem Kurztest
1908 DHDEVE 1.80.0 Diagnose; Endstufe Hochdruck-EV
2984 DHELSU 100.20.0 Diagnose Heizereinkopplung fir LSU
824 DHFM 79.60.1 Diagnose; Plausibilitatsprifung HFM
831 DHFMPL 2.110.2 Systemdiagnose HFM
2463 DHKIR 1.50.0 IUMPR flr Hauptkatalysatordiagnose
2465 DHKSPSV 2.20.0 MODEG6-CAN-Anbindung der Hauptkatalysator-Diagnose
2765 DHLSHK 7.80.1 Diagnose Sondenheizung hinter Kat
2775 DHLSHKE 4.30.3 Diagnose Endstufe Sondenheizung hinter Kat
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3705 DHR 5.20.1 Diagnose; Hauptrelais
2985 DHRLSU 4.100.2 Diagnose Heizungsregelung LSU
3069 DHRLSUE 4.40.1 Diagnose Heizungs-Endstufe fur Systeme mit BUK-Endstufen
3053 DICLSU 2.110.0 Dignose: Auswerte-IC fur Breitband-Lambdasonde LSU
4305 DIMCA 50.20.0 Diagnose; Inspection Maintenance Code, allgemein
2437 DIMCHLS 3.40.1 Diagnose; Inspection Maintenance Code, LS-Heizungsiiberwachung
2446 DIMCKAT 4.80.0 Diagnose; Inspection maintenance Code, Katalysatoriiberwachung
2451 DIMCLS 3.30.1 Diagnose; Inspection maintenance Code, Lambdasondenuberwachung
1973 DIMCTES 4.90.0 Diagnose; Inspection Maintenance Code, Tankentluftungssystem
3714 DINH 3.30.1 Inhibit-Handler
2815 DKATSP 20.40.0 Katalysatordiagnose durch Gemischsprung
2836 DKATSPEB 10.40.0 Einschaltbedingungen der Katalysatordiagnose
680 DKMTR 2.20.1 Diagnose Kihimittel-Temperatur-Regelung
3220 DKRA 6.40.1 Diagnose; Klopfregelanschlag
3224 DKRIC 2.10.1 Diagnose Klopfsensorauswerte IC
3231 DKRS 39.30.2 Diagnose; Klopfsensor (OBDII)
3244 DKRSPI 1.10.1 Diagnose Klopfregelung SPI-Uberwachung
243 DKUPPL 1.40.0 Diagnose Kupplungsschalter
1768 DKVBDE 3.30.0 Diagnose Kraftstoffversorgungssystem BDE
1780 DKVBDEPL 4.10.2 Diagnose Plausibilitatsprifung Kraftstoffversorgungssystem BDE
1740 DKVS 29.120.2 Diagnose; Plausibilitatsprifung Kraftstoffversorgungssysteme
1757 DKVSCOMB 1.30.2 Combination of Fault Path from %DKVS for OBDII-Update
1763 DKVSSC 2.104 Freigabe der Heilung der GA-Fehler in Rahmen der Similar Conditions
1272 DLBK 4.70.1 Diagnose Ladungsbewegungsklappe
957 DLDE 9.10.0 Diagnose LDR-Endstufe
2003 DLDP 20.90.0 OBD II, Tankentluftungsdiagnosemodul
2098  DLDPE 6.20.0 Endstufendiagnose; Uberdruckpumpe der Tank-Leck-Diagnose
2101 DLDPIR 2.10.0 IUMPR-Schnittstelle fir Leckdiagnose DLDP
2104 DLDPSV 1.10.6 MODEG6-CAN-Anbindung der OBDII, Tankentliftungsdiagnosemodul
948 DLDR 11.30.0 Diagnose Ladedruckregelung
959 DLDUV 1.70.0 Diagnose Schubumluftventil parallel zum Verdichter
962 DLDUVSE 4.10.1 Diagnose Endstufe Schubumluftventil fur Verdichter
459 DLLR 37.30.0 Diagnose: Leerlaufregelung Erkennung blockierter Steller
468 DLLRIR 1.10.0 IUMPR-Anbindung der DLLR
2778 DLSAHK 18.130.0 Lambdasondenalterungsiiberwachung hinter KAT
2740 DLSH 33.100.1 Diagnose; Sondenbetriebsbereitschaft hinter Kat
2477 DLSSA 20.50.2 Signalausgabe Lambdasonden
2531 DLSSACAN 1.40.1 Signalausgabe (CAN) Lambdasonden
3737 DM6CVAL 1.30.1 Validierung von mode $06 - Daten fiir CAN
3738 DM6VAL 5.20.1 Diagnosedaten fir Mode $06 abhéngig vom Validierstatus aufbereiten
723 DMBEG 1.10.3 Diagnose Drehmomentbegrenzung Ebene 1
3426 DMDDLU 15.10.1 Diagnose Misfire Detection Differenzbildung der Laufunruhe
3430 DMDFOF 7.40.0 Diagnosis Misfire Detection Fuel-off Adaptation
3447 DMDFON 15.40.1 Diagnosis Misfire Detection Fuel-on Adaptation
3475 DMDLAD 9.10.1 Logic and Delay; Log. Verknlipfung versch. Blocke zur Aussetzererkennung
3478 DMDLFB 8.40.0 Diagnose Misfire Detection Berechnung Laufunruhe luts und gefilterte fluts
3488 DMDLFK 6.30.0 Diagnose Misfire Detection Korrektur der Laufunruhe luts und fluts
3490 DMDLU 21.60.1 Diagnose misfire detection; Laufunruhe
3502 DMDLUA 18.40.0 Diagnose Misfire Detection Laufunruhe Abstandsmass
3506 DMDMIL 20.50.1 Fehlerbehandlung der Aussetzererkennung, Ansteuerung der MIL und Heilung
3600 DMDMON 2.10.0 Diagnose misfire detection Monitor Funktion
3565 DMDSTP 31.80.0 Diagnose Misfire Detection; Stopbedingungen
3588 DMDSV 1.50.1 Diagnose Aussetzererkennung Service
3596 DMDTSB 14.30.0 Diagnosis Misfire Detection Segmentzeitbildung
3423  DMDUE 18.10.0 Diagnose Misfire Detection Overview (Ubersicht)
3601 DMDZAG 5.30.1 Diagnose misfire detection: Aussetzergenerator
3809 DMFB 11.30.0 OBDII; MIL fremdbestimmt
1729 DMSVE 4.50.0 Diagnose Endstufe MSV
490  DNMAX 4.30.0 Diagnose; Plausibilitatspriifung Maximaldrehzahl Uberschreitung
1498 DNWIR 1.50.0 Diagnose Nockenwellen [IUMPR Anbindung
3414 DNWKW 10.20.0 Diagnose Zuordnung der Nockenwelle zur Kurbelwelle
1491 DNWSEEIN 4.20.1 Diagnose der Nockenwellenendstufe (einlaB3seitig)
1453 DNWSEIN 6.120.1 Diagnose Nockenwellensteuerung (EinlaB3seitig)
1448 DNWSZF 4.10.4 Diagnose Nockenwellensteuerung Fehlerzusammenfassung
3335 DPH 24.100.4 Diagnose; Plausibilitatsprifung Phasensensor
3001 DPLLSU 2.170.0 Plausibilitatsdiagnose LSU
792 DPLPU 3.40.3 Diagnose Plausibilisierung Umgebungsdruck-Sensor
806 DPLPVD 2.30.0 Diagnose Plausibilisierung Druck vor Drosselklappe
3686 DPOWSUP 1.10.2 Diagnose Geberversorgung
2982 DSALSU 1.40.1 Diagnose Schubabgleich LSU
3717 DSCHED 2.110.1 Diagnose-Scheduler
854 DSELHFS 5.10.0 Selektion Diagnose Hauptfillungssensor
107 DSGEEP 22.20.0 Diagnose; Plausibilitatsprifung SG-EEPROM
3726 DSM 3.40.0 Diagnosesystem Manager
3811 DSMBDEP 1.40.0 Berechnung von BDE-Mode-Prioritéten
1603 DSTHDR 1.20.3 Diagnose Hochdruckstart
3609 DSWEC 6.20.0 Schlechtwegerk. aus Rad-Beschl.,-> mittels CAN von ABS SG zu Motronic
1990 DTANKL 4.30.3 Diagnose OBDII Fehler auf Grund eines leeren Tanks
2116 DTDW 1.50.0 Diagnose Tankdeckelwarnung
2171 DTEIR 1.20.3 IUMPR- Anbindung Diagnose Tankentliftungsventil
2118 DTEV 43.40.5 Diagnose Tankentliiftungsventil (OBDII)
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2168 DTEVE 13.20.0 Diagnose; Tankentliftungsventil - Endstufe
2146 DTEVEB 4.30.1 Einschaltbedingungen DTEV
2162 DTEVPAS 1.20.2 Passivdiagnose Tankentliiftungsventil
3671 DTHM 7.120.0 Diagnose Thermostat Motor-KuhImittel
3824 DTNE 3.10.0 Diagnose tn - Signal Endstufe
3810 DTOP 1.0.0 Diagnose; Betriebszeit
3828 DUF 6.100.0 Diagnose aus der Funktionstiberwachung
3030 DULSU 2.80.2 Spannungstiberwachung stetige Lambdasonde
3953 DUR 4.30.1 Diagnose aus der Rechneriiberwachung
3727 DVAL 5.10.0 Diagnose-Validator
68 DVARLC 1.40.2 VW-Welt kundenspez. MED9.x, Diagnose Variantencodierung Langes Codierwort
1198 DVE2SV 1.30.0 Schnittstelle fur OBD Il Service Mode $01+$02
246 DVFZ 28.140.1 Diagnose: Plausibilitatspriifung Fahrzeuggeschwindigkeit
3153 DZUEET 2.40.0 Diagnose Zuendendstufentreiber
693 DZWPE 3.20.0 Endstufendiagnose; Relais fir Zusatzwasserpumpe
1544 EAKO 2.30.1 Einspritzarten-Koordinator
2294 EASTKO 1.10.0 Koordination Abgastemperatursensorfehler
151 ECUDEV 1.10.0 Erkennung von Applikationssteuergeraten
106 EEPINIKW 1.40.0 EEPROM-Initialisierung mit Kennwerten
4529 EEP_CONF 5.150.0 EEPROM-Layout
105 EG 4.0.0 EingangsgroRen, incl. deren Diagnose
104 EGAG 2.0.0 EingangsgroRen allgemein
964 EGEG 1.0.0 EingangsgroRen E-GAS
4245 EGSKO 1.30.1 Koordination zwischen den Eingriffsmomenten der %GGCEGS, %MDVGSL und der %M-
DASG
3613 EGTE 3.20.0 Eingangsgroen Temperaturerfassung
3332 EPH2LC 1.20.3 Adapterfunktion fur DPH (Wechsel von "Geber Nr.” zu "Nockenwelle”)
1812 ESAUSG 1.90.2 Ausgabe der Einspritzzeiten und -winkel zu den Treiber
1555 ESGRU 23.50.0 Grundeinspritzungen
1569 ESNSWL 18.10.0 Einspritzung Nachstart und Warmlauf
1580 ESNSWLA 1.10.2 Optionaler Adapter fur Nachstart / Warmlauf Einspritzung
2937 ESPLANT 1.40.3 Streckenparameter der Lambdaregelung
1588 ESSTT 37.40.3 Einspritzzeit Start
1562  ESUK 8.40.1 Einspritzung Ubergangskompensation
1552 ESVST 4.30.2 Einspritzung Vorsteuerung
1553 ESWE 1.90.1 Einspritzung Schubabschalten Wiedereinsetzen
1791  EVABUE 1.20.1 Ubersicht Ev-Abschaltung
2174 EVAPDEN 1.30.1 Berechnung der Inkrementierbedingungen fiir den Denominator des EVAP-Systems
1918 EVEKO 2.30.0 Koordination Diagnosen HDEV-Endstufen
2291 EXTEMP2SV 1.10.1 Schnittstelle Abgastemperaturen fiir OBD2 Service Mode $01
574 FGRABED 1.150.1 Abschaltbedingungen Fahrgeschwindigkeitsregler
567 FGRBESI 1.60.0 Bediensignale Fahrgeschwindigkeitsregler
529 FGRFULO 1.130.1 Funktionslogik Fahrgeschwindigkeitsregler
548 FGRREGL 1.60.0 Regelalgorithmus Fahrgeschwindigkeitsregler
1966 FITEXFPC 1.10.5 FIT-Ausgangsgrofen fir FPC
2887 FLSUBB 1.100.1 Freigabe der Betriebsbereitschaft der LSU
1783 FSSEXFIT 1.20.0 Adapter von Mainfunction FSS nach FIT
1050 FUEDK 41.20.1 Fullungssteuerung (Berechnung DK-Sollwinkel)
1059 FUEDKSA 3.40.0 Fullungsbeeinflussung tiber DK, Sollwertaufbereitung
1061 FUEREG 6.60.4 Fullungsregelung
2297 GGATS 7.10.0 GebergroRe Abgastemperatursensor
4208 GGCANECU 1.90.1 GebergroRen CAN-Sendeinformation
4222 GGCASR 2.120.1 GebergdlRe CAN-Signale fir ASR/MSR
4247 GGCEGS 5.40.2 Auswertung der CAN-Botschaft Getriebe
4280 GGCEGSPL 1.90.0 Plausibilitatspriifung der CAN-Botschaft Getriebe
4005 GGCGRA 2.20.0 GebergroRe GRA-Bedienhebel mit CAN
4290 GGCINS 1.10.0 Auswertung CAN-Botschaften vom Kombi
4008 GGCKLA 1.10.0 Auswertung CAN-Botschaft Klima
4009 GGCLWS 1.10.0 Auswertung CAN-Botschaft LWS
4291 GGCS 3.50.0 GebergroRe Crash-Sensor
3614  GGCTOL 1.60.0 GebergroRe Oltemperatur tiber CAN
3616 GGCTOLAD 1.10.1 Kundenspezifische Schnittstellenanpassung
3630 GGCTUM 4.10.0 GebergroRe Umgebungstemperatur iber CAN
1727 GGDSKV 2.50.2 GebergrofRRe Kraftstoffdrucksensor
1200 GGDVE 10.50.2 GebergroRen Drosselklappensteller
238 GGEGAS 9.110.1 GebergroRe Brems- und Kupplungsschalter
556 GGFGRH 1.240.0 GebergroRRen Bedienhebel fir Fahrgeschwindigkeitsregler
1728 GGFST 11.40.1 GebergrofRe Tankfillstand
813 GGHFM 76.30.0 Gebersignal HFM
822 GGHFM2SV 1.20.0 Schnittstelle %GGHFM to Mode $1/Mode $2 Service
3176 GGKR 8.10.0 GebergroRen Klopfregelung mit CC196
1225 GGLBK 6.30.0 GebergroRe der Ladungsbewegungsklappe
2671 GGLSH 7.70.0 GebergroRe Lambdasondensignal (Nernst-Type) hinter Kat
2708 GGLSVFH 1.50.0 GebergroRRe fur SULEV (1ms-Raster) fur Sonden vor/hinter Kat u. hinter Front Kat
2959 GGO2LSuU 4.40.1 GebergroRRe Sauerstoffsignal LSU
265 GGPED 22.20.0 GebergroRRe Fahrpedal
778 GGPU 1.50.1 GebergroRen-Funktion fir Umgebungsdruck
800 GGPVD 1.40.0 GebergroRe Druck vor Drosselklappe
2968 GGRTLSU 1.140.1 GebergroRRe Widerstand und Temperatur der LSU
3640 GGTFA 18.110.0 GebergroRe TFA Temperaturfuhler Ansaugluft
3651 GGTFM 46.101.0 GebergroRe TFM Temperaturfiihler Motor (/-Kihlmittel)
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3685 GGTKA 5.40.0 GebergroRe TKA Temperatur Kilhlerausgang
3693 GGUB 23.10.0 GebergroRe Batteriespannung, inkl.Diagnose
3698 GGUBR 3.10.1 GebergroRe und Diagnose Bordnetzspannung tGber Hauptrelais
245 GGVFZG 32.10.2 GebergroRRe Fahrzeuggeschwindigkeit
1556 GK 21.100.1 Gemischkontrolle
2176  GKEB 4.20.0 Ubersicht Einschaltbedingungen Gemischkontrolle (LR, LRA, TE)
2177 GKRA 5.20.0 Ubersicht Gemischkontrolle Regelung und Adaption
1625  HD 2.21.0 Hochdruckregelung, Ubersicht
1713 HDR 9.40.3 Hochdruckregelung
1717 HDRPIST 3.30.0 Raildruck - Istwert
1722 HDRPSOL 10.60.0 Kraftstoffdruck Sollwert BDE
2659 HLSHK 4.20.2 Sondenheizung hinter Kat
2879 HRLSU 4.150.2 Heizungsregelung stetige Lambdasonde LSU
1712 HT2KTBKS 1.20.0 Komponententreiber fiir bedarfsgeregeltes Kraftstoffversorgungssystem
1784 HT2KTCJ830 2.10.0 Schnittestellenbeschreibung CJ830
3151 HT2KTCK110 1.50.0 Komponententreiber CK110(diagnosefahiger Ziindungstreiber)
3816 HT2KTCY315 2.20.1 Komponenten Treiber CY315
695 HT2KTDFM 2.10.1 HT2KT fur DFM-Signal Generator
1211 HT2KTDVE 1.10.0 Schnittstelle Hardwaretreiber - Komponententreiber DVE
1212 HT2KTDVECJ 1.50.0 Komponententreiber CJ230 Spi Bus
810 HT2KTHFM 2.20.0 Schnittstelle Hardwaretreiber - Komponententreiber HFM
3135 HT2KTIGNI 1.40.0 Komponententreiber Ziindung ME(D)9
4301 HT2KTKMTR 1.40.1 Schnittstelle Hardwaretreiber - Komponententreiber fur KMTR
1221 HT2KTLBK 1.30.0 Schnittstelle Hardwaretreiber - Komponententreiber LBK
1223 HT2KTLBKCJ 1.10.1 Aufbereitung der Fehlerflags der LBK-H-Briicke (CJ230)
2854 HT2KTLSU 2.20.0 Komponententreiber CJ120 und CJ125
1697 HT2KTMSV 3.30.0 Hardwaretreiber zu Komponententreiber Mengensteuerventil
1506 HT2KTNWS 2.30.3 Schnittstelle Hardwaretreiber - Komponententreiber NWS
3317 HT2KTPH 1.161.0 Umsetzungsschicht Hardewaretreiber zu Komponententreiber Nockenwelle
777 HT2KTPU 1.20.0 Schnittstelle Hardwaretreiber Komponententreiber DSU
3823 HT2KTSPIMO 1.10.1 Monitoring SPI masterblocked and node not sent
1925 HT2KTTEV 1.40.2 Schnittstelle Hardwaretreiber-Tankentluftungsventil
3392 HT2KTTN 1.10.0 Komponententreiber TN-Signal (Drehzahlsignal)
3394 HT2KTWNE 5.10.3 Umsetzungsschicht Hardwaretreiber zu Komponententreiber Kurbelwelle
3794 IUMPR2TK 1.10.0 IUMPR to Tester Communication interface
3796 IUMPREE 1.30.0 IUMPR - EEPROM-Speicherung
3797 IUMPRKF 1.50.0 Kernfunktion IUMPR
619 KMTR 3.430.1 Kuhlmitteltemperaturregelung
2612 KODOH 1.50.1 Koordination Doppeleinspritzung Heizen fiir BDE
1874 KOEVAB 2.100.2 Koordination Ev-Abschaltung
2629 KOMRH 7.10.0 Koordination Momentenreserve zum Katalysatorheizen, BDE
92 KONCW 4.230.0 Konfiguration durch Code Words
581 KOS 113.290.0 Klimakompressor - Steuerung
3212 KRADAP 3.11.0 Klopfregelung Stationéradaption
3215 KRDY 46.20.0 Klopfregelung Dynamik
3191 KRKE 25.31.0 Klopferkennung
3203 KRREG 5.10.3 Klopfregelung: Stationarregelung
3220 KRZFKT 1.10.0 Spezielle Zusatzfunktionen der Klopfregelung
2878 KTGGLSU 1.10.1 ME9-Komponententreiber fir LSU
2663 KTGGLSVFH 2.10.2 KT fir die GebergréfRen GGLSV/GGLSF und GGLSH
2377 KTMHK 2.40.1 Katalysatortemperaturmodell Hauptkatalysator
1820 KT_ES 6.50.0 Komponententreiber Einspritzung
1624 KVA 52.30.1 Ausgangssignal: Kraftstoff-Verbrauchs-Anzeige
2591 LAKH 10.40.1 Lambda-Koordination bei Katheizen
2572 LAMBTS 19.130.3 Lambda Bauteileschutz
2582 LAMKO 21.50.1 Lambdakoordination
2588 LAMKOD 1.50.2 Lambdakoordination fir Diagnoseeingriffe
1542 LAMSDNE 1.10.0 Lambda-Sollvorgabe nach DeNOx-Ende
1535 LAMSOLL 4.10.0 Lambdasoll Vorgabe
1606 LANSWL 1.40.0 Lambda Nachstart / Warmlauf
1537 LASO2SV 1.20.0 Schnittstelle Lambda-Sollwert fir (to) OBD Service
1285 LBKFGS 4.10.0 Freigabe des Schichtbetriebs durch die LBK
1266 LBKSOL 17.10.0 Sollwertvorgabe fiir die Ladungsbewegungsklappe
1220  LBKUE 5.10.0 Ubersicht Ladungsbewegungsklappe (LBK)
213 LBUESYN 1.20.0 Berechnung von Laufbereitschaftsuberbriickungssignalen fir alle BDE-Betriebsarten
942 LDOB 31.40.0 LDR Overboost
919 LDRLMX 8.101.0 Berechnung LDR Maximalfuellung rimax
931 LDRPID 25.40.1 LDR PID-Regler
927 LDRPLS 10.40.0 Berechnung Soll-Ladedruck
940 LDRSTKO 1.10.0 Ladedrucksteller Koordination
912 LDRUE 34.30.1 LDR Ubersicht
941 LDTVMA 27.10.1 Aufbereitung und Ausgabe Tastverhaltnis
944 LDUVST 7.30.2 Ansteuerung Schubumluftventil
383 LLRBB 505.100.0 Leerlaufregelung Betriebsbedingungen
386  LLRMD 1.43.2 Leerlaufregelung auf Drehmomentbasis - Ubersicht
388 LLRMR 12.220.4 Momentenreserve Leerlaufregelung
395 LLRNFA 1.210.0 Solldrehzahlanhebung bei Kurztrip
425 LLRNSNF 2.10.3 Leerlaufdrehzahlnachfiihrung
416 LLRNSTAT 1.50.0 Leerlaufstationardrehzahl, Koordination und Filterung
400 LLRRM 19.10.2 Leerlaufregelung Reglereingriff Drehmoment
2557 LOCOS2SV 1.10.2 Schnittstelle Lambda-Sonden Position fir OBD2 Service $01/$02
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2928 LR2SV 1.20.1 Schnittstelle fur OBDII Service
2195 LRA 140.80.0 Adaptive Vorsteuerung fiir Lambdaregelung
2213 LRA2SV 1.10.2 Schnittstelle %LRA fiir OBD Service
2179 LRAEB 19.30.7 Einschaltbedingungen Gemischadaption
2215 LRAPHU 2.60.3 Bestimmung der physikalischen Dringlichkeit der Gemischadaption
2689 LRHKEB 3.40.0 Einschaltbedingung
2901 LRS 21.60.1 Stetige Lambdaregelung
2892 LRSEB 20.100.0 Einschaltbedingungen stetige Lambdaregelung
2717 LRSHKC 6.30.0 Lambdaregelung hinter Kat stetig , Version kontinuierlich
2732 LRSHKOUT 6.20.2 Kapselung der Ausgangsgroen der Hinter-Kat-Regelung
2644 LRSKA 6.90.1 Stetige Lambdaregelung Zusatzfunktion Katalysator-Ausraumen
1539 LSu2sv 1.10.3 Schnittstelle fiir Scan Tool Mode $01 Lambda-Istwert & Pumpstrom
497 MDASG 10.10.1 Drehmoment Automat-Schaltgetriebe ASG
512 MDASGPH 1.100.1
747 MDAUTG 7.80.0 Berechnung des Istmomentes fir die Getriebesteuerung
729 MDBAS 22.131.0 Berechnung der Basisgrofien fur Momentenschnittstelle
515 MDBGRFZG 1.40.0 Fahrzeugseitige Momentenbegrenzung nach oben
521 MDBGRMOT 1.60.0 Motorspezifische Momentenbegrenzungen
4524 MDBGZL 1.10.1 Momentenbegrenzung Zahler
306 MDFAFI 7.10.0 Berechnung und Anderungsbegrenzung des Fahrerwunschmomentes
724 MDFUE 19.80.1 Sollwertvorgabe fir Luftmasse aus Sollmoment
365 MDGEN 2.62.1 Schleppmomentberechnung Generator aus KLDF-Signal
741 MDIST 22.50.1 Motormomentenberechnung
702 MDKOG 24.180.1 Drehmomentenkoordination fir Gesamteingriffe
720 MDKOL 26.30.1 Momentenkoordination auf Fullungsebene
775 MDLAM 4.20.0 Momenteneingriff tber Lambda
341 MDMAX 2.20.1 Berechnung maximales indiziertes Motormoment
339 MDMIN 10.40.1 Minimales Motormoment Koordination
342 MDNSTAB 1.41.0 Drehmoment: Drehzahlstabilisierung
303 MDPED 1.30.0 Fahrpedalcharakteristik
760 MDRED 14.120.1 Berechnung Reduzierstufe aus Momentenanforderung
332 MDRWS 1.40.0 Radwunschmoment-Sollwert
482 MDTRAEGM 2.20.0 Dynamisches Motormoment
528 MDTRIP 1.80.0 Berechnung der Momentenreserve im Kurztrip
343 MDVER 20.70.1 Motor-Verlustmoment
375 MDVERAD 8.100.1 Adaption Verlustmoment
354 MDVERB 19.60.0 Momentenbedarf der Nebenaggregate (z.B. Klimaanlage, sonst. Verbraucher)
346 MDWAN 6.200.0 Drehmomentaufnahme des Wandlers
290 MDZUL 4.120.2 Maximal zuléssiges Moment
768 MDzZW 7.100.1 Berechnung Moment in Sollziindwinkel
746 MRKOMD 1.10.0 Berechnung des skalierten Wunschmomentes aus koordiniertem Moment
1063 MSUDKSOM 1.10.3 Soll Massenstrom uberkritisch ohne Momentenstruktur
3372 NLDG 4.30.0 Notlauf Drehzahlgeber
216 NLKO 3.120.0 Notlaufkoordination der zulassigen Betriebsarten
3359 NLPH 10.50.7 Notlauf Phasengeber
484 NMAXMD 21.60.0 Drehzahlbegrenzung
3294 NMOT2SV 3.20.0 Schnittstelle NMOT fiur OBD Service
432 NSAC 1.10.3 Leerlaufsolldrehzahl Klimaanlage
436 NSASG 1.10.4 Leerlaufsolldrehzahl automatisches Schaltgetriebe ASG
437 NSBLP 1.10.3 Leerlaufsolldrehzahl Kochschutz
438 NSCAT 1.10.2 Leerlaufsolldrehzahl Katalysatorheizen
439 NSCVT 1.10.3 Leerlaufsolldrehzahl CVT-Getriebe
441 NSGEN 1.10.2 Leerlaufsolldrehzahl Generatorlast
442 NSHTI 2.10.3 Leerlaufsolldrehzahl HeiRleerlauf
434 NSKO 1.10.1 Leerlaufsolldrehzahl Klimakompressor
445 NSLPH 1.10.2 Leerlaufsolldrehzahl Limp-Home
447 NSPTS 1.30.0 Leerlaufsolldrehzahl Nachstart
449 NSPWG 1.10.3 Leerlaufsolldrehzahl Pedalwertgeber-Fehler
450 NSREC 2.20.1 Leerlaufsolldrehzahl bei entladener Batterie
453 NSRNG 1.10.2 Leerlaufsolldrehzahl Rangierfunktion
455 NSSTR 2.10.2 Leerlaufsolldrehzahl Kurztrip
456 NSTST 2.10.1 Leerlaufsolldrehzahl Testeranforderung
1374 NWEVDA 2.10.2 Nockenwelle eingeschrankter Verstellbereich weg Diagnose Abgasstrang
1397  NWEVO 1.180.1 Nockenwelle: eingeschréankte Verstellmdglichkeiten wegen Oldruck
1290 NWFW 6.20.0 Berechnung Faktor Winkel Nockenwelle
1421 NWSFAT 1.30.2 Nockenwellensteuerung, Sollwertvorgabe durch Tester
1353 NWSOLLE 11.40.2 Sollwertvorgabe NWS (Einla3seitig)
1286  NWSUE 6.20.0 Ubersicht fiir Nockenwellensteuerung
1308 NWWUE 8.10.0 Berechnung der Nockenwellentiberschneidung
1767 PID41DKV 1.10.2 Definition der PID41-Gruppe fiir DKVS
1541 PID41HLS 1.10.1 Definition PID41-Gruppe fiir die Lambdasondenheizung
2475 PID41KAT 1.20.0 PID$41 fur Katalysatordiagnose
1541 PID41LS 1.10.0 Definition der PID41-Gruppe fir Lambdasonden
1965 PID41TES 1.10.1 Definition der PID$41-Gruppe fur das Tankentllftungssystem (EVAP)
3256 RDE 2.30.1 Ruckdreherkennung
1838 RKSPLIT 3.10.0 Aufteilung der relativen Krafftstoffmasse fir Mehrfacheinspritzung (BDE)
1826 RKTI 32.20.1 Einspritzdauerberechnung ti aus relativer Kraftstoffmasse rk
2957 RPSLSU 2.30.1 Referenzpumpstromsteuerung fur die LSU mit gepumpter Referenz
2974 SALSU 1.130.1 Schubabgleich LSU
1214 SREAKT 7.80.2 EGAS: Sicherheitskonzept, Fehlerreaktionen
887 SRMHFM 3.10.2 Saugrohrmodell HFM
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889 SRMSEL 3.30.2 Saugrohrmodell Selektion
3611 SSTDMD 5.30.1 Diagnose misfire detection: Stiitzstellenverteilungen
1432 SSTNW 1.60.1 Stitzstellenberechnung fir Nockenwellenverstellung
1610 STADAP 7.30.0 Startmengen-Adaption
35 STECK 460.20.0 Steckerbelegung
34 STEGO 36.20.0 Steckergeometrie
32 SYABK 8.3.0 Symbole und Abkirzungen
1793 SYNTIZW 3.20.0 BDE Synchronisation Einspritzung/Ziindung
109 SYSCON 8.40.0 Systemzustandssteuerung der Motronic
82 SYSKON 39.81.3 Systemkonstanten
3274 SYSYNC 4.40.2 System-Synchronisation
4308 T2ATP 2.10.1 Tester Communication: Access Timing Parameter
4310 T2DDLI 2.20.0 KWP2000: Dynamically Define Local Identifier
4311 T2DTCS 4.60.0 KWP2000: Read Diagnostic Trouble Codes By Status
4313 T2EDS 3.10.0 Tester Communication: Stop Diagnostic Session
4314 T2EDSA 2.10.1 KWP2000: Stop Diagnostic Session (Application)
4314 T2END 5.10.0 Tester Communication: Stop Communication
4314 T2FCMD 4.40.0 KWP2000: Clear Diagnostic Information
4315 T2ID 4.110.0 KWP2000: Read ECU Information
4319 T2KRLI 2.10.1 Read Data By Local Identifier
4320 T2LID 21.80.0 KWP2000: Read/write Data by Local Identifier
4324 T2REI 1.10.1 Tester Communication: Read ECU Identification
4546 T2RFFD 6.20.0 KWP2000: Read Freze Frame Data
4324 T2RLID 1.20.0 Read Data By Local Identifier
4325 T2RSDTC 3.10.0 Read Status Of DTC
4327 T2RTE 3.10.0 Request Transfer Exit
4327 T2RU 2.30.1 Request Upload
4328 T2SAC 4.50.2 Tester Communication: Security Access
4330 T2SDM 2.80.0 Tester Communication: Set Diagnostic Mode
4331 T2SERV 2.130.0 Service Distributor (Unterstitzte Services)
4332 T2SPRL 1.50.1 Stop Routine By Local Identifier
4334 T2STC 1.10.0 Tester Communication: Start Communication
4334 T2STRL 1.150.0 Start Routine By Local Identifier
4345 T2TD 3.20.0 Transfer Data
4345 T2TP 1.10.0 Tester Communication: Tester Present
4346 T2WLID 1.10.1 Write Data By Local Identifier
4346 TC1MOD 31.20.1 Testerkommunikation CARB; Mode 1
4367 TC2MOD 30.30.0 Testerkommunikation CARB; Mode 2
4372 TC3MOD 6.10.2 Testerkommunikation CARB; Mode 3, Ausgabe Fehlercode entprellt
4373 TC4MOD 3.30.0 Testerkommunikation CARB; Mode 4, Fehlerspeicher 16schen
4374 TC5MOD 29.40.0 Testerkommunikation CARB; Mode 5, Ausgabe SondenmeRwerte
4385 TC6CMOD 1.30.1 Testerkommunikation CARB/EOBD; Mode/Service $06 iiber CAN, Ausgabe Prufschwellen
4389 TC6MOD 34.50.1 Testerkommunikation CARB/EOBD; Mode/Service 6, Ausgabe Priifschwellen
4414 TC6MODC 1.10.1 Testerkommunikation OBD; Mode / Service $06 uber CAN, Ausgabe Tesrgebnisse
4418 TC7MOD 11.10.2 Testerkommunikation CARB; Mode 7, Ausgabe Fehlercode unentprellt
4419 TC8MOD 27.30.0 Testerkommunikation CARB; Mode 8, Funktionsaktivierungen
4423 TC9CON 2.30.0 Testerkommunikation CARB; Mode $09 Konfiguration
4425 TC9MOD 15.50.0 Testerkommunikation CARB; Mode 9, Request Vehicle Information
4305  TCKOMUE 3.10.0 Testerkommunikation CARB; Kommunikationsaufbau Ubersicht
4439 TCSORT 6.20.0 Testerkommunikation CARB; Sortierfunktion
1965 TE2SV 1.20.1 Anbindung an Mode $01,02 Tankentluftung
1935 TEB 110.70.2 Tankentlliftung beladungsabhangig
1926 TEBEB 13.50.3 Einschaltbedingungen Tankentluftung
2560 TEMPKON 13.20.1 Temperatur-Konvertermodul
3650 TFGG2SV 1.20.0 Schnittstelle Temperaturfihler fur (to) OBD Service
4440 TKAP 1.40.0 Testerkommunikation; Anpassungkanale bearbeiten
4443 TKDFA 17.60.0 Testerkommunikation; Diagnosefunktion aktivieren
4451 TKMWL 29.210.2 Testerkommunikation; MeRwerte lesen
4516 TKSTA 8.70.0 Testerkommunikation; Stellgliedansteuerung
4522 TKSWL 1.60.0 Tester Kommunikation System-Werte Lesen
3843 UFACCC 8.10.0 EGAS Uberwachungskonzept: ACC Eingangssignaliiberwachung der Funktioniiberwa-
chung
3845 UFEING 12.30.0 EGAS Uberwachungskonzept: Eingangssignaliibernahme fiir Funktionsiiberwachung
3849  UFFGRC 7.20.0 EGAS Uberwachungskonzept: FGR-Uberwachung der Funktionsiiberwachung
3851 UFFGRE 30.10.0 EGAS Uberwachungskonzept: FGR-Eingangsinfos fiir die Funktionsiiberwachung
3864  UFGKC 2.80.0 EGAS Uberwachungskonzept: Priifung Gemischkontrolle in der Funktionsiiberwachung
3872 UFMIST 12.20.2 EGAS Uberwachungskonzept: Ist-Moment der Funktionsiiberwachung
3877  UFMSRC 28.10.2 EGAS Uberwachungskonzept: MSR-Eingriff-Uberwachung fiir die Funktionsiiberwachung
3882 UFMVER 4.12.0 EGAS Uberwachungskonzept: Momentenvergleich der Funktionsiiberwachung
3885  UFMZF 2.12.0 EGAS Uberwachungskonzept: Momentenfilter fiir die Funktionsiiberwachung
3889 UFMZUL 16.30.2 EGAS Uberwachungskonzept: zuldssiges Moment der Funktionsiiberwachung
3896  UFNC 4.41.0 EGAS Uberwachungskonzept: N-Uberwachung fiir die Funktionsiiberwachung
3901 UFNSC 5.40.2 EGAS Uberwachungskonzept: Nachstartiiberwachung fiir die Funktionsiiberwachung
3906  UFREAC 11.10.2 EGAS Uberwachungskonzept: Fehlerreaktionsiiberw.d.Funktionsiiberwachung
3913 UFRKC 10.20.1 EGAS Uberwachungskonzept: Soll-/Istlambdavergleich in der Funktionsiiberwachung
3922 UFRKTI 2.30.0 EGAS Uberwachungskonzept: Priifung Kraftstoffmasse in der Funktionsiiberwachung
3929 UFRLC 10.10.1 EGAS Uberwachungskonzept: Lastsignaliiberw. fiir Funktionsiiberwachung
3935  UFSGSC 20.10.3 EGAS Uberwachungskonzept: SGS-Eingriff-Uberwachung fiir die Funktionsiibersicht
3941 UFSPSC 19.20.0 EGAS Uberwachungskonzept: Pedal-Sollwert-U. fiir Funktionsiiberwachung
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3827  UFUE 17.10.0 EGAS Uberwachungskonzept: Ubersicht Funktionsiiberwachung
3946  UFVARC 5.20.2 EGAS Uberwachungskonzept: Variantencodierungsiiberwachung der Funktionsiiberwach-
g.
3949  UFZWC 11.10.0 EGAS Uberwachungskonzept: ZW-Uberwachung fiir Funktionsiiberwachung
3984  UMAUSC 6.40.0 EGAS Uberwachungskonzept: Abschaltpfadtest Uberwachungsmodul
3988  UMKOM 11.10.1 EGAS Uberwachungskonzept: Frage/Antwort-Kommunikation zw. UM und FR
3957  URADCC 17.20.1 EGAS Uberwachungskonzept: AD-Wandler-Test
3962  URCPU 23.10.0 EGAS Uberwachungskonzept: Befehlstest mit Ebene 2’
3965  URMEM 4.20.1 EGAS Uberwachungskonzept: Zyklischer Speichertest
3969  URPAK 2.20.0 EGAS Uberwachungskonzept: Programmablaufkontrolle
3971  URRAM 4.30.0 EGAS Uberwachungskonzept: RAM-Test
3973  URROM 4.60.0 EGAS Uberwachungskonzept: ROM-Test
3975  URTPU 1.70.0 EGAS Uberwachungskonzept: TPU-Uberwachung fiir Funktionsiiberwachung
38 VARLC 1.90.1 Variantencodierung Langes Codierwort (fur VW-Welt)
67 VARLCUW 1.10.1 Variantencodierung Giberwachungsrelevanter Kenngroen mit langem Codierwort

264 VFZG2SV 1.20.2 Schnittstelle VFZG fur OBD Service

495 VMAXMD 5.20.1 Drehmomentanforderung von VMAX-Regelung
1068 VPSKO 3.40.1 Koordination der Androsselanforderungen
1690 VSTMSV 3.50.1 Vorsteuerung MSV
1335 WANWKW 21.10.0 Winkeladaption der Nockenwelle zur Kurbelwelle
1048 WDKSOM 4.20.2 Berechnung Drosselklappensollwinkel ohne Momentenstruktur
4300 WFSCOM 1.20.1 Immobiliser Kommunikation
4300 WEFSIF 48.40.0 Wegfahrsperre Interface
1375 WNWRE 9.140.0 EinlaRnockenwellen-Lageregelung
1843 ZGST 3.10.0 Zylindergleichstellung
1872 ZGSTFON 1.40.1 Normierung fiir Zylindergleichstellung-Istwert aus MED9

958 ZLDRD 1.10.0 Zykluszéhler LDR-Diagnose
3073 ZUE 318.20.3 Grundfunktion - Ziindung
3122 ZUESCH 8.10.0 Grundfunktion Zundung im Schichtbetrieb
3124 ZUESZ 14.30.0 Zundung, Berechnung SchlieRzeit
3081 ZWBAS 5.70.1 Berechnung Zundwinkel fur zwbasar
3085 ZWGRU 71.20.0 Grundzindwinkel
3110 ZWHMM 2.20.5 Deltaziindwinkel in Abhangigkeit von lambda bei BDE,
3095 ZWMIN 32.10.0 Berechnung des spétest erlaubten Ziindwinkels
3117 ZWOUT 5.70.2 Berechnung Ausgabeziindwinkel
3111 ZWSEL 6.30.1 Berechnung ZW nach Friih- und Spatbegrenzung
3077 ZWSTT 5.70.1 Zundung im Start
3079 ZWWL 9.20.1 Warmlauf Zundwinkel
3076 ZWZYL2SV 1.10.2 Bereitstellung von zwzyl1 (Zindwinkel von Zylinder 1) fur Testerschnittstelle
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FU ASCETSDBP 3.13.2 ASCET-SD Beschreibung Primitivoperatoren
FDEF ASCETSDBP 3.13.2 Funktionsdefinition

ascetsdbp-f1-dummy-language

ABK ASCETSDBP 3.13.2 Abklrzungen
FB ASCETSDBP 3.13.2 Funktionsbeschreibung

1 Graphische Darstellung der Grundelemente

Die Grundelemente werden im Diagramm durch rechteckige Blocke dargestellt. Die Kommunikation der Grundelemente wird durch Verbindungslinien dargestellt.

Die Schnittstellen der Grundelemente sind die Pins am Rand der Blocke. Jeder Block besitzt einen Returnpin, der das Ergebnis des Blocks ausgibt. Der Returnpin befindet sich am
rechten Rand. Weiterhin gibt es Argumentpins, die Eingaben in den Block bereitstellen. Die Argumentpins befinden sich am linken und/oder oberen Rand. Methodenpins, die bei
Methoden ohne Eingabeargumente und Riickgabewert verwendet werden, befinden sich am unteren Rand.

Die Methoden rufen Funktionen im Block auf.

Die Angabe des Prozesses und der Rechenreihenfolge erfolgt in der Form: "/Rechenreihenfolge/Prozess”, z.B. /10/_100ms bedeutet den 10. Aufruf im 100ms-Rechenraster dieser
Funktion.

[100) Methoden Argumente Ruckgabewert

Konstanten: o7 m1: out - Float
m2: compute in, inmn, inmx -
m3: reset - -

Aufruf der Methode m2: %

Argumentpins: in, inmn, inmx  |inmn inmx| Returnpin der Methode m1: out

/10/_100ms
Variable: in_x > in out >
in_x out_y

Variable: out_y

reset
T Blockname

Aufruf der Methode m3: /2/ 10ms reset

" SR . o JJu
B_reset

Obiges Beispiel zeigt einen Block mit 3 Methoden:

ascetsdbp-f2

out Die Methode m1 "out” hat einen Ruickgabewert.
Die Methode "out” wird durch die Anforderung des Riickgabewerts vom nachfolgenden Block out_y, der im Rechenraster 100ms in der Rechenreihenfolge an zehnter
Position steht, aufgerufen.
compute Die Methode m2 "compute” hat drei Argumente (in, inmn, inmx), jedoch keinen Rickgabewert.
Die Methode "compute” wird im Rechenraster 10ms in der Rechenreihenfolge an fiinfter Position aufgerufen.
reset Die Methode m3 "reset” hat weder Argumente noch Riickgabewert. Deshalb ist diese durch den "Methodenpin” dargestellt.
Wenn B_reset TRUE ist, wird die Methode "reset” als erstes (1/) in der Reihenfolge aufgerufen.

2 Arithmetische Operationen
Nachfolgend die Beschreibung der arithmetischen Grundoperationen:
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&
&
ascetsdbp-13

(@a*b)+c a*(b+c)

Nachfolgend werden die Argumente der Primitivoperationen und deren Rechenreihenfolge dargestellt:

Weitere arithmetische Operationen sind:

ascetsdbp-16

[ D—ix [ > g

a b
1>

©

a My — > g

[ > c 3

g

g

oo
o
ascetsdbp-f9

3 Variablen
Es folgt die Beschreibung der verschiedenen Variablenarten:

> H
receive_message g
send_receive_messsage g

at+b+c at+b+c+d a-b alb

Mit Hilfe der arithmetischen Operationen (Addition, Subtraktion, Multiplikation und Division) kénnen
Gleichungen beschrieben werden. Gleichungen werden graphisch so dargestellt, daR der Riickga-
bewert der einen Operation das Argument der nachfolgenden ist.

ascetsdbp-f4

ascetsdbp-5

Negation: b = -a

Betrag:b = |a|

Maximum der Eingangswerte: ¢ =
MAX (a,b)

Minimum der Eingangswerte: ¢ =
MIN (a,b)

Receive Messages sind Eingangsvariablen der Funktion, die von einer anderen Funktion bereitge-
stellt werden.

Send/Receive Messages sind Ausgangsvariablen der Funktion, die sowohl innerhalb als auch
auBerhalb der Funktion verwendet werden.
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Send Messages sind Ausgangsvariablen der Funktion und stehen den Ubrigen Funktionen zur

g Verfligung.
3
send_message g
Lokale Variablen werden nur innerhalb der Funktion bereitgestellt und verwendet.
lokale_Variable g
4 Konstanten
Konstanten
Boolsche Konstanten
trug false §
Systemkonstanten sind Konstanten, die fest im Programm verankert sind. Diese sind nicht applizier-
g bar. Die Systemkonstanten kdnnen Funktionsteile bedingt ein- oder ausschalten.
SY_ZYLZA ]
~ Beispiel: SY_ZYLZA: Zylinderzahl
& SY_TURBO: Motor mit bzw. ohne Turbolader
m— 2
SY_TURBO a

5 Arrays und Matrizen
Arrays und Matrizen haben zwei Methoden, um auf die Elemente schreibend und lesend zuzugreifen. Das Schreiben und Lesen kann unabh&ngig voneinander erfolgen.

Array: e Der zu schreibende Wert wird an den linken Pin, der zugehorige Index an den linken

Schreiben Lesen unteren Pin angeschlossen.
e Der zu lesende Wert wird an den rechten Pin, der zugehdorige Index an den rechten
unteren Pin angeschlossen.
ATTI- L D>—AT]
—r InValue OutValue
array array
IndexIn E
IndexOut %
Matrix: Matrizen verhalten sich wie Arrays, jedoch haben hier die Methoden zwei Indexargumente
xy):
IndexOutY e um schreibend zuzugreifen, wird der Index x unten links, der Index y oben links ange-
Schreiben Lesen schlossen o
Indexiny e um lesend zuzugreifen, wird der Index x unten rechts, der Index y oben rechts ange-
schlossen.
E InValue OutValue
matrix matrix
IndexIinX 2
- H
IndexOutX g

6 Parameter
Nachfolgend die Beschreibung der Parameter, zu denen Festwerte,, Kennlinien, Kennfelder, Gruppenkennlinien und Gruppenkennfelder sowie Stiitzstellenverteilungen zahlen.
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Festwerte sind applizierbare Parameter.

Festwert =
[ n:mot 1=}
con ] g
NMAX g
Kennlinien haben ein Argument.
Kenplinie
S |4 > > <
nmot memory 5
One_D KLXYZN 2
g
Kennfelder haben zwei Argumente als Eingang.
Beide haben einen Ruickgabewert.
Kennfeld
-
E B rl E — D> 8
) memory e
Two_D nmot KFXYZ 2
g
e Bei Gruppenkennlinien und Gruppenkennfeldern greifen mehrere Kennlinien bzw. Kennfelder auf
Stutzstellenverteilung Gruppenkennllme die gleiche Stutzstellenverteilung zu.
" e Hierzu muR zuerst aus der abhéngigen GroRe, z.B. nmot, die aktuelle Stitzstelle aus der Stiitz-
| ;f - | i | D stellenverteilung, z.B. SNMO7LRNM berechnet.
distrib SNMO7LRNM KLXYZN_1 (SNMO7LRNM) e Mit dieser aktuellen Stiitzstelle erfolgt die Berechnung des Ausgabewertes der Gruppenkennlinie

bzw. des -kennfeldes.

?—H Gruppenkennfeld
SRLO4LRRL |

KFXYZ_1 (SNMO7LRNM, SRL04LRRL)

ascetsdbp-f23

7 Bitoperationen
Folgende Bitoperationen stehen als Primitivoperationen zur Verfiigung. Weitere Bitoperationen sind in der Systemlib K3 zu finden.

UND-Glied
El E2 A
SO =S A q
- A 1 0 0 g
E2 0 1 0 3
1 1 1
ODER-Glied
El1 E2 A
Bl 0 0 0 .
; A 1 0 1 g
E2 0 1 1 E
1 1 1
Negation
E A :
L} > e o 1 :
1

7.1 Vergleicher
Die Vergleicher liefern am Ausgang TRUE, wenn der Vergleich zutrifft. Ist der Vergleich nicht erflllt, liefert der Ausgang FALSE.
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GroRer, GroRer gleich Der Vergleich wird immer von oben nach unten gelesen (Ausnahme: Intervall)

¥
ascetsdbp-f27

Kleiner, Kleiner gleich

Ky
ascetsdbp-f28

Gleich, Ungleich Wenn vfz groBer ist als VMAX, ist die Bedingung B_toofast TRUE
1+ =
viz e D>— g
] B_toofast g
VMAX g
Geschlossenes Intervall: Wenn UBMN <= ub <= UBMX ist, dann ist die Bedingung B_ubok TRUE
a<=X<=b
X 8
2 [ >
a g ub
UBMN B_ubok o
[+ ] 3
UBMX 8

8 Multiplex Operator "Muxer”, " Schalter”
Der Multiplexoperator wird in der 1. Dimension auch als "Schalter” bezeichnet.

Ein Muxer schaltet abhangig von Eingangsbedingungen einen Wert zum Ausgang durch.

Das Icon des Muxers ist in Ruhestellung dargestellt, d.h. wenn die Eingangsbedingungen FALSE
sind.

Beispiel "Einfach-Muxer”:

g e wenn B_stend = FALSE: nsoll = 800
3 e wenn B_stend = TRUE: nsoll = 1100
Bei kaskadierten Muxern ist jedem Wert eine Eingangsbedingung zugeordnet.
Der unterste Wert, dessen Eingangsbedingung TRUE ist, wird durchgeschaltet.
Ist keine Eingangsbedingung TRUE, wird der oberste Wert durchgeschaltet.
Beispiel: "Mehrfach-Muxer”
-~ wenn B_1 = FALSE & B_2 = FALSE : ausgang = wertl
- wenn B 1 = FALSE & B_2 = TRUE : ausgang = wert2
wenn B_1 = TRUE : ausgang = wert3
§
9 CASE Operator
Der CASE Operator schaltet abhangig von einem oben anliegenden diskreten Steuerwert (1,2,3...)
einen der linken Eingange auf den Ausgang durch.
Ist der Steuerwert 1, wird der erste, ist der Steuerwert 2, wird der zweite Wert sofort durchgeschaltet.
Ist der Wert auBerhalb des Bereiches oder 0, wird der unterste Eingang (default) durchgeschaltet.
Beispiel: e wenn zzyl=1: zzylmot=a
g e wenn zzyl=2: zzylmot=b
e wenn zzyl=3: zzylmot=c
e wenn zzyl=0 oder zzyl > 3: zzylmot=d
zzylmot
d
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10 KontrollfluRelemente
Mit KontrollfluBelementen 1aBt sich der Ablauf der Funktion steuern.

[= >
SY_ZYLZA

? Jl/
L {cw

memory

If ... then
=
nsi

If ... then ... else

elseu U
[
tnst
while s -
- \zzyl } 7777777777777777777
SY_; NZA L J u
[ >
izzyl
11 Break
/1/_100ms
A D>——— D>
= | a b
/2/_100ms  Break
17
2 0
B_stend . |
/3/_100ms
memory c

12 Hierarchie

Hierarchy| UND-Verkniipfung
B_inl B_out]

B_in2

Funktion in der graphischen Hierarchie "UND-Verknupfung”

ascetsdbp-136

ascetsdbp-f37

ascetsdbp-f38

ascetsdbp-f39

ascetsdbp-f40

ascetsdbp-f41

Der SWITCH Operator aktiviert abhangig von einem oben anliegenden diskreten Steuerwert
(0,1,2,3,...) die passenden Kontrollflisse Uiber die rechten Ausgange. Existiert kein passender Aus-
gang, wird der Kontrollfluss am unteren Ausgang aktiviert.

Beispiel: Abhangig von SY_ZYLZA wird eine der folgenden Operationen ausgefiihrt:
e wenn SY_ZYLZA = 3: a = memory
e wenn SY_ZYLZA =4: b = memory
e wenn SY_ZYLZA =5: ¢ = memory
e wenn SY_ZYLZA = 6: d = memory
e wenn SY_ZYLZA = 8: e = memory

e sonst: error = memory

Die If...Then-Operation wertet eine logische Bedingung aus und aktiviert bei TRUE alle Rechenfol-
gen, die an den KontrollfluR angeschlossen sind. Die Rechenreihenfolge ist durch die Numerierung
festgelegt.

Beispiel:
Wenn B_stend nach TRUE wechselt, wird tnst = 0 gesetzt.

Die If...Then...Else-Operation wertet eine logische Bedingung aus und aktiviert bei TRUE alle
Rechenfolgen des Then-Kontrollzweiges und bei FALSE alle Rechenfolgen des
ELSE-Kontrollzweiges. Die Rechenreihenfolge am jeweiligen Kontrollzweig ist durch die
Numerierung festgelegt.

Beispiel:
Wenn B_stend = TRUE, wird tnst um 0.01 erhéht.
Sonst (B_stend = FALSE) wird tnst = 0 gesetzt.

Die Rechenreihenfolge innerhalb des Kontrollflusses der while-Schleife wird solange ausgefihrt, wie
die Eingangsbedingung erfiillt, also TRUE ist.

Die Schleife wird abgebrochen, wenn die Eingangsbedingung FALSE ist. Der Wert fir das Beenden
der While-Schleife wird normalerweise innerhalb der Schleife gebildet. Meistens handelt es sich
hierbei um einen Zahler, der bis zu einem bestimmten Wert z&hlen soll.

Beispiel:

Das Array wkr[i] wird solange mit O beschrieben, wie izzyl < SY_ZYLZA ist. Mit der Z&hlvariablen
izzyl am Indexeingang des Arrays wird jedes Element des Arrays mit O initialisiert.

In der Schleife wird izzyl um 1 erhdht.

Die BREAK-Operation bricht einen Prozef3, z.B. den Funktionsanteil in einem Rechenraster, vor-
zeitig ab. Alle nachfolgenden Berechnungen der Funktion in dem Prozef mit héherer Nummer der
Rechenreihenfolge werden nicht ausgeftihrt.

Beispiel:
Entsprechend der Rechenreihenfolge wird nach der Operation b = a genau dann ein Break aus-

geldst, wenn B_stend = TRUE ist. Tritt ein Break ein, wird er Proze 100ms abgebrochen. Die
nachfolgende Operation ¢ = memory wird nicht mehr ausgefiihrt.

Die Hierarchie ist eine graphische Mdglichkeit, Funktionen zu strukturieren.

Der Hierarchieblock ist durch einen doppelten Rand gekennzeichnet.

Mit dem Namen, hier "UND-Verknupfung”, wird die zugehdrige Hierarchieebene identifiziert.
Die Ubergabeelemente sind lediglich Bezeichner fiir die Verbindungen der beiden Ebenen.
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Bezeichner fur Eingangsverbindungen

Bezeichner fur Ruckgabeverbindungen

FU ASCETSDBE 3.15.1 ASCET-SD Beschreibung der ETAS-Systemlib-Blocke

FDEF ASCETSDBE 3.15.1 Funktionsdefinition

ascetsdbe-f1-dummy-language

ABK ASCETSDBE 3.15.1 Abkiirzungen

FB ASCETSDBE 3.15.1 Funktionsbeschreibung
1 Vergleicher

ascetsdbp-f42

ClosedInterval

ascetsdbe-f2

ClosedInterval ergibt TRUE, falls der Wert x in dem abgeschlossen Intervall liegt, das durch die Grenzen A und B gegeben ist.

Methoden Verhalten Argumente Ruckgabewert
out TRUE wird zuriickgegeben, falls & x::Float TRUE oder FALSE
<= X <= B. A::Float
Andernfalls wird FALSE zuriickgegeben. B::Float

LeftOpeninterval

ascetsdbe-f3

LeftOpenInterval ergibt TRUE, falls der Wert x in dem links offenen Intervall liegt, das durch die Grenzen 2 und B gegeben ist.

Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
out TRUE wird zuriickgegeben, falls A< x::Float TRUE oder FALSE
x <= B. A::Float
Andernfalls wird FALSE zuriickgegeben. B::Float

Openinterval

ascetsdbe-f4

OpenInterval ergibt TRUE, falls der Wert x in dem offenen Intervall liegt, das durch die Grenzen & und B gegeben ist.

Methoden Verhalten Argumente Ruckgabewert
out TRUE wird zuriickgegeben, falls & < x::Float TRUE oder FALSE
x < B A::Float
Andernfalls wird FALSE zurtickgegeben. B:Float
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RightOpeninterval

RightOpenInterval ergibt TRUE, falls der WERT x in dem rechts offenen Intervall liegt, das durch die Grenzen 2 und B gegeben ist.

Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
out TRUE wird zuriickgegeben, falls & x::Float TRUE oder FALSE
<= x < B A::Float
Andernfalls wird FALSE zuriickgegeben. B::Float
GreaterZero
GreaterZero ergibt TRUE, falls der Wert x groRer O ist.
H
Methoden Verhalten Argumente Ruckgabewert
out Es wird TRUE zurtickgegeben, falls x x::Float TRUE oder FALSE
> 0.0.
Andernfalls wird FALSE zurtickgegeben.
2 Zahler & Timer
CountDown
CountDown vermindert den Zahler und meldet, wenn der Zahler 0 erreicht.
L
I .
H
Methoden Verhalten Argumente Rickgabewert
start Der Z&hler wird auf den Startwert gesetzt. startValue::positiv ganzzahlig entfallt
compute Der Zahler wird um 1 vermindert. entfallt entfallt
out TRUE wird zuriickgegeben, falls der Z&hler gréRer als O ist. entfallt TRUE oder FALSE
Andernfalls wird FALSE zurtickgegeben.
CountDownEnabled
CountDownEnabled vermindert den Zahler und meldet, wenn der Zahler 0 erreicht. Dieser Zahler muR3 explizit freigegeben werden.
H
Methoden Verhalten Argumente Ruckgabewert
start Der Zahler wird auf den Startwert gesetzt. startValue::positiv ganzzahlig entfallt
compute Falls enable TRUE ist, wird der Zahler um 1 vermindert. enable:: TRUE oder FALSE entfallt
out TRUE wird zuriickgegeben, falls der Zahler groRer als O ist. entfallt TRUE oder FALSE
Andernfalls wird FALSE zuriickgegeben.
Counter
Counter erhdht den Z&hler um 1.
H =",
L]
i 8
3
Methoden Verhalten Argumente Ruckgabewert
reset Der Z&hler wird auf O gesetzt. entfallt entfallt
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compute

Der Z&hler wird um 1 erhoht.

entfallt

entfallt

out

Der Wert des Zahlers wird zurtickgegeben.

entfallt

positiv ganzzahlig

Lii_

CounterEnabled

CounterEnabled erhdht den Zahler um 1. Dieser Zahler muf3 explizit freigegeben werden.

Andernfalls wird FALSE zurtickgegeben.

T T g
:
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
reset Falls initEnable TRUE ist, wird der Zahler auf O gesetzt. initEnable: TRUE oder FALSE entfallt
compute falls enable TRUE, wird der Zahler um 1 erhoht. enable: TRUE oder FALSE entfallt
out Der Wert des Zahlers wird zurtickgegeben. entfallt positiv ganzzahlig
StopWatch
StopWatch erhoht den Zeitzahler um 4T.
L
| 3
i 8
3
Methoden Verhalten Argumente Rickgabewert
reset Der Zeitzahler wird auf 0 gesetzt. entfallt entfallt
compute Der Zeitzahler wird um dT erhoht. entfallt entfallt
out Der Wert des Zeitzahlers, d.h. die verstrichene Zeit seit dem letzten Start wird |entfallt Float
zuruickgegeben.
StopWatchEnabled
StopWatchEnabled erhoht den Zeitzahler um dT. Dieser Zahler muB3 explizit freigegeben werden.
E E I %
T T g
:
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
reset Falls initEnable TRUE ist, wird der interne Zeitzahler auf O gesetzt. initEnable: TRUE oder FALSE entfallt
compute Falls enable TRUE ist, wird der Zeitzéhler um aT erhéht. enable: TRUE oder FALSE entfallt
out Der Wert des Zeitzahlers, d.h. die verstrichene Zeit seit dem letzten Start und |entfallt Float
seit enabled = TRUE, wird zurtickgegeben.
Timer
Timer vermindert den Zeitzéhler um dT und meldet, wenn der Zeitzahler 0 erreicht. Der Timer kann nach Start NICHT umkonfiguriert werden.
~N
g
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
start Setzen des Zeitzahlers auf den Startwert. Der Zeitzéhler wird auf startTime |startTime::Float entfallt
gesetzt, falls der Wert des Zeitzahlers zuvor kleiner oder gleich 0 war.
compute Der Zeitzahler wird um AT vermindert. entfallt entfallt
out Es wird TRUE zurtickgegeben, falls der Wert des Zeitzahlers grof3er als 0 ist. |entfallt Float
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TimerEnabled

TimerEnabled vermindert den Zeitzahler um 4T und meldet, falls der Zeitzahler den Wert O erreicht. Dieser Zahler muf3 explizit freigegeben

Andernfalls wird FALSE zurtickgegeben.

werden.
2

Methoden Verhalten Argumente Rickgabewert
compute Falls enable TRUE ist, in eine steigende Flanke hat und der Wert des |enable: TRUE oder FALSE entfallt

Zeitzéhlers kleiner oder gleich 0 ist, wird der Timer gestartet, d.h. der Wert |;,--TRUE oder FALSE

des Zahlers wird auf die Startzeit gesetzt. L

startTime::Float

Ist enable TRUE, hat in keine steigende Flanke und ist der Wert des

Zeitzahlers kleiner oder gleich 0, wird der Zeitzahler um dT vermindert.

Falls enable FALSE ist, passiert nichts.
out Es wird TRUE zuriickgegeben, falls der Zeitzahler gréRer als 0 ist. entfallt TRUE oder FALSE

TimerRetrigger

TimerRetrigger vermindert den Zeitzahler um 4T und meldet, wenn der Zeitzahler O erreicht. Dieser Timer kann nach Start umkonfiguriert

werden.
W
H
Methoden Verhalten Argumente Rickgabewert
start Der Zeitzahler wird auf den Wert start Time gesetzt. startTime::Float entfallt
compute Der Zeitzahler wird um AT vermindert. entfallt entfallt
out Es wird TRUE zuriickgegeben, falls der Wert des Zeitzahlers groRer als 0 ist. |entfallt TRUE oder FALSE
Andernfalls wird FALSE zurtickgegeben.

ascetsdbe-f16

TimerRetriggerEnabled

TimerRetriggerEnabled vermindert den Zeitzéhler um dT und meldet, wenn der Zeitzahler 0 erreicht. Dieser Timer kann nach Start umkonfigu-

riert werden und muR explizit freigegeben werden.

einen Schritt verzogert ist.

Methoden Verhalten Argumente Ruckgabewert
compute Falls enable TRUE ist und in eine steigende Flanke besitzt, wird der Timer |enable:: TRUE oder FALSE entfallt
gestartet, d.h. der Wert des Zeitzahlers wird auf den Startwert gesetzt. in-TRUE oder FALSE
Andernfalls wird der Zeitzéhler um dT vermindert. startTime:Flaot
Falls enable FALSE ist, passiert nichts.
out Es wird TRUE zurtickgegeben, falls der Zeitzahler grofer als 0 ist. entfallt TRUE oder FALSE
Andernfalls wird FALSE zurtickgegeben.
3 Verzégerungen
DelaySignal
DelaySignal verzdgert das Eingangssignal um einen Ausfuihrungsschritt.
g
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
compute Das Eingangssignal wird in einem internen Puffer gespeichert. signal:TRUE oder FALSE entfallt
out Das gespeicherte Signal wird zuriickgegeben, so daf? das Eingangssignal um |entfallt TRUE oder FALSE
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DelaySignalEnabled

DelaySignalEnabled verzdgert das Eingangssignal um einen Ausfiihrungsschritt. Es muR explizit freigegeben werden.

Methoden Verhalten Argumente Ruckgabewert
reset Falls initEnable TRUE ist, wird initValue in einem internen Puffer ge- [initEnable::TRUE oder FALSE entfallt
speichert. initvalue:TRUE oder FALSE
compute Falls enable TRUE ist, wird das Eingangssignal in einem internen Puffer |signal:TRUE oder FALSE entfallt
gespeichert. enable: TRUE oder FALSE
out Das gespeicherte Signal wird zurtickgegeben, so daf? das Eingangssignal um |entfallt TRUE oder FALSE

einen Schritt verzogert ist.

Az

ascetsdbe-f19

DelayValue

DelayValue verzdgert das Eingangssignal um einen Ausfilhrungsschritt. Der Unterschied zu DelaySignal liegt im Datentyp des Eingangssignals

(hier: Float, dort: TRUE oder FALSE).

Methoden Verhalten Argumente Rickgabewert
compute Das Eingangssignal wird in einem internen Puffer gespeichert. value::Float entfallt
out Das gespeicherte Signal wird zurtickgegeben, so daf? das Eingangssignal um |entfallt Float
einen Schritt verzdgert ist.
DelayValueEnabled
DelayValueEnabled verzogert das Eingangssignal um einen Ausfiihrungsschritt. Es mul’ explizit freigegeben werden. Der Unterschied zu
DelaySignalEnabled liegt im Datentyp des Eingangssignals (hier Float, dort TRUE oder FALSE).
i-1
E IV I g
g
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
reset falls initEnable TRUE ist, wird initValue in einem internen Puffer gespei-|initEnable:: TRUE oder FALSE entfallt
chert. initvalue:Float
compute Falls enable TRUE ist, wird das Eingangssignal in einem internen Puffer |value::Float entfallt
gespeichert. enable:TRUE oder FALSE
out Das gespeicherte Signal wird zurtickgegeben, so daf? das Eingangssignal um |entfallt Float
einen Schritt verzdgert ist.
TurnOffDelay
TurnOf £Delay verzdgert eine fallende Flanke im Eingangssignal.
ﬂ
H
Methoden Verhalten Argumente Ruckgabewert
compute Eine fallende Flanke im Eingangssignal wird verzdgert. Falls signal von TRUE|signal:: TRUE oder FALSE entfallt

nach FALSE springt, wird ein Zeitzahler mit delayTime initialisiert. Solange
signal auf FALSE bleibt, wird der Zeitzahler um dT vermindert.

delayTime::Float
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out FALSE wird zuriickgegeben, falls das Eingangssignal FALSE ist und der |entfallt TRUE oder FALSE
Zeitzahler < 0 ist.
Andernfalls wird TRUE zuriickgegeben.
Start Start §
TurnOnDelay
TurnOnDelay verzdgert eine steigende Flanke im Eingangssignal.
Eiy
g
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
compute Eine steigende Flanke im Eingangssignal wird verzdgert. Falls signal von [signal:: TRUE oder FALSE entfallt
FALSE nach TRUE springt, Wi.l'd eih Zeitzéhlfer mit delayTime i_nitialisiert. delayTime::Float
Solange signal auf TRUE bleibt, wird der Zeitzahler um 4T vermindert.
out TRUE wird zuriickgegeben, falls das Eingangssignal TRUE ist und der |entfallt TRUE oder FALSE
Zeitzahler < 0 ist.
Andernfalls wird FALSE zurtickgegeben.
Start Start §
4 Speicherzellen
Accumulator
Accumulator summiert das Eingangssignal.
N 2 o
TV ¢
T £
3
Methoden Verhalten Argumente Rickgabewert
reset Der Accumulator wird auf initvalue gesetzt. initvalue::Float entfallt
compute Der Accumulator wird um den Eingangswert erhoht, d.h. value::Float entfallt
accumulator (new) = accumulator
(old) + input value
out Der Wert des Accumulators wird zuriickgesetzt. entfallt Float
AccumulatorEnabled
AccumulatorEnabled summiert das Eingangssignal. Er muf3 explizit freigegeben werden und sein Wert wird begrenzt.
v 3
TN
N 2 o
E IV I g
Tt 2
g
Methoden [Verhalten [Argumente [Riickgabewert
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reset Falls initEnable TRUE ist, wird der Wert des Accumulator auf initValue [initValue:Float entfallt
gesetzt. initEnable: TRUE oder FALSE
compute Falls enable TRUE ist, wird der Accumulator um den Eingangswert erhoht, [value::Float entfallt
d.h. mn::Float
accumulator (new) = accumulator mx::Float
(eld) + input value. enable:TRUE oder FALSE
Zusatzlich wird der Wert des Accumulators durch mn und mx begrenzt.
out Der Wert des Accumulators wird zuriickgegeben. entfallt Float
AccumulatorLimited
AccumulatorLimited summiert das Eingangssignal. Sein Wert wird begrenzt.
4+ 4
HH_MH
DI
IV ¢
T 2
3
Methoden Verhalten Argumente Rickgabewert
reset Der Wert des Accumulators wird auf initVvalue gesetzt. initvalue::Float entfallt
compute Der Accumulator wird um den Eingangswert erhoht, d.h. value::Float entfallt
accumulator (new) = accumulator mn::Float
(old) + input value mx::Eloat
Zusatzlich wird der Wert des Accumulators durch mn und mx begrenzt.
out Der Wert des Accumulators wird zuriickgegeben. entfallt Float
RSFlipFlop
RSFlipFlop ist ein FlipFlop mit Eingdngen zum Setzen und Zuriicksetzen, wobei das Zurticksetzen dominiert.
2
FFal &
g
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
compute Falls R TRUE ist, wird der innere Zustand des FlipFlop auf FALSE gesetzt. |R:TRUE oder FALSE entfallt
Andernfalls wird, falls s true ist, der innere Zustand des FlipFlop TRUE. Falls |g--TRUE oder FALSE
beide Eingénge R und s FALSE sind, bleibt der innere Zustand ungeéndert.
q Der innere Zustand des FlipFlop wird zuriickgegeben. entfallt TRUE oder FALSE
nq Der innere Zustand des FlipFlop wird negiert zuriickgegeben. entfallt TRUE oder FALSE

5 Spezialfunktionen

+ak

ascetsdbe-f29

DeltaOneStep

DeltaOneStep ergibt die Differenz zwischen dem aktuellen Eingangswert und dem vorherigen Eingangswert.

Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
compute Vom aktuellen Eingangssignal wird der vorherige Eingangswert abgezogen. |value::Float entfallt
out Die Differenz wird zurtickgegeben. entfallt Float
DifferenceQuotient
DifferenceQuotient berechnet den Differenzenquotient des Eingangssignals.
S g
g
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
compute Der Differenzenquotient (value - value::Float entfallt
previous value) / dT wird berechnet.
out Der Differenzenquotient wird zurtickgegeben. entfallt Float
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EdgeBi
EdgeBi erkennt eine bidirektionale Flanke im Eingangssignal.

N Y v
s @

ascetsdbe-f34

Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
compute Der Eingangswert wird mit dem vorherigen Eingangswert verglichen. signal:TRUE oder FALSE entfallt
out Es wird TRUE zuriickgegeben, falls der aktuelle und der vorherige Eingangs- |entfallt TRUE oder FALSE
wert sich unterscheiden. Andernfalls wird FALSE zuriickgegeben.
EdgeFalling
EdgeFalling erkennt eine fallende Flanke im Eingangssignal.
H
Methoden Verhalten Argumente Rickgabewert
compute Der Eingangswert wird mit dem vorherigen Eingangswert verglichen. signal:: TRUE oder FALSE entfallt
out Es wird TRUE zurlickgegeben, falls der Eingangswert FALSE ist und der |entfallt TRUE oder FALSE
vorherige Eingangswert TRUE war. Andernfalls wird FALSE zurtickgegeben.
EdgeRising
EdgeRising erkennt eine steigende Flanke im Eingangssignal.
H
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
compute Der Eingangswert wird mit dem vorherigen Eingangswert verglichen. signal:: TRUE oder FALSE entfallt
out Es wird TRUE zurtickgegeben, falls der Eingangswert TRUE ist und der vorhe-|entfallt TRUE oder FALSE
rige Eingangswert FALSE war. Andernfalls wird FALSE zuriickgegeben.
Muxlof4
Muxlof4 (Multiplexer) schaltet zwischen den 4 Eingangswerten sIndex = s0...s3 gemaR der logischen (binaren) Darstellung des zugehdrigen
Index.
il

Methoden

Verhalten

Argumente Rickgabewert

out

Das Eingangssignal si
i =Db0 + 2 * bl
mit der Interpretation FALSE als 0 und TRUE als 1, d.h. es gilt die Tabelle:

(index 1) wird durchgereicht, falls

bo bl out
FALSE FALSE s0
TRUE FALSE sl
FALSE TRUE s2
TRUE TRUE s3

b0: TRUE oder FALSE Float
b1:TRUE oder FALSE

s0...s3:Float
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MuxZ1of8
Muxlof8 (Multiplexer) schaltet zwischen den acht Eingangswerten sIndex = s0...s7 gemaf der logischen (bindren) Darstellung des zugehori-
11l gen Index.
MU,
5 @@
5 188@
EEN]
S 118
5 @@
5 181
5 814
B EEE 8
H
Methoden Verhalten Argumente Ruckgabewert
out Das Eingangssignal si (index i=) wird durchgereicht, falls b0:: TRUE oder FALSE Float
i =Db0 + 2 * bl + 4 * b2 b1:TRUE oder FALSE
mit der Interpretation FALSE als 0 und TRUE als 1 (vgl. Mux10f4). b2:: TRUE oder FALSE
s0...s7:Float

6 Nichtlineare Funktionen

Hysteresis_Delta_RSP
Hysteresis_Delta_RSP stellt eine Hysterese mit Umkehrpunkt rechts und vorgebbarer Breite dar.

+ 3
4 R

AEEE Ny

ascetsdbe-f36

Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
out Es wird TRUE zuriickgegeben, falls x > rsp. x::Float TRUE oder FALSE
FALSE wir zuriickgegeben, falls x < (rsp - delta). Der Rickgabewert |delta:Float
bleibt ungeandert, falls x im geschlossenen Intervall zwischen (rsp-delta) |rgp::Float
und rsp liegt.

Hysteresis_LSP_Delta
Hysteresis_ LSP_Delta stelt eine Hysterese mit Umkehrpunkt links und vorgebbarer Breite dar.

[l
[

ascetsdbe-f37

Methoden Verhalten Argumente Rickgabewert
out Es wird TRUE zurtickgegeben, falls x x::Float TRUE oder FALSE
> (lsp + delta). 1sp::Float
FALSE wird zurtickgegeben, falls x rsp::Float
< 1lsp.
Der Riickgabewert bleibt ungeéndert, falls x im geschlossenen Intervall zwi-
schen 1sp und (1sp + delt) liegt.

Hysteresis_LSP_RSP
Hysteresis_LSP_RSP stellt eine Hysterese mit linkem und rechtem Umkehrpunkt dar.

i
o=

ascetsdbe-f38

Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
out Es wird TRUE zuriickgegeben, falls x x::Float TRUE oder FALSE
> rsp. 1sp::Float
FALSE wird zuriickgegeben, falls x rsp::Float
< lsp.
Der Riickgabewert bleibt ungeéndert, falls x im geschlossenen Intervall zwi-
schen 1sp und rsp liegt
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Hysteresis_MSP_DeltaHalf
Hysteresis MSP_DeltaHalf stellt eine Hysterese mit Umkehrpunkt in der

ascetsdbe-f39

Mitte dar. Die halbe Breite ist vorgebbar.

Methoden

Verhalten

Argumente Ruckgabewert

out

Es wird TRUE zurtickgegeben, falls x
> (msp + deltahalf).
FALSE wird zuriickgegeben, falls x
< (msp - deltahalf).
Der Riickgabewert bleibt ungeéndert, falls x im geschlossenen Intervall zwi-
schen (msp
- deltahalf) und (msp + deltahalf) liegt.

x::Float TRUE oder FALSE
msp::Float

deltahalf::Float

Limiter
Limiter begrenzt den Eingang.

ascetsdbe-f40

Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
out Der Eingangswert x wird begrenzt auf Werte zwischen mn und mx, d.h. es wird|x::Float Float
berechnet: mn:Float
max (min(x,mx) , mn) mx::Float
Die Bedingung mn <= mx wird nicht geprft.
Signum
Signum ergibt das Vorzeichen des Eingangswertes.
=
g
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
out Es wird 1.0 zurlickgegeben, falls x x::Float Float
>= 0.0, andernfalls wird -1.0 zuriickgegeben.
7 Ubertragungsfunktionen
DT1
DT1 stellt eine zeitdiskrete Differenz-Ubertragungsfunktion mit Zeitkonstante T und Verstarkungsfaktor K dar.
¥ +
3 T
F [N_DTa
TV g
T i
g
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
compute Der Differenzwert wird tUber eine P-Funktion und eine riickgekoppelte I- [in:Float entfallt
Funktion berechnet. T::Float
K:Float
out Der Differenzwert wird zurtickgegeben. entfallt Float

3
K
= F

P

p stellt eine zeitdiskrete Proportional-Ubertragungsfunktion mit Verstarkungsfaktor K dar.

ascetsdbe-f43
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Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
out Der Ruckgabewert wird berechnet mit in::Float Float
out =in*K K::Float
Pl
PI stellt einen zeitdiskreten Proportional-Integrator mit Zeitkonstante T und Verstérkungsfaktor K dar.
+ +
K T
7 PI
v 3
T E
g
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
reset Der Integrator wird auf den Wert initVvalue gesetzt. initValue:Float entfallt
compute Der Wert der PI-Funktion wird als Summe einer P-Funktion und einer I-Funktion |in::Float entfallt
berechnet. T::Float
K:Float
out Der Wert der PI-Funktion wird zuriickgegeben. entfallt Float
PID
PID stellt einen zeitdiskreten Proportional-Integrator mit differentiellem Teil mit Zeitkonstanten Tv und Tn und Verstarkungsfaktor x dar.
+ ++
K TUTH

- |gPID

- |gPID

v g
T 3
g
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
Reset Der Integrator wird auf den Wert initvalue gesetzt. InitValue:Float entfallt
compute Der Wert der PI-Funktion wird als Summe einer P-Funktion, einer D-Funktion [in::Float entfallt
und einer I-Funktion berechnet. v Float
Tn::Float
K::Float
out Der Wert der PID-Funktion wird zurtickgegeben. entfallt Float
PIDLimited
PIDLimited stellt einen zeitdiskreten Proportional-Integrator mit differentiellem Teil mit Zeitkonstanten Tv und Tn und Verstarkungsfaktor K dar. Der
Ll e Wert des Integrators ist begrenzt.
KN TUTH

v g
T 3
:
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
reset Der Integrator wird auf den Wert initvalue gesetzt. initValue::Float entfallt
compute Der Wert der PI-Funktion wird als Summe einer P-Funktion, einer D-Funktion [in::Float entfallt
und einer I-Funktion berechnet, wobei der Wert des Integrators in der I-Funktion | :-Float
durch mn und mx begrenzt wird. .
Tn::Float
K::Float
mn::Float
mx::Float
out Der Wert der PID-Funktion wird zurtickgegeben. entfallt Float
PILimited
PILimited stellt einen zeitdiskreten Proportional-Integrator mit Zeitkonstante T und Verstarkungsfaktor K dar. Der Wert des Integrators ist begrenzt.
+ ¥ 33
KoOMNMx T
_.
PI
TY :
T £
3
Methoden Verhalten Argumente Ruckgabewert
reset Der Integrator wird auf den Wert initvalue gesetzt. initvalue::Float entfallt
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compute Der Wert der PI-Funktion wird als Summe einer P-Funktion, einer D-Funktion |in::Float entfallt
und einer I-Funktion berechnet, wobei der Wert des Integrators in der I-Funktion |- Foat
durch mn und mx begrenzt wird. .
K::Float
mn::Float
mx::Float
out Der Wert der PI-Funktion wird zuriickgegeben. entfallt Float
PT1
PT1 stellt einen zeitdiskreten Tiefpass mit Zeitkonstante T und Verstarkungsfaktor K dar.
+ +
K T
-  PTa
TY s
T H
Methoden Verhalten Argumente Ruckgabewert
reset Der Integrator wird auf den Wert initVvalue gesetzt. initValue:Float entfallt
compute Der Wert der PT1-Funktion wird durch eine I-Funktion und eine riickgekoppelte|in::Float entfallt
P-Funktioin berechnet. TFloat
K:Float
out Der Wert der PT1-Funktion wird zuriickgegeben. entfallt Float
PT2
PT2 stellt eine zeitdiskrete Verzégerungsfunktion mit Zeitkonstante T, Verstarkungsfaktor K und Dampfung d dar.
+ 3 3
K d T
- / PTaf
TY =z
L
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
reset Die beiden Integratorwerte werden auf initvalue gesetzt. initvalue::Float entfallt
compute Der Wert der PT2-Funktion wird durch zwei hintereinandergeschaltete |- |in::Float entfallt
Funktionen berechnet, die iber eine Folge zweier P-Funktionen rickgekoppelt|r--Float
sind. .
K::Float
d::Float
out Der Wert der PT2-Funktion wird zuriickgegeben. entfallt Float
8 Integratoren
IntegratorK
IntegratorK stellt einen zeitdiskreten Integrator mit Verstarkungsfaktor x dar.
+
K
3
v g
T £
3
Methoden Verhalten Argumente Rickgabewert
reset Der Integrator wird auf den Wert initvalue gesetzt initvalue::Float entfallt
compute Der Wert des Integrators wird durch in::Float entfallt
integrator (new) = integrator K::Float
(old) + in * 4T * K
out Der Integratorwert wird zuriickgegeben. entfallt Float
IntegratorKEnabled
IntegratorKEnabled stellt einen zeitdiskreten Integrator mit Verstarkungsfaktor x dar. Er muf3 explizit freigegeben werden und sein Wert wird
Ll L begrenzt.
MM K M
Lk
E_1v 1|8
T * g
Methoden [Verhalten [Argumente [Riickgabewert

Vivace (version fdr3-26d of Mar 9 2004 15:01:25), processed at Fri Aug 20 11:30:19 2004




© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, auch fir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede Vebffentlichungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

BOSCH

Ea827 TSI
5-4420.01/41W038_PQ35;0
Funktionsrahmen

ASCETSDBE 3.15.1

Seite 28 von 4860
20.AUG.2004
Alexander Frick

reset Falls initEnable TRUE ist, wird der Wert des Integrators auf initvalue [initValue::Float entfallt
gesetzt. initEnable: TRUE oder FALSE
compute Falls enable TRUE ist, wird der Integrator wie folgt (begrenzt durch mn und [in:Float entfallt
mx) berechnet: KFloat
Integrator (new) = Integrator mn::Float
(old) + in * 4T * K .
mx::Float
enable:TRUE oder FALSE
out Der Wert des Integrators wird zuriickgegeben. entfallt Float
IntegratorKLimited
IntegratorKLimited stellet einen zeitdiskreten Integrator K dar. Sein Wert wird begrenzt.
N S 5
MM K HE
3
v g
T 2
3
Methoden Verhalten Argumente Rickgabewert
reset Der Integrator wird auf den Wert initvalue gesetzt. initvalue::Float enfallt
compute Der Integrator wird wie folgt (begrenzt durch mn und mx) berechnet: in::Float entfallt
Integrator (new) = Integrator K::Float
(old) + in * dT * K mn::Float
mx::Float
out Der Wert des Integrators wird zuriickgegeben. entfallt Float
IntegratorT
IntegratorT stellt einen zeitdiskreten Integrator mit Zeitkonstante T dar.
+
T
1
v &
T 3
:
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
reset Der Wert des Integrators wird auf initvalue gesetzt. initvalue::Float entfallt
compute Der Wert des Integrators wird wie folgt berechnet: in::Float entfallt
Integrator (new) = Integrator T::Float
(old) + in * dT / T
out Der Wert des Integrators wird zuriickgegeben. entfallt Float
IntegratorTEnabled
IntegratorTEnabled stellt einen zeitdiskreten Integrator mit Zeitkonstante T dar. Er muR3 explizit freigegeben werden und sein Wert ist begrenzt.
¥y 3
MM T HE
1/
E_1v 1@
L
3
Methoden Verhalten Argumente Rickgabewert
reset Falls initEnable TRUE ist, wird der Wert des Integrators auf initvalue |[initValue:Float entfallt
gesetzt. initEnable: TRUE oder FALSE
compute Falls enable TRUE ist, wird der Integrator wie folgt (begrenzt durch mn und |in::Float entfallt
mx) berechnet: T::Float
Integrator (new) = Integrator mn::Float
1 *
(old) + in ar / T s Eloat
enable: TRUE oder FALSE
out Der Wert des Integrators wir zuriickgegeben. entfallt Float
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IntegratorTLimited

IntegratorTLimited stellt einen zeitdiskreten Integrator mit Zeitkonstante T dar. Sein Wert ist begrenzt.

Methoden Verhalten Argumente Rickgabewert
reset Der Integrator wird auf den Wert initvalue gesetzt. initvalue::Float entfallt
compute Der Integrator wird wie folgt (begrenzt durch mn und mx ) berechnet: in::Float entfallt
Integrator (new) = Integrator T::Float
(0ld) + in * dT / T mn::Float
mx::Float
out Der Wert des Integrators wird zuriickgegeben. entfallt Float
9 Tiefpasse
DigitalLowpass
DigitalLowpass berechnet rekursiv den Mittelwert des Eingangssignals.
+
m
1=
v &
T g
2
Methoden Verhalten Argumente Rickgabewert
reset Der Mittelwert wird auf initvalue gesetzt. initvalue::Float entfallt
compute Der Mittelwert wird wie folgt berechnet: in::Float entfallt
mean (new) = mean (old) + m * (in m::Float
- mean (old))
out Der Mittelwert mean wird zuriickgegeben. entfallt Float
LowpassK
LowPassK stellt eine zeitdiskrete PT1-Funktion mit Verstarkungsfaktor x (Tiefpassfilter) dar.
H
Methoden Verhalten Argumente Rickgabewert
reset Der Tiefpassfilter wird auf initvalue gesetzt. initvalue::Float entfallt
compute Der Tiefpasswert wird wie folgt berechnet: in::Float entfallt
val (new) = val (old) + (in - K::Float
val (old)) * dT * K
out Der Tiefpasswert val wird zuriickgegeben. entfallt Float

ascetsdbe-f58

LowpassKEnabled

LowpassKEnabled stellt eine zeitdiskrete PT1-Funktion mit Verstarkungsfaktor K (Tiefpassfilter) dar. Diese muf? explizit freigegeben werden.

Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
reset Falls initEnable TRUE ist, wird der Tiefpasswert auf initValue gesetzt. [initValue::Float entfallt
initEnable:TRUE oder FALSE
compute Falls initEnable TRUE ist, wird der Tiefpasswert wie folgt berechnet: in::Float entfallt
val (new) = val (old) + (in - K::Float
val(old)) * dT * K enable:TRUE oder FALSE
out Der Tiefpasswert val wird zuriickgegeben. entfallt Float
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LowpassT
LowpassT stellt eine zeitdiskrete PT1-Funktion mit Zeitkonstante T (Tiefpassfilter) dar.
4
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
reset Der Tiefpasswert wird auf initVvalue gesetzt. initValue::Float entfallt
compute Der Tiefpasswert wird wie folgt berechnet: in::Float entfallt
val (new) = val (old) + (in - T::Float
val (old)) * dT / T
out Der Tiefpasswert val wird zuriickgegeben. entfallt Float
LowpassTEnabled
LowpassTEnabled stellt eine zeitdiskrete PT1-Funktion mit Zeitkonstante T (Tiefpassfilter) dar. Diese muR explizit freigegeben werden.
4
Methoden Verhalten Argumente Rlckgabewert
reset Falls initEnable TRUE ist, wird der Tiefpassfilter auf initvalue gesetzt. [initValue:Float entfallt
initEnable:TRUE oder FALSE
compute Falls enable TRUE ist, wird der Tiefpasswert wie folgt berechnet: in::Float entfallt
val (new) = val (old) + (in - T::Float
val (old)) * dT / T enable:: TRUE oder FALSE
out Der Tiefpasswert val wird zuriickgegeben. Float

FU ASCETBLK 1.10.0 Beschreibung der ASCET-Blockbibliothek
FDEF ASCETBLK 1.10.0 Funktionsdefinition

Funktionsdarstellung:

Bei der Darstellung von Funktionen wird zwischen physikalischen Informationen (Datenfluf) und
digitaler Steuerinformation (KontrollfluR) unterschieden.

DatenflufR: Lastsignal, Drehzahl, Regelfaktor

Kontrollfluf: Bedingung Leerlauf, Schalter Fahrstufe, Fehler Kat

Durchgezogene Linien markieren den DatenflufR, gestrichelte Linien den KontrollfluR.

TN nQ Grundblécke (allgemeines):

B M - Bei Bldcken mit der Kennzeichnung "NOV" am Ausgang wird der Zustandswert des Blockes

_KO" (Integratorinhalt, Flag, RAM-Zelle, etc.) im Dauer-RAM gespeichert (ansonsten im fllichtigen RAM) .
E U IU Im Ubrigen verhalten sich die Bloécke wie ihre Pendants ohne "NOV".

T - Die Haupteingangs- und Hauptausgangswerte ("in" und "out") weisen im Block-Icon kein Symbol auf;
sie sind mit 0.0 (float) bzw. FALSE (bool) vorbelegt, sofern nichts anderes angegeben ist.
- Nichtbeschaltete Eingdnge sind mit 0.0 (float) bzw. FALSE (bool) vorbelegt, sofern nichts anderes angegeben ist.
- Bei einigen Bldcken kann an der linken oberen Ecke ein "Rastereingang" (default TRUE) angeschlossen werden,
durch den die Berechnungshaufigkeit explizit festgelegt wird. Im folgenden bezeichnet "rasterZeit"
den Abtand zwischen zwei Berechnungen.
- Eine Abweichung von der nachfolgenden Standardbelegung der Ein- und Ausgangen
wird in der Beschreibung des Blockes angegeben.

Kurzel im Icon Default-Wert Bezeichnung
EINGANGE: E TRUE Berechnung des Blocks freigeben
I FALSE Initialisierung ausldsen
v 0.0 Initialisierungswert
K 0.0 hier: Integrationsfaktor K
MX 1E35 obere Begrenzung der Ausgangsgrofie
MN -1E35 untere Begrenzung der Ausgangsgrofie

ascetblk-teil0

ascetblk-teil0
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Integrator K
neuer Integratorwert := alter Integratorwert + K * rasterZeit * in
EINGANGE: K Integrationsfaktor

Integrator T

neuer Integratorwert := alter Integratorwert + (rasterZeit / T) * in

Der Minimalwert von T wird auf rasterZeit begrenzt.

EINGANGE: T Integrationszeitkonstante

Rekursion

neuer Wert := alter Wert + m * (in - alter Wert)

EINGANGE: m Rekursionskonstante

Tiefpass

neuer Tiefpasswert := alter Tiefpasswert + (rasterZeit / T) * (in - alter Tiefpasswert)
Der Minimalwert von T wird auf rasterZeit begrenzt.

EINGANGE: T Zeitkonstante

Eingangs-UmschalterUnten
Das Icon zeigt die Ruhestellung des Schalters, nichtbeschaltete Eingdnge sind mit 0.0 vorbelegt.

Exklusiv-ODER
Der Ausgang wird TRUE, wenn genau ein Eingang TRUE ist.

FlankeBi
Bel negativer oder positiver Flanke am Eingang, wird wahrend dieses Simulationsschrittes
am Ausgang TRUE ausgegeben. Sonst ist der Ausgang FALSE.

Maximum2
Am Ausgang liegt das Maximum der Eingangswerte an.
Der Ausgang i zeigt den Index des ersten Eingangs an, dessen Wert gleich dem ermittelten Maximum ist.

ascetblk-teill

11

Begrenzer

Am Ausgang wird der auf den Bereich [MN, MX] begrenzte Eingangswert ausgegeben.

Ist eine Begrenzung aktiv, so wird der Ausgang B := TRUE gesetzt; ansonsten ist dieser Ausgang FALSE.

Betrag
Am Ausgang liegt der Betrag des Eingangswertes an.

Hystrese

Der rechte und der linke Schaltpunkt der Hysterese ergibt sich aus der Beschaltung:
>beschaltet linker Schaltpkt rechter Schaltpkt

LSP und delta LSP LSP + delta

LSP und RSP LSP RSP

delta und RSP RSP - delta RSP

Bei allen anderen Beschaltungen der Eingange wird am Ausgang FALSE ausgegeben (fehlerhafte Beschaltung) .
Signum

Ist der Eingangswert < 0.0, liegt am Ausgang der Wert -1.0, ansonsten der Wert 1.0

Akkumulator
Der Akkumulator wird um den Eingangswert additiv verandert und auf den Bereich [MN, MX] begrenzt.

FLAG
Nachbildung einer fliichtigen 1 Bit-Speicherzelle.

RAM
Nachbildung einer fllchtigen Speicherzelle.

ascetblk-teil2
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RS-FF RS-FlipFlop

S [ Das RS-FlipFlop hat einen Set-Eingang S und einen Reset-Eingang R.

R Qr»  Am Ausgang !Q liegt immer der zu Q invertierte Wert. Reset ist gegeniiber Set dominant.
VerzdégerungRaster
Verzdgerung des Signals um ein Raster, d.h. out(i) := in(i-1).

Am Ausgang liegt der jeweils um einen Rastertakt verzdgerte Wert an.
Wenn der Rastereingang offen ist, wird um einen Simulationstakt verzdgert.

ﬁ Ausschalt-Verzégerung
m » Der Ausgang folgt dem Schalten des Eingangs von TRUE nach FALSE nach der Verzdgerungszeit, die am Eingang DELAY
JCEET N

anliegt. Schaltet wahrend der Verzdgerung der Eingang wieder nach TRUE, liegt auch am Ausgang sofort TRUE an.

Einschalt-Verzdgerung
Der Ausgang folgt dem Schalten des Eingangs von FALSE nach TRUE nach der Verzdgerungszeit, die am Eingang DELAY
anliegt. Schaltet wdhrend der Verzdégerung der Eingang wieder nach FALSE, liegt auch am Ausgang sofort FALSE an.

Timer

Eine positive Flanke am Eingang bewirkt, daf der Timer gestartet wird, d.h.

- der interne Timer wird auf den Wert (in Sekunden) gesetzt, der am Eingang SV anliegt,

- der Ausgang wird TRUE und bleibt TRUE bis der Timer abgelaufen ist.

Eine erneute positive Taktflanke am Eingang hat keine Auswirkung, solange der Timer

noch nicht abgelaufen ist. Liegt an E FALSE, wird der Timer gestoppt, bis E wieder TRUE ist.

EINGANGE: in Starten des Timers
. sv Timerzeit
AUSGANGE : B Timer lauft

Timer-Retrigger
Grundfunktion wie "Timer", jedoch: Eine erneute positive Taktflanke am Eingang bewirkt stets Neustart des Timers.

ascetblk-teil3

ZeitZéhler
TRUE am Eingang R setzt den Zeitzdhler auf 0.0 zurlck. Wird R = FALSE, beginnt der ZeitZahler zu laufen.
c R* Liegt an E FALSE, so wird der Zeitzahler gestoppt. Der Zeitzahler zeigt die abgelaufene Zeit in Sekunden an.
EINGANGE: R Ricksetzen des ZeitZahlers
VBV Zihler
Dieser Block zahlt in jedem Simulationsschritt um eins aufwarts bzw. abwarts. Startwert, Endwert und
E 1 Bt damit die Z&hlrichtung werden festgelegt, wenn am Eingang I TRUE anliegt.

Wenn der Wert von SV grdfer als der Wert von EV ist, dann wird abwarts (ansonsten aufwdrts) gezahlt,
bis der Endwert erreicht ist. Das Erreichen des Endwertes wird durch ein TRUE am Ausgang B angezeigt.
Der Zahler kann mit dem Eingang E gestoppt werden.

EINGANGE: SV Startwert des Zahlers
EV Endwert des Zahlers
I Zahler starten
AUSGANGE : B Endwert erreicht
Zustandsautomat
o Der Kontrollfluf wird durch logische Gatter und Zustandsautomaten dargestellt. In Zustandsautomaten
1 S ® wird der Funktionsablauf in graphischer Form mit Hilfe von "Zust&nden" und "Ubergdngen" abgebildet.
Zustand: Innerhalb eines Zustandsautomaten ist jeweils genau ein Zustand aktiv, d.h. die zu diesem Zustand
(Ellipse) gehdérenden Aktionen werden ausgefthrt. Der Name des Zustandes ist innerhalb der Ellipse dargestellt.
Ubergang: Der Ubergang von einem Zustand zum anderen erfolgt, wenn die Ubergangsbedingung erfillt ist.
(Pfeil) Dabei werden diesem Ubergang zugeordnete Aktionen ausgefihrt.

Die Bedingung, die erfilt sein muf, damit ein Ubergang stattfindet, steht neben dem jeweiligen Pfeil;
ggf. steht nur ein logischer Name flr die Bedingung und die ausfirliche Beschreibung ist dem
nachfolgenden Text zu entnehmen. Bevorzugt wird die Bedingung mit der niedrigsten Nummer.
Flir jeden Zustandsautomaten ist festgelegt, welcher Zustand beim Start des Automaten angenommen werden soll (S)
und welcher Zustand bei erfiillter RESET-Bedingung (R).

ascetblk-teil4

ABK ASCETBLK 1.10.0 Abklirzungen
FB ASCETBLK 1.10.0 Funktionsbeschreibung
APP ASCETBLK 1.10.0 Applikationshinweise

FU SYABK 8.3.0 Symbole und Abklrzungen

FDEF SYABK 8.3.0 Funktionsdefinition
SYMBOLE :

ascetblk-teil3

ascetblk-teil4
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————— + 4mmmmmmmmmooy
———————— fommmmmmmo> B et | +--+10ms |
| | B B e
mmmm oo > D R > gmmmmmmm o +

Verzweigung von Signalleitungen Kreuzen von Signalleitungen Mono-Flop 10ms

| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
I | -
Fl1 ->0--- Additionspunkt F1 + F2 | F1 -s0 Subtraktionspunkt F1 - F2 | --->|&|--> UND-Glied
+ " F2 | -" F2 | --->] |
| | | | ot
| |
! |
---->|V|---->  ODER-Glied | +-+ | -
---->] | (in Beschreibungen | --s>o0|] |----> Negierung am Eingang | --->| |o---> Negierung am Ausgang
+-+ wird auch "/" ver- | +-+ (in Beschreibungen wird | +-+
wendet) | auch "!" verwendet) |
| |
B 1r Schalter; sie sind in | Blindstecker |
" / Ruhestellung gezeichnet | +-+ (ersetzt Ausgang von |"
--0 o-- Text beschreibt Umschalt- | |o]-* * * ---- im Fkt-Rahmen n. vor-|
bedingung | o handener Sektion) |
| |
+-+ | | +-+
a ---->|*|--> a*b Multiplikation [tl  +----- + | a --->|:|--> a /b Division zweier
b ---->] | zweier GroéRen | ->| Fns |- Multiplikation tl * Fns | b --->| | Gréken (b kann auch
+-+ (b kann auch von | oo + | o von unten kommmen)
unten kommen) |
| |
tommmmm- + Totzeitglied | R + | dommmmmm - + Zweipunktglied
xe | Tt+----| xa | B_s --->|s| Flip |---> R/S -Flip | xe | +-- 1 | xa
—---> | |--> xa um Tt verzdgert | R + Flop | --->| ----4+---- |---> xe kontinuierlich
| ---+ | | B r --->|R| Flop | | | -1--+ | xa entweder -1 oder 1
tommmmm- + | B + | dommmmmm - +
| |
R T + Einschalt- | e + Komplexe Funktion siehe | e 4----- + a Betragsbildung
B_lr| TBLRH +-- | B 1lrhk verzdgerer | | %zwB | Blatt %ZWB | > x| | --->
- ------ +o->t [--> | e + | o + a = |el
dommmmmm oo + | |
wenn B_lr fir t= TBLRH ununterbrochen |
danach B 1lrhk=1 / B lr=0 => B lrhk=0 | |
| |
dommmmm- + | tommmm - + | tommmmm- +
|WMAX +--| obere Begrenzung auf WMAX | | +----- | obere Begrenzung auf | | TLMIN /| untere Begrenzung auf
| / | und untere Begrenzung auf | -->|/ TLMX |---> TLMX | == ----- + === TLMIN
|--+ WMIN| WMIN | tommmmm- + | tommmmm- +
foeeenes . | |
| |
| | +--<--+---- LR ein
| | ->|DTMR |<- Hysterese,
e + | - + | LR V ~ zuschalten, wenn
MIN Kleinstwertauswahl | | MAX | GréRtwertauswahl | aus | | Tmot > TMRE
Fom--- + | oo + [ Abschalten wenn
| | TMRE | Tmot < TMRE - DTMR
| |
| B e + Integrator | dommmmmm oo + Tiefpass
- + B_1lr Vergleicher | e ] ~ / | a e ] ™ .o* | em
Tmot ->|>TMLR|------ > wenn Tmot > TMLR |-->| | / ZLRHK |--> mit Zeitkonstan- | ->| | * ZKFRM |--> mit Zeitkonstanten
R + dann B lr = 1 | | - >t ten ZLRHK | [ >t ZKFRM
| B e + | dommmmmm oo +
| |

SB1l, SB2... Spezifikationsbedingung 1 bzw. 2

Fl, F2.... Fehler 1 bzw. 2

SB1 & SB2 Bedingung 1 und Bedingung 2 erfullt

SB1 \ SB2 Bedingung 1 oder Bedingung 2 erfillt

ISB1 Bedingung 1 nicht erfillt

Fl: SB1 Fehler 1 wird gesetzt, wenn Bedingung 1 erfullt ist

F2: SB1 & !SB2 Fehler 2 wird gesetzt, wenn Bedingung 1 erfillt und Bedingung 2 nicht erfullt ist
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FU STEGO 36.20.0 Steckergeometrie

FDEF STEGO 36.20.0 Funktionsdefinition
STEGO: MED9.1/C2-Steckerbelegung des Steuergerdts, 2

.01 T-FSI

MED9.1-Steckerbelegung fir 154pol. VW-Stecker

(Maximalbestlckung C2-Muste

K3 Kammer "Aggregati> inklusive Umlegung des elektr. Schubumluftventil von Pin A6 nach neu Pin A21 => Entfall der kontinuierlichen Ausla8nockenwelle auf PIN A21
as3 et ass ass
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Strombelastung
4
Strombelastung
1A

_versorg“ngs‘nns

Massepins

Eingange Digital

Eingange Analog

Ausgange

Anmerkungen zur Steckerbelegung

Alle 154 Steckerpins sind belegt

zu wenig Hochstromkontakte - 0,75 gmm jedoch fir 2Aeff bei Tu=70°C ausgelegt

zu wenig Steckerkontakte in der Motorkammer - z.T. missen Fkt.

stego-med91-c2

in die Karosseriekammer

stego-med91-c2
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FU STECK 460.20.0 Steckerbelegung

FDEF STECK 460.20.0 Funktionsdefinition

SG-Pin MED 9.1 C2-Muster, Gesamtumfang RB-Bezeichnung

154-polig

"Aggregat"-Stecker

Al Hochdruck-Einspritzventil 4 (Low-Side AnschluR) A _P_HDEV4_L
Einspritzventil 4 A _P_EV4

A2 Hochdruck-Einspritzventil 1 (Low-Side AnschluR) A _P_HDEV1_L
Einspritzventil 1 A P _EV1

A3 Hochdruck-Einspritzventil 6 (Low-Side AnschluR) A_P_HDEV6_L
Einspritzventil 6

A4 Ladedrucktaktventil alternativ zu EVé6 A_T_LDR

A5 Tankentluftungsventil A_T_TEV

A6 Saugrohrumschaltung 1 A S _SUl

A7 Temperatur vor Drosselklappe alternativ KLBPOT2, UB42 E_A TVDK
Lagerltckmedlungs-Poti Saugrohrumschaltung 1 E_A SUPOTI1
Drucksensor Niederdruck-Kraftstoffkreis E_A DSK

A8 Klopfsensor 2 symmetrisch E_A KS2B

A9 Klopfsensor 1 symmetrisch E_A KSI1A

Al0 Motortemperatur E_A TMOT1

All Drucksensor Saugrohr E_A DSS
Schalter Klimabereitschaft / N-Anhebung E_S_AC

Al2 Istwertpoti 2 E_A IP2

213 Ansauglufttemperatur E_A TANS

Al4 Sensormasse (Motorsegment) M_R_SEN M

Al5 DV-E5 Motor + (Anschlusspin 3) A_T_DVE1l

Alé6 Hochdruck-Einspritzventil 3 (Low-Side AnschluR) A_P_HDEV3_L
Einspritzventil 3 A P _EV3

Al7 Hochdruck-Einspritzventil 2 (Low-Side AnschluR) A_P_HDEV2_L
Einspritzventil 2 A_P_EV2

Al8 Hochdruck-Einspritzventil 5 (Low-Side AnschluR) A_P_HDEV5_L
Einspritzventil 5

AlS Mengensteuerventil 1 A _P_MSV1
Sekundérluftventil 1 A S SLV

A20 Kontinuierliche Einlass-NW-Verstellung 1; 2.2A A_T_KNWSE1

A21 suv A S Suv
Kontinuierliche Auslass-NW-Verstellung 1; 2.2A A_T_KNWSAL

A22 Ruckmeldung Klappe 1 Ladungsbewegung E_A LBKPOT1

A23 Klopfsensor 2 symmetrisch E_A KS2A

A24 Klopfsensor 1 symmetrisch E_A _KS1B

A25 Raildruck E_A PRAIL1
Sekunddrlufventil Ruckmeldung E_S_SLVR

A26 5V-Versorgung 2 A U 5V2

A27 Istwertpoti 1 E_A IP1

A28 5V-Versorgung 3 A_U 5V3

A29 Sensormasse Istwertpotis M _R_IPM

A30 DV-E5 Motor - (Anschlusspin 5) A_T_DVE2

A3l Hochdruck-Einspritzventil Spannungsversorgung A P BNK3_ 1
Bank 3_1 (High-Side AnschluR)

A32 Hochdruck-Einspritzventil Spannungsversorgung A _P_BNK2_ 1
Bank 2_1 (High-Side AnschluR)

A33 Hochdruck-Einspritzventil Spannungsversorgung A P BNK1 1
Bank 1_1 (High-Side AnschluR)

A34 Abgasriickflihrung 1 A_T_EAGR1
Ladungsbewegungsklappe 1 A_T_LBK1

A35 Ladungsbewegungsklappe 1 (PWM) A_T_LBKPWM1

A36 Drehzahleingang+ (Induktivgeber) E_F NBMA
Hall-Geber-Signal E_F_HALL

A37 5V-Versorgung 1 A_U_5V1

A38 Klopfsensor 4 symmetrisch E_A KS4B

A39 Klopfsensor 3 symmetrisch E_A KS3A
Klopfsensor 1 symmetrisch E_A KSI1A

A40 Ruckmeldung Ladungsbewegungsklappe 1 E_T LBKPWM1

A4l Zindendstufe 4 extern A_P_ZUE4X

A42 Zindendstufe 6 extern A_P_ZUE6X

243 zZindendstufe 2 extern A _P_ZUE2X

A44 Phasengeber Einlass 1 E_T_ PHAEl

A45 Lambdasonden-Heizer hinter KAT 4 A_T_LSHHK4

Ad6 Hochdruck-Einspritzventil Spannungsversorgung A P BNK3 2
Bank 3_2 (High-Side AnschluR)

A47 Hochdruck-Einspritzventil Spannungsversorgung A P _BNK2 2
Bank 2_2 (High-Side AnschluR)

A48 Hochdruck-Einspritzventil Spannungsversorgung A P _BNK1 2
Bank 1_2 (High-Side AnschluR)

A49 Abgasruckfihrung 2 A_T_EAGR2
Ladungsbewegungsklappe 2 A T LBK2

A50 Ladungsbewegungsklappe 2 (PWM) A_T_LBKPWM2
LFKLR A_S_LFKLR

A51 Drehzahleingang - (Induktivgeber) E_F_NBMB
Masse Hallgeber M R Hall

A52 Schirm (Motorsegment) M _C_SEN_M

A53 Klopfsensor 4 symmetrisch E_A KS4A

A54 Klopfsensor 3 symmetrisch E_A KS3B
Klopfsensor 1 symmetrisch E_A KS1B
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A55 Saugrohrumschaltung 2
A56 zZindendstufe 3 extern
A57 zZindendstufe 5 extern
A58 zZindendstufe 1 extern
A59 Phasengeber Auslass 1
260 Lambdasonden-Heizer hinter KAT 3

"Karosserie"-Stecker

K1 Masse Elektronik

K2 Masse Elektronik

K3 Versorgung Uber Hauptrelais

K4 Masse Elektronik

K5 Versorgung Uber Hauptrelais

K6 Versorgung Uber Hauptrelais

K7 Lambdasondenheizung h. KAT 1 far LSF

K8 Elektrische Thermostatregelung
Diagnosemodul Tankleckage

K9 Katkthlungsumschaltventil
ATL-Bypass-Ventil

K10 Aktivkohle-Abschaltventil
Niederdruckumschaltventil

K11 Abgasklappe

K12 Motortemperatur (Kuhlerausgang)

K13 Ansauglufttemperatur

K14 RUckmeldung AGR-Poti
Ruckmeldung Bypass-Poti 2

K15 Drucksensor Tank alternativ zu LDSATL

Kle Unterdruck Bremskraftverstdrker
Klimaanlagen-Druck

K17 Heizungsanforderungs-Poti alternativ SU1l

K18 GRA, Fkt. "Ein"

K19 5V-Versorgung 1

K20 Temperatur Abgas vor Abgasturbolader
Temperatur Abgas
Schlechtweginfo

K21 Ionenstrom-Kanal 2
Motoroelstand alternativ zu Ionenstrom 2

K22 Digitaler HFM Hit.
Digitaler HFM6 (Portl)

K23 Starter K1.50

K24 Starter K1.50 Ruckmeldung

K25 Bremslicht

K26 Schirm (Karosseriesegment)

K27 Bedarfsgesteuerte Kraftstoffpumpe

K28 Luftersteuerung 1

K29 Lambdasondenheizung h. KAT 2 fur LSF

K30 Luftersteuerung 2

K31 Bremskraftverstdrker Pumpe (Relais)

K32 Relais flUr elektrische Kraftstoffpumpe 1

K33 Nachlauf Pumpenrelais

K34 Motordltemperatur alternativ TSAUG

K35 Drucksensor Niederdruck-Kraftstoffkreis
WakeUp Standheizung

K36 Temperatursensor hinter Abgasturbolader
Lagerlckmeldung Katkuhlungsumschaltventil

K37 Temperatursensor vor Hauptkat.l

K38 Temperatursensor vor Hauptkat.2

Ladedrucksensor Turbo
LDS vor Drosselklappe

K39 Park/Neutral Interlock-Schalter
Kupplungsschalter HS (fur STST)

K40 Schalter Leak Detection Pump

K41 Kupplung-Schalter 1 (GRA-Abwurf)
Kupplungspoti

K42 Temperatur Abgas 2

Sekundarluftrickmeldung (Min HFM)
Digitaler HFM6 (Port2)

K43 Klimabereitschaft
K44 Schalter Lenkhilfen Pumpe
LagerlUckmeldungs-Poti Saugrohrumschaltung 2
K45 Turkontakt-Schalter, alternativ zu WakeUp Uber CAN
K46 Geschwindigkeitssignal alternativ zu ION1

Ionenstrom-Kanal 1
(Rickmeldung Ladungsbewegungsklappe 2)

K47 Bremstest

K48 Luftfilterklappe (Relais)
(Ladungsbewegungsklappe 2, parallel zu A50)

K49 Sekundarluftpumpe

K50 Leck Diagnose Pumpe
Diagnosemodul Tank-Leckage

K51 Lambdasondenheizung v. KAT 1 fur LSU

K52 Startersteuerung Relais 1

K53 Sensormasse (Karosseriesegment)
Masse Lambdasonde 3 hinter Kat

K54 Masse Lambdasonde 2 hinter Kat

A S _su2
A_P_ZUE3X
A_P_ZUESX
A_P_ZUELX
E_T PHAAL
A T LSHHK3

M_M_EL
M_M_EL
U_U_UBHR
M_M_EL
U_U_UBHR
U_U_UBHR
A T LSHHK1
A_T_ETR
A_S_DMTL_H
A_T_KKUSV
A T BYPASS
A_S_AAV
A_S_NDUSV
A_S_AGK
E_A TMOT2
E_A TANS
E_A AGRPOT
E_A BYPOT2
E_A DST
E_A DSBKV
E_T PAC
E_A HZRPOT
E_S_GRA

A U _5V1
E_T TABVATL
E_T TAB1
E_S_MAD
E_T ION2
0G
HFMD

o =}
o]
=
o
i

b e I I e I e I e I

_T_
_T_
7T7
787
787
_S_
_C_
7P7
7T7

LUES1
A_S_LSHHK2
A T LUES2
A S _BKVPR
A_S_EKPR1
A_S_NLPR
E_A TMOEL
E A DSK
E_T WAKSH
E_A ThATL
E_A_KKUSVPOT
E_A TVKAT1
E_A TVKAT2
E A LDS
E_A LDSVDK
E S PN

E_S KUP2
E_S LDP
E_A KUP1
E_A_KUPPOT
E_T TAB2

E T SIR
E_T HFM6_2
E S AC

E_S LHI
E_A SUPOT2
E_S WAK

E T VFZ
E_T ION1

= |
H|
=
o
=~
L]
=
=
1)

M_R_LS2HK
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K55 LSF hinter Kat.2

K56 Sensormasse Sollwertpoti 2

K57 Sollwertpoti 2

K58 5V-Versorgung 2

K59 Pumpstrom LSU-Sonde 2

K60 Pumpstrom LSU-Sonde 1

K61 LSU vor Kat. 1 virtuelle Masse
K62 Nernstspannung LSU-Sonde 2

K63 5V-Versorgung 2

K64 Sensormasse HFM

K65 Bidirektionale Generatorschnittstelle

Erregerstrom Generator
Erfassung KLDF, UNI-Generatorschnittstelle

K66 Schirm CAN 1
K67 CAN1l-Low, zentraler Busabschluf
K68 CAN1-High, zentraler Busabschlufl
K69 Hauptrelais-Ausgang
K70 bidirektionale Kompressor-Schnittstelle
K71 Drehzahlausgang
K72 Sekundarluftventil
K73 Lambdasondenheizung v. KAT 2 fur LSU
K74 Startersteuerung Relais 2
K75 Lambdasondensignal hinter KAT 3
Bypass-Poti
K76 Sensormasse LS1HK
K77 LSF hinter Kat. 1
K78 Sensormasse Sollwertpoti 1
K79 Sollwertpoti 1 optional Sollwertpoti 1 HELLA, kontaktlos
K80 5V-Versorgung 3
K81 LSU vor Kat.l Abgleichstrom
K82 LSU Lambda-Sonde vor Kat.l universal Nernstspg.
K83 LSU vor Kat.2 Abgleichstrom
K84 LSU Lambda-Sonde vor Kat.2 universal Nernstspg.
K85 Lastsignal HFM 1
Sekundarluft Luftmassensignal
K86 K-Leitung
K87 KL15-Schalter
K88 Schirm CAN 2
K89 CAN2-Low, zentraler Busabschluf
K90 CAN2-High, zentraler Busabschlufd
K91 Motorlagersteuerung 2
K92 Dauerversorgung K1.30
K93 Motorlagersteuerung 1 alternativ KGEH
K94 Diagnosemodul Tankleckage

ABK STECK 460.20.0 Abkirzungen

Bezeichnung der Abkurzungen der Steuergerate-Pins:

E A Eingang Analogsignal A P : Ausgang

EF Eingang A S : Ausgang Schaltersignal
EP Eingang A T : Ausgang Tastverhdltnis
E R : Ausgang A U : Ausgang Spannung

E S Eingang Schaltersignal

ET Eingang Tastverhaltnis M_C : Masse Uber CAN

E U Eingang Spannung M M : Masse an der Karosserie
M R Referenzmasse

B S : Bus

B D : Bus

Uuu Batterieversorgungsspannung

FB STECK 460.20.0 Funktionsbeschreibung
APP STECK 460.20.0 Applikationshinweise

E_A LS2HK
M R _SP2M

E A SP2

A U 5V2
E_A LSUIP2
E_A LSUIP1
M R LSUVM1
E A LSUUN2
A U 5V2
M_R_HFM
B_D BSS

B D GEN
E_S KLDF
M_C_CAN1

B D CAN1 L
B D CAN1 H
A S HR

B S KOS

A P TN

A S SLV

A S LSHVK2
A S STST2
E A LS3HK
E_A Bypotl
M_R_LS1HK
E A LS1HK
M R _SP1M
E_A SP1

A U 5V3
E_A LSUIAl
E A LSUUN1
E A LSUIA2
E_A LSUUN2
E_A HFM1
E_A SLHFM
B D DIAK

E S KL15
M_C_CAN2

B D CAN2 L
B D CAN2 H
A S MOST2
U U UBD

A S MOST1
A_S DMTL_M
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FU VARLC 1.90.1 Variantencodierung Langes Codierwort (fir VW-Welt)
FDEF VARLC 1.90.1 Funktionsdefinition

Zuldssige Varianten:

Die Eingabe eines Langen Codierwortes mittels VAS-Tester codiert die Variante des Motorsteuergeradtes.

Die zuldssigen Varianten werden Uber die Bedatung der Attribut-Bytes, der Codier-Matrix, der 2-er und 3er Codierkombinationen
sowie Uber den Inhalt der nicht applizierbaren Tabelle VARTABC bestimmt. Ein durch den VAS-Tester eingegebenes Codierwort wird
gegen die Codiermatrix, die 2er- und 3er-Codierkombinationen und die VARTABC gepruft.

Das Lange Codierwort darf nicht aus lauter Nullen bestehen (8mal 00Ohex). Dieser Wert ist als Rickmeldung fir den Tester im
Falle eines EEPROM-Fehlers reserviert.

Die Diagnose der zuldssigen Varianten sowie das Verhalten im Fehlerfall wird durch die $%DVARLC x.yz definiert.

Die Codier-Matrix, die 2er- und 3er-Codierkombinationen sind so zu bedaten, daf die Defaultvariante VARLDEF darin enthalten ist.
Die nicht applizierbare Variantencodierungstabelle VARTABC enthdlt als Untermenge die Defaultvariante VARLDEF.

Aufbau des Langen Codierwortes:

Vorbemerkung: Die Spalten-Angaben beziehen sich auf die Tabellen block-0-3 und block-4-7.

Das Lange Codierwort ist aus 8 Bldcken aufgebaut (Spalte: Byte/Block-Nr.), die je einen Themenschwerpunkt (Spalte: Thema) zum
Inhalt haben und durch ein eigenes Byte reprdsentiert werden. Jeder Block ist unterteilt in mindestens eine oder mehrere
Codierzellen (Spalte: Kodierzellen-Nr.) die ihrerseits Themenschwerpunkte darstellen (Spalte: Codierzellen-Bezeichnung). Die
Codierzellen belegen innerhalb des langen Codierwortes fest definierte Bitpositionen. Die Bedeutung der Codierzellen-Inhalte
(Spalte: Codierzellen-Inhalte, Bedeutung) wird tUber bindre Werte festgelegt (Spalte: Codierzellen-Inhalt,bin).

Die Darstellung des Langen Codierwortes im VAS Tester geschieht als 8Byte-GrdRe in hexadezimaler Form. Jedes Byte wird durch zwei
hexadezimal Zahlen definiert (High- und Low-Nibble) .

Codier-Matrix (PrUfung in %DVARLC) :

Zu jeder Codierzelle existiert eine applizierbare Codier-Matrix DVKMxyzxyz (Spalte: Codier-Matrix-Element, Labelname), die eine
fest definierte Anzahl an Bytes grof ist (Spalte: Codier-Matrix-Element, Anzahl [Bytes]). Die Bytes kdénnen mit den Codierzellen-
Inhalten bedatet werden. Die Defaultbedatung der Matrixelemente ist FFhex und stellt eine leere Matrix dar. Jedes bedatete
Matrixelement (!=FFhex) stellt eine Codiermdéglichkeit dar.

Die Codier-Matrix mufl die Defaultvariante VARLDEF enthalten.

Attribut-Bytes (Prtufung in $DVARLC) :

Zu jeder Codierzelle existiert ein Attribut-Byte DVKAxyzxyz (Spalte: Attribut-Byte), das die Bedingungen definiert unter der die
Codier-Matrix DVKMxyzxyz (Spalte: Codier-Matrix-Element) einer Codierzelle verdndert werden darf oder nicht. Das Attribut-Byte ist
applizierbar.

Ist in einem Attribut-Byte nur ein Bit gesetzt, so gilt die Bedeutung der jeweiligen Zeile aus Tabelle attrbyte.

Sind zwei oder mehr Bits gesetzt, so gilt:
Bit5 Ubersteuert Bit2,3 und 4. Wenn Bit5 gesetzt ist, ist die Codierzelle nicht codierbar.

Ist das Bit5 eines Attributbytes gesetzt, so wird bei Umcodierung der Inhalt der entsprechenden Codierzelle auf Gleichheit mit der
Defaultvariante VARLDEF gepruft.

Bit2 Ubersteuert Bit3 und 4. Wenn Bit2 gesetzt ist, ist die Codierzelle mit beliebigem Wert codierbar.
Zwischen Bit3 und Bit4 gibt es keine Priorisierung.

Bit Bedeutung

0 nicht verwendet

1 nicht verwendet

2 Alle Werte der Codierzelle codierbar

3 Codierzelle nur mit Werten aus der Codier-Matrix codierbar

4 Codierzelle nur mit Werten codierbar, die nicht in der Codier|

5 Codierzelle nicht codierbar

6 nicht verwendet H
7 nicht verwendet é

varlc-attrbyte
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Labelname Codier-Matrix-Element Codierzellen-Inhalt
Byte / 811 Thema Kodier—l Codiérzellen— Attribut-By Labelname Anzahl Bedeutung | bin An2§h1
Nr. zellen-Njy. Bezeichnung [Bytes [Bit]
EEPROM Fehler 000
Audi 001
Skoda 010
0 Marke DVKAMARKE DVKMMARKE 8 Seat ot 3
VW 100
101
0 Marke frei 110
111
0
0
1 frei DVKAFREIO DVKMFREIO 16 0 5
0
0
Sonderklasse 000
Cross Over 001
A0 010
2 Fzg.Klasse DVKAFZGKL DVKMFZGKL 8 A 011 3
B 100
c 101
D 110
frei 111
l Fahrzeug Limousine 000
Avant 001
Coupe 010
3 Fzg.Typ DVKAFZGTYP DVKMFZGTYP 8 Cabrio oLt 3
Off-Road 100
101
frei 110
111
4 frei DVKAFREI1 DVKMFREI1 4 g 2
Rest der Welt 0000 0000
Nordamerika 0000 0001
GUS/China 0000 0010
Studafrika 0000 0100
2 A:as:]::- 5 Absatzmarkt DVKAABSMKT DVKMABSMKT 16 Mexiko, Taiwan, Korea 0000 1000 8
Brasilien 0001 0000
0010 0000
frei 0100 0000
1000 0000
EU2 0000
EU2 Brasilien 0001
EU3 0010
EU4 0011
EU4 Japan 0100
TLEV_1 0101
6 Abgasvariante DVKAABGVAR DVKMABGVAR 16 LEV_1 0110 4
ULEV_1 0111
SULEV_1 1000
3 Rbgas LEV_2 1001
ULEV_2 1010
SULEV_2 1011
frei 1100-1111
7 Dampfdruckkritisch DVKADADRKR DVKMDADRKR 2 papr. nicht krit. 0 1
DaDr. krit. 1
8 Partikelfilter DVKAPARFIL DVKMPARFIL 2 kein Partikelfilter 0 1
mit Partikelfilter 1 2
9 frei DVKAFREI2 DVKMFREI2 4 0 2 :é
- E
varlc-block-0-3
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Codier-Matrix-Element

Codierzellen-Inhalt

Labelname
Byte Kodier- . . Attribut-Byt Anzahl . Anzahl
¥ / Thema Codierzellen-Bezeichnyng Y Labelname Bedeutung bin .
Block-Nrf. zellen-Ng. [Bytes [Bit]
Handschalter 000
Stufenautomat 001
. CcvT 010
10 Getriebeart DVKAGEART DVKMGEART 8 3
ASG 011
Doppelkupplung 100
frei 101 - 111
: variabel 000
4 Getriebe
4-Gang 001
11 Gangstufen DVKAGANGST DVKMGANGST 8 5-Gang 010 3
6-Gang 011
frei 100 - 111
kein Vor- / Nachgelege 0
12 Vor-/Nachgelege DVKAVONAGE DVKMVONAGE 2 1
mit Vor- / Nachgelege 1
13 frei DVKAFREI3 DVKMFREI3 2 0 1
ohne ASR/ESP 0
14 ASR/ESP DVKAASRESP DVKMASRESP 2 1
mit ASR/ESP 1
ohne CAN 0
15 CAN DVKACAN DVKMCAN 2 1
mit CAN 1
. ohne Klima 0
16 Klima DVKAKLIMA DVKMKLIMA 2 1
5 Sonder- mit Klima 1
funktionen 1 Front 0
17 Front/Quattro DVKAFRQTRO DVKMFRQTRO 2 1
Quattro 1
0
. 0
18 frei DVKAFREI4 DVKMFREI4 16 4
0
0
GRA/ADR deaktiviert 00
GRA aktiv 01
19 Tempomat DVKAGRAADR DVKMGRAADR 4 2
ADR aktiv 10
frei 11
. Niveaureg. Deaktiviert 0
20 Niveauregelung DVKANIVEAU DVKMNIVEAU 2 1
Niveaureg. Aktiviert 1
Sonder- N N AnhStGer. nicht vorhanden 0
6 . 21 Anhéngersteuergerat DVKAANHSTG DVKMANHSTG 2 1
funktionen 2 AnhStGer. vorhanden 1
eine Pumpe geringe Leistung 00
eine Pumpe hohe Leistung 01
22 Kraftstoffsteuerung DVKAKRAST DVKMKRAST 4 2
zwel Pumpen geringe Leistung 10
zwel Pumpen hohe Leistung 11
0
23 frei DVKAFREIS5 DVKMFREIS 4 2
0
keine Liufterakustik MaBn. 000
. : Mafnahme 1 001
24 Lifterakustik DVKALUETAK DVKALUETAK 8 3
Mafnahme 2 010
Mafnahme 3 100
keine Luftersteuerung 000
ein geschalteter Lufter 001
zwel geschaltete Lifter 010
Einzelllfter stufenlos 011
7 Kahlung 25 Elektr.Lufter DVKAELUEF DVKMELUEF 8 Doppellifter stufenlos 100 3
Dreifachltfter stufenlos 101
Doppellifter stufenlos und Eiﬁo
geschalteter Zusatzlufter
frei 111
keine elektr. ZWP 00
eine elektr. ZWP 01
26 Elektr.Zusatz-wasserpump®VKAELZWP DVKMELZWP 4 2 ~
zwei elektr. ZWPen 10 M
]
frei 11 %
B
g

varlc-block-4-7

Zuldssige 2er Codierkobinationen:

Die applizierbaren Labels fur die 2er Codierkombinationen lauten CKDBL_XX Y (Prifung in $DVARLC) mit Werten von 0 bis 23 flir
Werten von 1 und 2 flr Y. Es gibt 24 Mdglichkeiten 2er-Codierkombinationen zu bilden.

Prifung in %DVARLC) bilden eine Codierkombination. Die Labelnamen aller

Die Label mit gleichem X (CKDBL XX 1 und CKDBL_XX 2,

2er-Codierkombinationen sind in Tabelle CodKomb2er dargestellt. Bei den Labeln mit CKDBL XX Y handelt es sich um Word-GroéfRen.

Das High-Byte bezeichnet eine Codierzellen-Nr. Das Low-Byte einen Wert bzw. Inhalt einer Codierzelle.

Alle nicht applizierten 2er-Codierkombinationen haben FFFFhex als Defaultwert.
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CodierzelldncodierzellgnCodierzellgnCodierzelldnanz. -
Nr. Wert Nr. Wert Komb .
1. Word 2. Word
High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte
CKDBL 00 1 CKDBL 00 2 1
CKDBL 01 1 CKDBL 01 2 2
CKDBL 02 1 CKDBL 02 2 3
CKDBL 03 1 CKDBL_03 2 4
CKDBL 04 1 CKDBL 04 2 5
CKDBL 05 1 CKDBL 05 2 6
CKDBL 06 1 CKDBL 06 2 7
CKDBL 07 1 CKDBL 07 2 8
CKDBL 08 1 CKDBL 08 2 9
CKDBL 09 1 CKDBL 09 2 10
CKDBL 10 1 CKDBL 10 2 11
CKDBL 11 1 CKDBL 11 2 12
CKDBL 12 1 CKDBL 12 2 13
CKDBL 13 1 CKDBL 13 2 14
CKDBL 14 1 CKDBL 14 2 15
CKDBL 15 1 CKDBL 15 2 16
CKDBL 16 1 CKDBL 16 2 17
CKDBL 17 1 CKDBL 17 2 18
CKDBL 18 1 CKDBL 18 2 19
CKDBL 19 1 CKDBL 19 2 20
CKDBL 20 1 CKDBL 20 2 21
CKDBL 21 1 CKDBL 21 2 22 o
CKDBL 22 1 CKDBL 22 2 23 %
2
CKDBL 23 1 CKDBL 23 2 24 S
g

varlc-codkomb2er

Prifung der 2er-Codierkombinationen:

Gelten die flr CKDBL XX Y in Tabelle codpruef2er angegebenen Werte, dann gilt:

Hat in CKDBL_00_1 die CodZNr_0_1 den Hexwert OA (10dez = GetriebeArt) und Wert_0_1 ist 02(hex) (CVT), so wird bei Umkodierung
Uberpruft, ob die Getriebeart CVT ist.

Ist dies der Fall, so muR die Bedingung aus CKDBL_00_2 erfullt sein.

Nach Tabelle ist bei CodZNr_0_2 (0B hex = 11 dez = Gangstufe) dann flir Wert_0_2 der Wert OOhex (=00dez =variabel) erforderlich.

Weist das zu programmierende Codewort in der Codierzelle nach CodZNr 0_2 (=Gangstufe) einen anderen Inhalt als Wert_ 0_2 (=variabel)
auf, wird Uberprift ob ein weiteres 2er-Codierkriterium die Bedingung aus CKDBL_00_2 erftllt. Ist dies nicht der Fall, so wird

die Umcodierung abgelehnt. Gibt es ein weiteres Zweierkriterium CKDBL_XX 1 = CKDBL 00_1 so wird CKDBL_XX 2 ausgewertet.

Ist die Prufung von CKDBL_XX_ 2 zutreffend, erfillt das neue Codierwort diese Zweierbedingung.

Die Tabelle codpruef2er kann wie folgt gelesen werden:
Ist die Getriebeart CVT, so mufl die Gangstufe variabel sein. Eine andere Gangstufe ist im Falle von CVT nicht zuléssig.
Ist die Getriebeart Handschalter, so mufl die Gangstufe entweder 5 Gang oder 6 Gang sein.
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Bsp.-Daten (hex) Bedeutung
High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte Codierzelle Wert
CKDBL_00_ 1 CodZNr 0 1 Wert 0 1 oA 02 GetriebeArt cvT
CKDBL_00_2 CodzNr_0_2 Wert 0 _2 0B 00 Gangstufe variabel
CKDBL_01_1 CodZNr_1_1 Wert_1 1 0A 00 GetriebeArt HandSchalter
CKDBL_01_2 CodZNr_1_2 Wert_1 2 0B 02 Gangstufe 5 Gang
CKDBL_02_1 CodZNr_2_ 1 Wert_2 1 0A 00 GetriebeArt HandSchalter
CKDBL_02_2 CodZNr_2_2 Wert 2 _2 0B 03 Gangstufe 6 Gang
CKDBL_03 1 CodZNr 3 1 Wert 3 1 FF FF --- ---
CKDBL_23_2 CodZNr_23_2 Wert_23_2 FF FF --- --- E

varlc-codpruef2er

Zuldssige 3er Codierkombinationen:

Die applizierbaren Labels fir die 3er Codierkombinationen lauten CKTRP_XX Y (PrtUfung in %$DVARLC) mit Werten von 0 bis 7 fir X und
Werten von 1, 2 und 3 flr Y. Damit existieren 8 Mdglichkeiten 3er-Codierkombinationen abzubilden.

Die Label mit gleichem X (CKTRP_XX 1, CKTRP_XX_ 2 und CKTRP_XX 3, Prifung in der $DVARLC) bilden eine Codierkombination. Die
Labelnamen aller 3er-Codierkombinationen sind in Tabelle codkomb3er dargestellt. Bei den Labeln mit CKTRP_XX Y handelt es sich um

Word-GrdoRen. Das High-Byte bezeichnet eine Codierzellen-Nr. Das Low-Byte einen Wert bzw. Inhalt einer Codierzelle.

Alle nicht applizierten 3er-Codierkombinationen haben FFFFhex als Defaultwert.

Codierzellen| Ncro‘dierzellenc_odierzellen Ng?dierzelle l_Cc)dierze].len NrC.odierzellen—AHZA B
Wert Wert Wert Komb .
1. Word 2. Word 3. Word
High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte
CKTRP 00 1 CKTRP 00 2 CKTRP 00 3 1
CKTRP 01 1 CKTRP 01 2 CKTRP 01 3 2
CKTRP 02 1 CKTRP 02 2 CKTRP 02 3 3
CKTRP 03 1 CKTRP 03 2 CKTRP 03 3 4
CKTRP 04 1 CKTRP 04 2 CKTRP 04 3 5
CKTRP 05 1 CKTRP 05 2 CKTRP 05 3 6 i
CKTRP 06 1 CKTRP 06 2 CKTRP 06 3 7 %
CKTRP 07 1 CKTRP 07 2 CKTRP 07 3 8 ?
g

varlc-codkomb3er

Prifung der 3er-Codierkombinationen:

Gelten die flr CKTRP_XX Y in Tabelle codpruef3er angegebenen Werte, dann gilt:

Hat in CKTRP_00_1 die CodZNr_0_1 den Hexwert OA (10dez = GetriebeArt) und Wert_0_1 ist 00(hex) (Handschalter), und ist
CodZNr_0_2 aus CKTRP_00_2 gleich OBhex (Gangstufe) und der Wert_0_2 ist 03hex (6 Gang) so wird tber CKTRP_00_3 bei
Codierzelle l4hex (Niveuaregelung) der Wert 0_3 gleich Olhex (Niveauregelung aktiv) gefordert.

Ist dies nicht der Fall, so wird das zu prlUfende Codierwort abgeleht, wenn keine weitere 3er-Codierkombination mit
CKTRP_XX_1 = CKTRP_00_1 und CKTRP_XX 2 = CKTRP_00_2 existiert, bei dem CKTRP_XX_ 3 erfullt wird.

Die Tabelle codpruefl3er kann wie folgt gelesen werden:
Ist die Getriebeart Handschalter und die Gangstufe ist 6 Gang, dann muR entweder Niveauregelung aktiv gelten oder es muR ein
Quattro-Antrib vorhanden sein.
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Bsp.-Daten (hex) Bedeutung
High-Byte Low-Byte High-Byte| Low-Byte Codierzelle Wert
CKTRP_00_1 CodZNr_0_1 Wert_0_1 0A 00 GetriebeArt HandSchalter
CKTRP_00_2 CodZNr_0_2 Wert_0_2 0B 03 Gangstufe 6 Gang
CKTRP_00_3 CodZNr_0_3 Wert_0_3 14 01 NiveauRegelung NR aktiv
CKTRP_01_1 CodZNr_1_1 Wert_1 1 0A 00 GetriebeArt HandSchalter
CKTRP_01_2 CodZNr_1_2 Wert_1_2 0B 03 Gangstufe 6 Gang
CKTRP_01_3 CodZNr_1_3 Wert_1_ 3 11 0l Front/Quattro Quattro
CKTRP_02_1 CodZNr_3_1 Wert_3_1 FF FF --- ---
&
S
H
CKTRP_07_3 CodZNr 7 3 Wert 7 3 FF FF --- --- it
B

varlc-codpruef3er

Uberprifung der Codierung mittels nicht applizierbaren Tabelle VARTABC:

Die Uberpriifung ob eine gliltige Codierzellen-Bedatung in einem Codierwort vorliegt wird anhand der VARTABC wie folgt festgestellt:

Fur jeden Codierzellen-Namen (1l-te Spalte) der in der VARTABC aufgelistet ist, muf’ das Codierwort in der entsprechenden Codierzelle
einen Wert (dezimal) aus der 2-ten Spalte der VARTABC haben. Ist dies nicht der Fall, so wird das Codierwort abgelehnt.

Fur alle Codierzellen-Namen, die keine Entsprechung in der 1l-sten Spalte der VARTABC haben, wird der Codierzellenwert ohne
Uberprifung als i.0. betrachtet.

Bsp.:
Gemafs der nachfolgenden Tabelle mufls die Fzg.-Klasse entweder den dezimalen Wert 3, 4 oder 5 haben, dies entspricht Fzg.-Klasse A, B
oder C. Lautet die Fzg.-Klasse im Codierwort nicht auf A, B oder C so wird die Umcodierung abgelehnt.

VARTABC:
Codierzellen-
Name Wert vkIndex Bezeichnung
MARKE 1 0 Marke
2 1
3 1
4 1
FZGKL 3 0 FzgKl
4 1
5 2
FZGTYP 0 0 FzgTyp
1 0
2 0
3 1
4 0
ABGVAR 0 0 Abgasvariante
1 1
2 0
3 0
4 0
5 0
6 0
7 0
8 0
9 0
10 0
11 0
DADRKR 0 0 Dampfdruck kritisch
1 1
PEDCH 0 0 Pedalcharakteristik
1 1 (fir Uberwachungsfunktion)
2 1
3 1
4 1
GEART1 0 0 Getriebeart 1
1 2
2 3
3 2
4 1
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Codierzellen-
Name Wert vkIndex Bezeichnung
GEART2 0 0 Getriebeart 2
1 1
2 2
3 1
4 2
GEART3 0 0 Getriebeart 3
1 1
2 1
3 1
4 1
GEART4 0 0 Getriebeart 4
1 0
2 1
3 0
4 1
ASRESP 0 0 ASR/ESP
1 1
FRQTRO 0 0 FrontQuattro
1 1
KLIMA 0 0 Klima
1 1
ADR 0 0 ADR/GRA
1 0
2 1

Defaultvariante VARLDEF:

Die applizierbare Defaultvariante VARLDEF enthdlt 8Bytes, deren Bedeutung den 8Byte des Langen Codierwortes entsprechen.

Im Anlieferungszustand des Steuergerdtes entspricht die VARLDEF der Vorbedatung der Variante.

Variantencodierung:

Die Umprogrammierung der Variante kann nur bei KL15 ein und nmot = 0 erfolgen.

Nach dem Umprogrammieren der Variante mit dem VAS-Tester werden folgende Aktionen durchgefihrt:
- Das neue Variantencodewort wird sofort im EEPROM abgespeichert.
- Der Fehlerspeicher wird sofort geldscht.
- Es wird veranlaft, daf? beim nachsten Motorstart Powerfail erkannt wird, d.h. im laufenden Betriebszyklus bleiben
die RAM-Inhalte erhalten. Zu Begin des ndchsten Fahrzyklus werden die RAM-Inhalte geldscht.
- Der Zugriff auf die variantencodierten KenngréRen wird sofort umgeschaltet.

Die Tabellen Labelxy legen fest, welches Label variantencodiert ist und welcher Labelindex mit welcher Variante Ubereinstimmt.
Die Variantenkriterien und ihre Abklrzungen sind in Tabelle Variantenkriterien beschrieben.

Die Reihenfolge der Iteration des variantencodierten Labelindex ist von rechts nach links. D.h. das in den Tabellen

Labelxy am weitesten rechts stehende Variantenkriterium wird zuerst uUber die Alternativen iteriert. Hat dieses Kriterium

eine Anzahl von n Alternativen, so werden die ersten n Labels mit dem Index 0 bis n angelegt. Die beiden anderen Variantenkriterien
behalten die Bedeutung der Alternative mit Index 0.

Hat das nachste Kriterium (links des zuerst iterierten Kriteriums) eine Anzahl m Alternativen, so wird die Alternative mit dem
nachst héheren Index ausgewahlt und wieder Uber alle n Alternativen des zuerst varierten Kriteriums iteriert (siehe Bsp.
Indexbildung) .

Vivace (version fdr3-26d of Mar 9 2004 15:01:25), processed at Fri Aug 20 11:30:19 2004




© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, auch fir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede Vebffentlichungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

Ea827 TSI VARLC 1.90.1 Seite 45 von 4860
Bo CH 5-4420.01/41W038_PQ35;0 20.AUG.2004
Funktionsrahmen Alexander Frick
Tabelle: Variantenkriterien:
Der Variantekriterienindex vkIndex entpricht dem Wert eines Variantenkriteriums vkXyz. Dieser Index legt fest, welche Variante
codiert ist und auf welche KenngrdéRenbedatung geschaltet wird.
| varianten- | Anz.- |
Bedeutung | kriterium | Alternat.| Alternativen | Kurzform | vkIndex
Marke |  vkMarke | 2 | Audi | Audi | 0
| | | VW, Seat, Skoda | VW_SEAT_SKODA | 1
——————————————— B e e it i
FzgKlasse |  vkFzgKl | 3 | A | A | 0
| | | B | B |1
| | | c I c I 2
——————————————— B it S
FzgTyp |  vkFzgTyp | 2 | Limousine, Avant, Coupe, Offroad | Lim Avant Coupe Offroad]|
| | | cabrio | cabrio | 1
——————————————— R e e e ke L L L L e
GetrArtl |  vkGeArtl | 4 | Handschalter | HS | 0
| | | Doppelkupplung | DK | 1
| | | Stufenautomat, ASG | sTA AsG | 2
| | | cvT | cvT | 3
——————————————— R e R e e e i et L L
GetrArt2 | vkGeArt2 | 3 | Handschalter | HS | 0
| | | Stufenautomat, ASG | sTA AsG |
| | | Doppelkupplung, CVT | Dk _cvT | 2
——————————————— D e e R e b e D L L L
GetrArt3 | vkGeArt3 | 2 | Handschalter | HS | 0
| | | Doppelkupplung, Stufenautomat, ASG, CVT | STA_ASG_DK_CVT | 1
——————————————— B e e et ittt
GetrArt4 |  vkGeArt4 | 2 | Handschalter, Stufenautomat, ASG | HS_STA ASG | 0
| | | Doppelkupplung, CVT | DK_cvT | 1
——————————————— D e e e L L L
FrQotro |  vkFrQtro | 2 | Front-Antrieb | Front | 0
| | | Quattro-Antrieb | Quattro | 1
——————————————— B e it it e
Klima |  vkKlima | 2 | ohne Klima | ohneKlima | 0
| | | mit Klima | mitKlima | 1
——————————————— B e et At it A b
PedCh |  vkPedCh | 2 | Pedalcharakteristik 1 | (nur verwendet in | 0
| | | Pedalcharakteristik 2 | %VARLCUW x.yz) | 1
——————————————— R D e kL L L L L L L P e L L e
Abgas |  vkabgVar | 2 | EU2_EU3_EU4_EU4JAPAN_TLEV_LEV_ULEV_SULEV | siehe Spalte | 0
| | | EU2 BRASILIEN | Alternativen | 1
——————————————— B it et itk
Tempomat |  vkaDR | 2 | ohneADR | ADRinaktiv | 0
| | | mitADR | ADRaktiv | 1
——————————————— D e b e e e e E L L
ASR / ESP | vkAsrEsp | 2 | ohneASRESP | ohneASRESP | 0
| | | mitADRESP | mitASRESP | 1
——————————————— e e R e L L
Dampfdruck | vkDaDrKr | 2 | Dampfdruck unkritisch | DD_nicht_kritisch | 0
kritisch | | | Dampfdruck kritisch | DD_kritisch | 1
Bsp. Indexbildung:
Variantenkodierte Kgr: NLLMIN
Variantenkriterien: FrQtro, FzgTyp, GetrArt2 <- Iterationsreihenfolge
NLLMIN FrQtro FzgTyp GetrArt2 | Codierte Variante
[ol FrQtro=Front FzgTyp=Lim Avant_Coupe_Offroad GetrArt2=HS | Front, Lim Avant Coupe Offroad, HS
[1] FrQtro=Front FzgTyp=Lim Avant_Coupe_Offroad GetrArt2=STA ASG | Front, Lim_Avant_ Coupe_ Offroad, STA_ ASG
[2] FrQtro=Front FzgTyp=Lim Avant_Coupe_Offroad GetrArt2=DK CVT | Front, Lim_Avant_Coupe Offroad, DK _CVT
[31] FrQtro=Front FzgTyp=Cabrio GetrArt2=HS | Front, Cabrio, HS
[4] FrQtro=Front FzgTyp=Cabrio GetrArt2=STA ASG | Front, Cabrio, STA ASG
[51] FrQtro=Front FzgTyp=Cabrio GetrArt2=DK_CVT | Front, Cabrio, DK_CVT
[6] FrQtro=Quattro FzgTyp=Lim Avant_Coupe_Offroad GetrArt2=HS | Quattro, Lim Avant_Coupe Offroad, HS
[71 FrQtro=Quattro FzgTyp=Lim Avant_Coupe_Offroad GetrArt2=STA ASG | Quattro, Lim Avant_ Coupe Offroad, STA_ASG
[8] FrQtro=Quattro FzgTyp=Lim_Avant_Coupe_ Offroad GetrArt2=DK CVT | Quattro, Lim Avant Coupe Offroad, DK CVT
[9] FrQtro=Quattro FzgTyp=Cabrio GetrArt2=HS | Quattro, Cabrio, HS
[10 FrQtro=Quattro FzgTyp=Cabrio GetrArt2=STA ASG | Quattro, Cabrio, STA ASG
[11] FrQtro=Quattro FzgTyp=Cabrio GetrArt2=DK_CVT |  Quattro, Cabrio, DK_CVT
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Funktionsrahmen Alexander Frick
ABK VARLC 1.90.1 Abkiirzungen
Parameter Source-X Source-Y Art Bezeichnung
CKDBL_00_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_00_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_01_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_01_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_02_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_02_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_03_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_03_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_04_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_04_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_05_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_05_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_06_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_06_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_07_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_07_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_08_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_08_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_09_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_09_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_10_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_10_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_11_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_11_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_12_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_12_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_13_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_13_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_14 1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_14 2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_15_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_15_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_16_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_16_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_17_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_17_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_18 1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_18_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_19 1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_19 2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_20_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_20_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_21_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_21_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_22_1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_22_2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_23 1 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_23 2 FW Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_00_1 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_00_2 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_00_3 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_01_1 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_01_2 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_01_3 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_02_1 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_02_2 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_02_3 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_03_1 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_03_2 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_03_3 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_04_1 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_04_2 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_04_3 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_05_1 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_05_2 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_05_3 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_06_1 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_06_2 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_06_3 FW Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
DVKAABGVAR FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Abgasvariante (Lange Codierung)
DVKAABSMKT FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Absatzmarkt (Lange Codierung)
DVKAANHSTG FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Anhangerkontrollsteuergeréat (Lange Codierung)
DVKAASRESP FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte ASR / ESP (Lange Codierung)
DVKACAN FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte CAN (Lange Codierung)
DVKADADRKR FwW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Dampfdruck kritisch (Lange Codierung)
DVKAELUEF FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte elektrischer Lufter (Lange Codierung)
DVKAELZWP FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte elektrische Zusatzwasserpumpe (Lange

Codierung)

DVKAFREIO FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte freier Bereich 0 (Lange Codierung)
DVKAFREI1 FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte freier Bereich 1 (Lange Codierung)
DVKAFREI2 FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte freier Bereich 2 (Lange Codierung)
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Parameter Source-X Source-Y Art Bezeichnung
DVKAFREI3 FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte freier Bereich 3 (Lange Codierung)
DVKAFREI4 FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte freier Bereich 4 (Lange Codierung)
DVKAFREI5 FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte freier Bereich 5 (Lange Codierung)
DVKAFRQTRO FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Front / Quattro (Lange Codierung)
DVKAFZGKL FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Fahrzeugklasse (Lange Codierung)
DVKAFZGTYP FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Fahrzeugtyp (Lange Codierung)
DVKAGANGST FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Gangstufen (Lange Codierung)
DVKAGEART FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Getriebeart (Lange Codierung)
DVKAGRAADR FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte GRA / ADR (Lange Codierung)
DVKAKLIMA FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Klima (Lange Codierung)
DVKAKRAST FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Kraftstoffsteuerung (Lange Codierung)
DVKALUETAK FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Lifter AkustikmaRnahme (Lange Codierung)
DVKAMARKE FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Marke (Lange Codierung)
DVKANIVEAU FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Niveauregelung (Lange Codierung)
DVKAPARFIL FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Partikelfilter (Lange Codierung)
DVKAVONAGE FW Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Vor- / Nachgelege (Lange Codierung)
DVKMABGVAR bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Abgasvariante (Lange Codierung)
DVKMABSMKT bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Absatzmarkt (Lange Codierung)
DVKMANHSTG bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Anhangerkontrollsteuergerét (Lange Codierung)
DVKMASRESP bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix ASR / ESP (Lange Codierung)
DVKMCAN bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix CAN (Lange Codierung)
DVKMDADRKR bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Dampfdruck kritisch (Lange Codierung)
DVKMELUEF bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix elektrischer Lifter (Lange Codierung)
DVKMELZWP bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix elektrische Zusatzwasserpumpe (Lange
Codierung)

DVKMFREIO bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix freier Bereich 0 (Lange Codierung)
DVKMFREI1 bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix freier Bereich 1 (Lange Codierung)
DVKMFREI2 bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix freier Bereich 2 (Lange Codierung)
DVKMFREI3 bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix freier Bereich 3 (Lange Codierung)
DVKMFREI5 bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix freier Bereich 5 (Lange Codierung)
DVKMFRQTRO bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Front / Quattro (Lange Codierung)
DVKMFZGKL bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Fahrzeugklasse (Lange Codierung)
DVKMFZGTYP bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Fahrzeugtyp (Lange Codierung)
DVKMGANGST bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Gangstufen (Lange Codierung)
DVKMGEART bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Getriebeart (Lange Codierung)
DVKMGRAADR bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix GRA / ADR (Lange Codierung)
DVKMKLIMA bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Klima (Lange Codierung)
DVKMKRAST bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Kraftstoffsteuerung (Lange Codierung)
DVKMLUETAK bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Lifter AkustikmaRnahme (Lange Codierung)
DVKMMARKE bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Marke (Lange Codierung)
DVKMNIVEAU bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Niveauregelung (Lange Codierung)
DVKMPARFIL bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Partikelfilter (Lange Codierung)
DVKMVONAGE bloknr KL Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Vor- / Nachgelege (Lange Codierung)
Systemkonstante Art Bezeichnung
SY_LUEKONF SYS (REF) Systemkonstante Lifteransteuerung ( Lufter 1 / Lifter 2)
Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
B_acc VARLC BGWPFGR, CANECU, AUS Bedingung: ACC-Steuergeréat vorhanden

CANECUR, FGRABED,

FGRBESI, ...
B_accen VARLC T2ID, TKMWL AUS Bedingung ADR uber Login freigeschaltet
B_fgrte VARLC CANECUR, GGCASR, AUS Bedingung FGR vom Tester freigegeben

GGCGRA, GGFGRH,-

T2ID, ...
B_hlon VARLC HT2KTKMTR, KMTR,- AUS Bedingung HeiBland aktiv

TKMWL
B_luefl VARLC KMTR AUS Bedingung zur Aktivierung Drehzahlfenster 1 firr Luftersteuerung
B_luef2 VARLC KMTR AUS Bedingung zur Aktivierung Drehzahlfenster 2 fiir Luftersteuerung
B_luef3 VARLC KMTR AUS Bedingung zur Aktivierung Drehzahlfenster 3 firr Luftersteuerung
vkAbgVar VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium firAbgasvariante
vkAbsMkt VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur Absatzmarkt
VKADR VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur Fahrgeschwindigkeitsregelung
VKANhSt VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur Anhangersteuergerat
VKASrEsp VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fir ASR / ESP
VKCAN VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur CAN
vkDaDrKr VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur Dampfdruck kritisch
VKELuef VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur Elektrischer Lifter
VKEIZWP VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fir Elektrische Zusatzwasserpumpe
VKFrQtro VARLC DVARLC, TC9CON AUS Variantenkriterium fur Front / Quattro
vkFzgKI VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur Fahrzeugklasse
vkFzgTyp VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur Fahrzeugtyp
vkGangsSt VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur Gangstufen
vkGeArtl VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur Getriebeartl HS, DK, STA_ASG, CVT
vkGeArt2 VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur Getriebeart2 HS, STA_ASG, DK_CVT
vkGeArt3 VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur Getriebeart3 HS, STA_ASG_DK_CVT
vkGeArt4 VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur Getriebeart4 HS_STA_ASG, DK_CVT
vkKlima VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur Klima
vkKraSt VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur Kraftstoffsteuerung
vkLueftAk VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur LufterakustikmaBnahmen
vkMarke VARLC DVARLC AUS Variantenkriterium fur Marke
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VARLC 1.90.1

Variable

vkNiveau
vkParFil
vkpedch
vkVoNaGe

Quelle

VARLC
VARLC
VARLC
VARLC

Referenziert von

DVARLC
DVARLC
DVARLC, UFVARC
DVARLC

Art

AUS
AUS
AUS
AUS

FB VARLC 1.90.1 Funktionsbeschreibung
VARLC_set_LoginLabels

LCodWrd /NC

Bezeichnung

Variantenkriterium fur Niveauregelung
Variantenkriterium flr Partikelfilter
Variantenkriterium fir Pedal-Charakteristik
Variantenkriterium fur Vor- / Nachgelege

__Ju RARWEY
[false}———+-e> [true}s—t-s-io>
_+ : B_acc ] ; B_acc
*,3 y LiJa
! I
| B_accen ; B_accen
== L,,,H/3/ 1744/3/
———————————————————————————————————————————————
B_fgrte B_fgrte
SY_LUEKONF
Ty —EF ,,,,,,
- B i :
ECICI S R y
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‘ on -
@ ,,,,,, i :
|
: |
3
LCodWrd /NC |
= 8 "
[6 ] | —re»
Byte[ 7 | B_hlon
[2 ] =
AND
A ke D (S e
= B_luefl

varlc-main

VARLC_set_vk_variables:

Diese Funktion wird von der %DVARLC x.yz aufgerufen und setzt die Variantenkriterienindizes vkIndex der Variantenkriterien vkXyz in

Abhangigkeit vom langen Codierwort.

[os]

c

@

o

w
varlc-main

Vivace (version fdr3-26d of Mar 9 2004 15:01:25), processed at Fri Aug 20 11:30:19 2004



© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, auch fir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede Vebffentlichungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

BOSCH ©®

Ea827 TSI

5-4420.01/41W038_PQ35;0
Funktionsrahmen

VARLC 1.90.1

Seite 49 von 4860
20.AUG.2004
Alexander Frick

APP VARLC 1.90.1 Applikationshinweise

Die jeweils gultige Variante einer KenngrdRe wird durch die Bedatung des Variantenkriteriums vkXyz (siehe

Variantenkriterien)

%ARMD

%ARMD

%ARMD

%ARMD

%ARMD

%ARMD

$ARMD

%ARMD

%ARMD

%ARMD

varlc-labelO1

CWARMD_0_A
CWARMD_1_A
CWARMD_2_A
CWARMD_3_A

FRARHGS_0_A
FRARHGS_1_A
FRARHGS_2_A
FRARHGS_3_A
FRARHGS_4_A
FRARHGS_5_A

FLRHG_0_A
FLRHG_1_A
FLRHG_2_A
FLRHG_3_A

KFDMDADP_0_A
KFDMDADP_1_A
KFDMDADP_2_A
KFDMDADP_3_A
KFDMDADP_4_A
KFDMDADP_5_A

KFDMDARO_0_A
KFDMDARO_1_A
KFDMDARO_2_A
KFDMDARO_3_A
KFDMDARO_4_A
KFDMDARO_5_A

KFDMDAROS_0_A
KFDMDAROS_1_A
KFDMDAROS_2_A
KFDMDAROS_3_A
KFDMDAROS_4_A
KFDMDAROS_5_A

KFFGDMAR_0_A
KFFGDMAR_1_A
KFFGDMAR_2_A
KFFGDMAR_3_A
KFFGDMAR_4_A
KFFGDMAR_5_A

KFFRARHG_0_A
KFFRARHG_1_A
KFFRARHG_2_A
KFFRARHG_3_A
KFFRARHG_4_A
KFFRARHG_5_A

KIFZGHG 0_A
KIFZGHG 1 A
KIFZGHG 2_A
KIFZGHG_3_A

KLNVGANGI_O0_A
KLNVGANGI_1_A
KLNVGANGI_2_A
KLNVGANGI_3_A

GetrArt3

HS

HS

STA ASG DK CVT
STA ASG DK CVT

GetrArt2
HS

HS
STA_ASG
STA_ASG
DK_CVT
DK_CVT
GetrArt3
HS

HS

STA_ASG_DK_CVT
STA_ASG_DK_CVT

GetrArt2
HS

HS
STA_ASG
STA ASG
DK_CVT
DK_CVT
GetrArt2
HS

HS

STA ASG
STA ASG
DK_CVT
DK_CVT
GetrArt2
HS

HS
STA_ASG
STA ASG
DK_CVT
DK_CVT
GetrArt2
HS

HS

STA ASG
STA ASG
DK_CVT
DK_CVT
GetrArt2
HS

HS
STA_ASG
STA_ASG
DK_CVT
DK_CVT
GetrArt3
HS

HS

STA_ASG_DK_CVT
STA_ASG_DK_CVT

GetrArt3

HS

HS
STA_ASG_DK_CVT
STA_ASG_DK_CVT

FrQtro
Front
Quattro
Front
Quattro

FrQtro
Front
Quattro
Front
Quattro
Front
Quattro

FrQtro
Front
Quattro
Front
Quattro

FrQtro
Front
Quattro
Front
Quattro
Front
Quattro

FrQtro
Front
Quattro
Front
Quattro
Front
Quattro

FrQtro
Front
Quattro
Front
Quattro
Front
Quattro

FrQtro
Front
Quattro
Front
Quattro
Front
Quattro

FrQtro
Front
Quattro
Front
Quattro
Front
Quattro

FrQtro
Front
Quattro
Front
Quattro

FrQtro
Front
Quattro
Front
Quattro

varlc-label01

bestimmt. Dabei stellt vkIndex die gultigen Bedatungen flir ein Variantenkriterium dar.
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%ARMD GetrArt3 FrQtro
NVMNG_0_A HS Front
NVMNG_1_A HS Quattro
NVMNG 2 A STA ASG DK _CVT Front
NVMNG 3 A STA ASG DK _CVT Quattro
%$ARMD GetrArt3 FrQtro
NVMXG_0_A HS Front
NVMXG_1_A HS Quattro
NVMXG 2 A STA ASG DK _CVT Front
NVMXG_3_A STA_ASG_DK_CVT Quattro
%$ARMD GetrArt2
TMAR 0_A HS
TMAR_1_A STA_ASG
TMAR 2 A DK _CVT
$ARMD GetrArt3 FrQtro
TVKUPGW 0 A HS Front
TVKUPGW_1_A HS Quattro
TVKUPGW_2_A STA_ASG_DK_CVT Front
TVKUPGW_3 A STA ASG_DK_CVT Quattro
%$ARMD GetrArt3 FrQtro
TVKUPHS_0_A HS Front
TVKUPHS_1_A HS Quattro
TVKUPHS 2 A STA ASG DK _CVT Front
TVKUPHS 3 A STA ASG DK _CVT Quattro
%$ARMD GetrArt3 FrQtro
TVKUPRS_0_A HS Front
TVKUPRS_1_A HS Quattro
TVKUPRS 2 A STA ASG DK CVT Front
TVKUPRS 3 A STA ASG DK CVT Quattro
$BBGANG GetrArt3
CWBBGANG_0_A HS
CWBBGANG_1_A STA_ASG_DK_CVT
%BBGANG FrQtro GetrArt3
IGESGA_0_A Front HS
IGESGA 1 A Front STA ASG DK CVT
IGESGA_2_A Quattro HS
IGESGA_3_A Quattro STA_ASG_DK_CVT
$BBGANG FrQtro GetrArt3
IGESGAW _0_A Front HS
IGESGAW 1 A Front STA ASG_DK_CVT
IGESGAW_2_A Quattro HS
IGESGAW 3 A Quattro STA ASG DK _CVT
%$BBGANG FrQtro GetrArt3
NVQUOT10 0 A Front HS
NVQUOT10_1_A Front STA_ASG_DK_CVT
NVQUOT10_2_A Quattro HS
NVQUOT10 3 A Quattro STA ASG DK CVT
%$BBGANG FrQtro GetrArt3
NVQUOT1U 0 A Front HS
NVQUOT1U_ 1_A Front STA_ASG_DK_CVT
NVQUOT1U_2_A Quattro HS
NVQUOT1U 3 A Quattro STA ASG DK _CVT
%$BBGANG FrQtro GetrArt3
NVQUOT20_0_A Front HS
NVQUOT20_1_A Front STA_ASG_DK_CVT o
NVQUOT20_2_A Quattro HS H
NVQUOT20_3 A Quattro STA ASG_DK_CVT H
g
varlc-label02
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%BBGANG

%$BBGANG

%BBGANG

%BBGANG

%$BBGANG

%BBGANG

$BBGANG

%$BBGANG

%BBGANG

%$BBKH

%BBKH

varlc-label03

NVQUOT2U_0_A
NVQUOT2U_1_A
NVQUOT2U_2_A
NVQUOT2U_3_A

NVQUOT30_0_A
NVQUOT30_1_A
NVQUOT30_2_A
NVQUOT30_3_A

NVQUOT3U_0_A
NVQUOT3U_1_A
NVQUOT3U_2_A
NVQUOT3U_3_A

NVQUOT40_0_A
NVQUOT40_1_A
NVQUOT40_2_A
NVQUOT40_3_A

NVQUOT4U_0_A
NVQUOT4U_1_A
NVQUOT4U_2_A
NVQUOT4U_3_A

NVQUOTS0_0_A
NVQUOT50_1_A
NVQUOT50_2_A
NVQUOT50_3_A

NVQUOTSU_0_A
NVQUOT5U_1_A
NVQUOTSU_2_A
NVQUOT5U_3_A

NVQUOT60_0_A
NVQUOT60_1_A
NVQUOT60_2_A
NVQUOT60_3_A

NVQUOT6U_0_A
NVQUOT6U_1_A
NVQUOT6U_2_A
NVQUOT6U 3 A

KLFTMSTKH_0_A
KLFTMSTKH_1_A
KLFTMSTKH_2_A
KLFTMSTKH_3_A
KLFTMSTKH_4_A
KLFTMSTKH_5_A

KLFTMSKHLL_0_A
KLFTMSKHLL_1_A
KLFTMSKHLL_2_A
KLFTMSKHLL_3_A
KLFTMSKHLL_4_A
KLFTMSKHLL_5_A

FrQtro
Front
Front
Quattro
Quattro

FrQtro
Front
Front
Quattro
Quattro

FrQtro
Front
Front
Quattro
Quattro

FrQtro
Front
Front
Quattro
Quattro

FrQtro
Front
Front
Quattro
Quattro

FrQtro
Front
Front
Quattro
Quattro

FrQtro
Front
Front
Quattro
Quattro

FrQtro
Front
Front
Quattro
Quattro

FrQtro
Front
Front
Quattro
Quattro

GetrArt2
HS

HS
STA_ASG
STA_ASG
DK_CVT
DK_CVT

GetrArt2
HS

HS
STA_ASG
STA_ASG
DK_CVT
DK_CVT

GetrArt3
HS
STA_ASG_DK_CVT
HS
STA_ASG_DK_CVT

GetrArt3

HS

STA ASG_DK_CVT
HS
STA_ASG_DK_CVT

GetrArt3

HS
STA_ASG_DK_CVT
HS
STA_ASG_DK_CVT

GetrArt3
HS
STA_ASG_DK_CVT
HS
STA_ASG_DK_CVT

GetrArt3

HS
STA_ASG_DK_CVT
HS
STA_ASG_DK_CVT

GetrArt3
HS
STA_ASG_DK_CVT
HS
STA_ASG_DK_CVT

GetrArt3

HS

STA ASG DK _CVT
HS

STA ASG DK _CVT

GetrArt3

HS
STA_ASG_DK_CVT
HS
STA_ASG_DK_CVT

GetrArt3
HS
STA_ASG_DK_CVT
HS
STA_ASG_DK_CVT

FrQtro
Front
Quattro
Front
Quattro
Front
Quattro

Frotro
Front
Quattro
Front
Quattro
Front
Quattro

varlc-label03
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$BBKH GetrArt2 FrQtro
KLFANFKH 0_A HS Front
KLFANFKH 1 A HS Quattro
KLFANFKH 2 A STA ASG Front
KLFANFKH_3_A STA ASG Quattro
KLFANFKH 4 A DK_CVT Front
KLFANFKH 5 A DK_CVT Quattro
$BBKR GetrArt2
KRAN1 0 A HS
KRAN1 1 A STA_ASG
KRAN1 2 A DK_CVT
%$BBKR GetrArt2
KRAN2_0_A HS
KRAN2 1 A STA ASG
KRAN2 2 A DK_CVT
%BBSAWE GetrArt2
CWNWEGTR_0_A HS
CWNWEGTR_1 A STA ASG
CWNWEGTR_2_A DK_CVT
$BBSAWE GetrArt2
DNSAH 0_A HS
DNSAH 1 _A STA_ASG
DNSAH 2 A DK_CVT
GetrArt2
%BBSAWE DNSAL 0_A HS
DNSAL 1 A STA_ASG
DNSAL 2_A DK_CVT
%$BBSAWE GetrArt2
DNSALH 0 _A HS
DNSALH 1 A STA_ASG
DNSALH 2 _A DK_CVT
%$BBSAWE GetrArt2
DNSLL_0_A HS
DNSLL_1 A STA ASG
DNSLL_2_A DK_CVT
%$BBSAWE GetrArt2
DNVSA 0_A HS
DNVSA 1 A STA_ASG
DNVSA 2 A DK_CVT
%$BBSAWE GetrArt2
DVSA 0 A HS
DVSA_ 1 A STA ASG
DVSA 2 A DK_CVT
%BBSAWE GetrArt2
KFNWEGM_0_A HS
KFNWEGM 1 A STA ASG
KFNWEGM_2_A DK_CVT
%BBSAWE GetrArt2
NGDNSA_0_A HS
NGDNSA_1_A STA_ASG
NGDNSA 2 A DK _CVT
%BBSAWE GetrArt2
NGDNSAL_0_A HS
NGDNSAL_1_A STA_ASG %'
NGDNSAL_2_A DK_CVT K
g
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%BBSAWE

%BBSAWE

%BBSAWE

%BBSAWE

%$BBZMS

%BBZMS

%BBZMS

$BGWPFGR

$BGWPFGR

%CANECUR

%CANECUR

$CANECUR

%CANECUR

varlc-label05

NWEGTRM_0_A
NWEGTRM_1_A
NWEGTRM 2 A

NWENG_0_A
NWENG_1_A
NWENG_2_A

NWENGFS_0_A
NWENGFS_1_A

VSAA_0_A
VSAA_1 A
VSAA 2 A

NZMSE_0_A
NZMSE_1_A
NZMSE_2_A

NZMSMN_0_A
NZMSMN_1_A
NZMSMN_2_A

NZMSMX_0_A
NZMSMX_1_A
NZMSMX_2_ A

KFWPFGR_0_A
KFWPFGR_1_A
KFWPFGR_2_A

WPFGRBMR_0_A
WPFGRBMR_1_A
WPFGRBMR_2 A

CW CAN R 0__ A
CW CAN R 1__ A
CW CAN R 2__ A

CW CAN R 3__ A

CW_CAN RA_O__ A

CW_CAN RA_1__ A

CW_CAN RA 2 A

CW_CAN RA 3__ A

CW_CAN RB 0___A

CW_CAN RB_1__ A
CW CAN RB 2 A

CWGC_0_A
CWGC_1_A
CWGC_2_A
CWGC_3_A

GetrArt2
HS
STA_ASG
DK_CVT

GetrArt2
HS
STA_ASG
DK_CVT

GetrArt2
HS
STA_ASG
DK_CVT

GetrArt2
HS

STA ASG
DK CVT

GetrArt2
HS
STA_ASG
DK_CVT

GetrArt2
HS
STA_ASG
DK_CVT

GetrArt2
HS
STA_ASG
DK CVT

GetrArt2
HS
STA_ASG
DK_CVT

GetrArt2
HS
STA_ASG
DK_CVT

Klima
ohneKlima
ohneKlima
mitKlima
mitKlima

Tempomat
ADRinaktiv
ADRinaktiv
ADRaktiv
ADRaktiv

GetrArt2
HS
STA_ASG
DK_CVT

GetrArtl
HS

DK
STA_ASG
CVT

GetrArt3

HS
STA_ASG_DK_CVT
HS
STA_ASG_DK_CVT

GetrArt3

HS
STA_ASG_DK_CVT
HS

STA ASG DK _CVT
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$DDYLSU GetrArt2 FrQtro
NMOTDYNO_0_A HS Front
NMOTDYNO_1_A HS Quattro
NMOTDYNO_2_A STA_ASG Front
NMOTDYNO_3_A STA_ASG Quattro
NMOTDYNO_4_A DK_CVT Front
NMOTDYNO_5_A DK_CVT Quattro
$DDYLSU GetrArt2 FrQtro
NMOTDYNU_0_A HS Front
NMOTDYNU_1_A HS Quattro
NMOTDYNU 2 A STA_ASG Front
NMOTDYNU_3_A STA_ASG Quattro
NMOTDYNU 4 _A DK_CVT Front
NMOTDYNU_5_A DK_CVT Quattro
$DDYLSU GetrArt3
RLDYNO_0_A HS
RLDYNO 1 A STA_ASG_DK_CVT
$DDYLSU GetrArt2 FrQtro
RLDYNOW_0_A HS Front
RLDYNOW_1_A HS Quattro
RLDYNOW 2_A STA_ASG Front
RLDYNOW_3_A STA_ASG Quattro
RLDYNOW_4_A DK_CVT Front
RLDYNOW_5_A DK_CVT Quattro
$DDYLSU GetrArt3
RLDYNU 0_A HS
RLDYNU 1 _A STA_ASG_DK_CVT
%$DDYLSU GetrArt2 FrQtro
RLDYNUW 0_A HS Front
RLDYNUW_1_A HS Quattro
RLDYNUW_2_A STA_ASG Front
RLDYNUW_3 A STA_ASG Quattro
RLDYNUW_4_A DK_CVT Front
RLDYNUW 5 A DK_CVT Quattro
$DKATSP GetrArt3
KFOSCTM_0_A HS
KFOSCTM_1_A STA_ASG_DK_CVT
$DKATSP GetrArt3
OSCKTD_0_A HS
OSCKTD 1 A STA ASG DK_CVT
$DKATSPEB GetrArt3
MLKTDO_0_A HS
MLKTDO_1_A STA_ASG_DK_CVT
%$DKATSPEB GetrArt3
MLKTDOO_0_A HS
MLKTDOO 1 A STA_ASG_DK_CVT
$DKATSPEB GetrArt3
MLKTDU_0_A HS
MLKTDU 1 _A STA_ASG_DK_CVT
$DKATSPEB GetrArt3
MLKTDUO_0_A HS
MLKTDUO 1 A STA ASG DK CVT
$DKVS GetrArt3
MLU1_0_A HS
MLU1_ 1 A STA_ASG_DK_CVT
%$DKVS GetrArt3 ©
MLU2 0 _A HS H
MLU2_1_A STA_ASG_DK_CVT §
g
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$DKVS GetrArt3
MLO1_0_A HS
MLO1_1_A STA_ASG_DK_CVT
%$DKVS GetrArt3
MLO2_0_A HS
MLO2_1_A STA_ASG_DK_CVT
%DKVS GetrArt3
RLU1_O_A HS
RLU1_1_A STA_ASG_DK_CVT
$DKVS GetrArt3
RLU2_0_A HS
RLU2_1_A STA_ASG_DK_CVT
%$DKVS GetrArt3
RLO1_O0_A HS
RLO1_1_A STA_ASG_DK_CVT
$DKVS GetrArt3
RLO2_0_A HS
RLO2_1 A STA_ASG_DK_CVT
%DLDP GetrArt3
CWBAESEL 0_A HS
CWBAESEL_1_A STA_ASG_DK_CVT
$DLDP GetrArt3
FPUPT_0_A HS
FPUPT_1_A STA_ASG_DK_CVT
$DLDP GetrArt3
TVLDPT_0_A HS
TVLDPT 1 A STA_ASG_DK_CVT
%DMDDLU GetrArt2
KFDLUR_0 HS
KFDLUR_1 STA_ASG
KFDLUR_2 DK_CVT
$DMDDLU GetrArt4
KFDLUR1_0_A HS_STA_ASG
KFDLURL_1_A DK_CVT
%DMDDLU GetrArt4
KFDLUR2_0_A HS_STA_ASG
KFDLUR2 1 A DK_CVT
%DMDLU GetrArt2
KFAMAL_0_A HS
KFAMAL_1_A STA_ASG
KFAMAL_2_A DK_CVT
$DMDLU GetrArt4
KFAMAL1_0_A HS_STA_ASG
KFAMAL1 1 _A DK_CVT
%DMDLU GetrArt4
KFAMAL2_0_A HS_STA ASG
KFAMAL2_1_A DK_CVT
%DMDLU GetrArt2
KFLURB_0_A HS
KFLURB_1_A STA_ASG
KFLURB_2_A DK_CVT
%DMDLU GetrArt4
KFLURB1_0_A HS_STA_ASG 5
KFLURB1_1_A DK_CVT %
K
g

varlc-label07

Vivace (version fdr3-26d of Mar 9 2004 15:01:25), processed at Fri Aug 20 11:30:19 2004




© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, auch fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede Vebffentlichungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

Ea827 TSI VARLC 1.90.1 Seite 56 von 4860
5-4420.01/41W038_PQ35;0 20.AUG.2004
Funktionsrahmen Alexander Frick
$DMDLU GetrArt4
KFLURB2_0_A HS_STA_ASG
KFLURB2_1_A DK_CVT
%$DMDLU GetrArt2
KFLURM_0_A HS
KFLURM_1_A STA_ASG
KFLURM_2_A DK_CVT
$DMDLU GetrArt4
KFLURM1_0_A HS_STA_ASG
KFLURM1_1_A DK_CVT
%DMDLU GetrArt2
LURKHE_0_A HS
LURKHE 1 _A STA_ASG
LURKHE 2_A DK_CVT
$DMDLU GetrArt2
LURMINKHE_0_A HS
LURMINKHE 1 A STA_ASG
LURMINKHE_2_A DK_CVT
%DMDLU GetrArt2
LURBMI_0_A HS
LURBMI_1_A STA_ASG
LURBMI 2 A DK CVT
%DMDLUA GetrArt2
KFLUAR_0_A HS
KFLUAR 1 A STA_ASG
KFLUAR 2 _A DK_CVT
%$DMDLUA GetrArt4
KFLUARL_0_A HS_STA_ASG
KFLUAR1_1_A DK_CVT
%DMDLUA GetrArt4
KFLUAR2_0_A HS_STA_ASG
KFLUAR2 1 A DK_CVT
$DMDMIL GetrArt2
AHEAGWSK_0_A HS
AHEAGWSK_1_A STA_ASG
AHEAGWSK 2 A DK CVT
%DMDSTP GetrArt3
CWSTPCNF_0_A HS
CWSTPCNF_1_A STA_ASG_DK_CVT
%DMDSTP GetrArt2
NSTDMD_0_A HS
NSTDMD_1_A STA_ASG
NSTDMD_2_A DK_CVT
%$DMDSTP GetrArt2
MISALUN 0_A HS
MISALUN 1 A STA_ASG
MISALUN 2 A DK_CVT
%DMDTSB GetrArtl
KAMFZ_0_A HS
KAMFZ_1_A DK
KAMFZ_2_RA STA_ASG
KAMFZ 3 A CVT
%DMDTSP GetrArt2
KLMISALULL_0_A HS
KLMISALULL_1_A STA_ASG
KLMISALULL 2_A DK_CVT
$DTNE GetrArt2
CWPSTNE_0_A HS
CWPSTNE_1_A STA_ASG
CWPSTNE 2 A DK_CVT

%ESGRU
FRKAP_0_A
FRKAP_1_A
FRKAP_2_A

FRKAP_3_A

varlc-label08

Abgas

EU2 EU3 EU4 EU4JAPAN TLEV
LEV ULEV SULEV
EU2_EU3_EU4 EU4JAPAN TLEV
LEV_ULEV_SULEV
EU2_BRASILIEN
EU2_BRASILIEN

DaDrKr

DD_nicht_kritisch

DD_kritisch

DD_nicht_kritisch
DD_kritisch

varlc-labelo8
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%ESNSWL GetrArt2 DaDrKr
FNSSM_0_A HS DD_nicht_kritisch
FNSSM 1 A HS DD kritisch
FNSSM_2_A STA_ASG DD_nicht_kritisch
FNSSM_3 A STA ASG DD kritisch
FNSSM_4_A DK_CVT DD_nicht_kritisch
FNSSM_5_A DK_CVT DD_kritisch
$ESNSWL GetrArt2 DaDrKr
FNSSMHSP_0_A HS DD_nicht_kritisch
FNSSMHSP_1 A HS DD kritisch
FNSSMHSP_2_A STA ASG DD_nicht_kritisch
FNSSMHSP_3_A STA_ASG DD_kritisch
FNSSMHSP_4 A DK_CVT DD nicht kritisch
FNSSMHSP_5_A DK_CVT DD_kritisch
%ESNSWL GetrArt3 DaDrKr
FZANSSAL _0_A HS DD_nicht_kritisch
FZANSSAl 1 A HS DD_kritisch
FZANSSALl 2 A STA ASG DK CVT DD nicht kritisch
FZANSSALl 3_A STA ASG_DK_CVT DD_kritisch
%ESNSWL GetrArt3 DaDrKr
FZANSSA2_0_A HS DD_nicht_kritisch
FZANSSA2 1 A HS DD kritisch
FZANSSA2 2 A STA ASG DK _CVT DD nicht kritisch
FZANSSA2_3_A STA_ASG_DK_CVT DD_kritisch
$ESNSWL GetrArt2 DaDrKr
FZANSSM1_0_A HS DD_nicht_kritisch
FZANSSM1 1 A HS DD kritisch
FZANSSM1_2_ A STA_ASG DD_nicht_kritisch
FZANSSM1_3_A STA_ASG DD_kritisch
FZANSSM1 4 A DK_CVT DD nicht kritisch
FZANSSM1_5_A DK_CVT DD_kritisch
%ESNSWL GetrArt2 DaDrKr
FZANSSM2_0_A HS DD_nicht_kritisch
FZANSSM2_1 A HS DD_kritisch
FZANSSM2_2 A STA ASG DD _nicht_kritisch
FZANSSM2_3_A STA_ASG DD_kritisch
FZANSSM2_4_A DK_CVT DD_nicht_kritisch
FZANSSM2 5 A DK_CVT DD _kritisch
%ESNSWL GetrArt2 DaDrKr
FZANSSM3_0_A HS DD _nicht_kritisch
FZANSSM3_1_A HS DD_kritisch
FZANSSM3 2 A STA_ASG DD nicht kritisch
FZANSSM3 3 A STA ASG DD _kritisch
FZANSSM3_4_A DK_CVT DD_nicht_kritisch
FZANSSM3 5 A DK_CVT DD kritisch
%ESNSWL GetrArt2 DaDrKr
KFFWL_0_A HS DD_nicht_kritisch
KFFWL_1_A HS DD_kritisch
KFFWL_2_A STA_ASG DD_nicht_kritisch
KFFWL_3 A STA ASG DD kritisch
KFFWL_4_A DK_CVT DD_nicht_kritisch
KFFWL_5_A DK_CVT DD_kritisch
%ESNSWL GetrArt2 DaDrKr
KFFWLRL_O_A HS DD_nicht_kritisch
KFFWLRL 1 A HS DD kritisch
KFFWLRL_2_A STA_ASG DD_nicht_kritisch
KFFWLRL_3_A STA_ASG DD_kritisch
KFFWLRL 4 A DK_CVT DD nicht kritisch %
KFFWLRL_5_A DK_CVT DD_kritisch H
g
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$ESNSWL GetrArt2 DaDrKr
KFWWLML_0_A HS DD_nicht_kritisch
KFWWLML_1 A HS DD kritisch
KFWWLML_2_A STA_ASG DD_nicht_kritisch
KFWWLML_3_A STA_ASG DD_kritisch
KFWWLML_4_A DK_CVT DD_nicht_kritisch
KFWWLML_5_A DK_CVT DD kritisch
$ESNSWL GetrArt2 DaDrKr
SZANSSM1 0 _A HS DD _nicht_kritisch
SZANSSM1_1 A HS DD_kritisch
SZANSSM1 2 A STA ASG DD nicht_kritisch
SZANSSM1_3_A STA_ASG DD_kritisch
SZANSSM1 4 A DK_CVT DD_nicht_kritisch
SZANSSM1_5 A DK_CVT DD_kritisch
$ESNSWL GetrArt2 DaDrKr
SZANSSM2 0 _A HS DD _nicht_kritisch
SZANSSM2 1 A HS DD_kritisch
SZANSSM2 2 A STA ASG DD nicht_kritisch
SZANSSM2_3_A STA_ASG DD_kritisch
SZANSSM2_4_A DK_CVT DD_nicht_kritisch
SZANSSM2 5 A DK_CVT DD _kritisch
- ___________________________|
$ESSTT GetrArt2 DaDrKr
KFKSTT_0_A HS DD_nicht_kritisch
KFKSTT 1 A HS DD_kritisch
KFKSTT 2 A STA_ASG DD_nicht_kritisch
KFKSTT 3 A STA ASG DD_kritisch
KFKSTT_4_A DK_CVT DD_nicht_kritisch
KFKSTT 5 A DK_CVT DD_kritisch
$ESSTT GetrArt2 DaDrKr
KFKSTTHDR_0_A HS DD_nicht_kritisch
KFKSTTHDR_1_A HS DD_kritisch
KFKSTTHDR 2 _A STA_ASG DD_nicht_kritisch
KFKSTTHDR 2 A STA ASG DD kritisch
KFKSTTHDR 2_A DK_CVT DD nicht_kritisch
KFKSTTHDR_2_A DK_CVT DD_kritisch
$ESSTT GetrArt2 DaDrKr
KFWKSTT 0 A HS DD nicht_kritisch
KFWKSTT_1_A HS DD_kritisch
KFWKSTT 2 A STA ASG DD_nicht_kritisch
KFWKSTT 3 A STA_ASG DD_kritisch
KFWKSTT 4 A DK_CVT DD nicht_kritisch
KFWKSTT_5_A DK_CVT DD_kritisch
$ESSTT GetrArt2 DaDrKr
KFWKSTTHDR 0 A HS DD nicht_kritisch
KFWKSTTHDR_1_A HS DD_kritisch
KFWKSTTHDR_2_A STA_ASG DD_nicht_kritisch
KFWKSTTHDR 3 _A STA_ASG DD_kritisch
KFWKSTTHDR 4 A DK_CVT DD nicht_kritisch
KFWKSTTHDR 5 A DK _CVT DD kritisch
%$FGRABED GetrArt3
CWFGRGA_0_A HS
CWFGRGA 1 A STA ASG DK CVT
$FGRFULO GetrArt3
DVSKNBGA_0_A HS
DVSKNBGA 1 A STA_ASG DK _CVT
$FGRFULO GetrArt3
DVSKNVGA_0_A HS 2
DVSKNVGA 1 A STA_ASG DK _CVT £
g
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$FGRFULO GetrArt2
FBFGRSFW_0_A HS
FBFGRSFW_1_A STA_ASG
FBFGRSFW_2_A DK_CVT

$FGRFULO GetrArt3
TSWKNBGA_0_A HS

TSWKNBGA_1_A STA_ASG_DK_CVT
%FGRFULO GetrArt3
TSWKNVGA_0_A HS
TSWKNVGA 1 A STA_ASG DK_CVT

%FGRREGL GetrArt2
DMGETAFW_0_A HS
DMGETAFW_1_A STA_ASG
DMGETAFW_2_A DK_CVT
%FGRREGL GetrArt2
KFVOFFS_0_A HS
KFVOFFS_1_A STA_ASG
KFVOFFS_2_A DK_CVT
%FGRREGL GetrArt2
KKFFGRGA_0_A HS
KKFFGRGA 1 A STA_ASG
KKFFGRGA_2_A DK_CVT
%FGRREGL GetrArt2
KRAFGRGA_0_A HS
KRAFGRGA 1_A STA_ASG
KRAFGRGA_2_A DK_CVT
$FGRREGL GetrArt2
TN2FGRGA_0_A HS
TN2FGRGA_1_A STA_ASG
TN2FGRGA_2_A DK_CVT
$FGRREGL GetrArt2
TZ2FGRGA_0_A HS
TZ2FGRGA_1_A STA_ASG
TZ2FGRGA_2_A DK_CVT

%FUEREG GetrArt2
DMSFUEDRL_0_A HS
DMSFUEDRL_1_A STA_ASG
DMSFUEDRL_2_A DK_CVT
$FUEREG GetrArt2
KDMSFUNMOT_0_A HS
KDMSFUNMOT_1_A STA_ASG
KDMSFUNMOT_2_A DK_CVT
$FUEREG GetrArt2
KDMSFUPSPV_0_A HS
KDMSFUPSPV_1_A STA_ASG
KDMSFUPSPV_2_A DK_CVT
%GGCASR ASRESP
NOASR_0_A ohneASRESP
NOASR_1 A mitASRESP
$KMTR Klima
CWKMTR_O0_A ohneKlima
CWKMTR_1_A mitKlima
$KMTR Klima
CWKMTR2_0_A ohneKlima
CWKMTR2_1_A mitKlima
$KMTR Klima -
QKLIMAMX 0 A ohneKlima 3
OKLIMAMX 1 _A mitKlima 2
K
g
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$KONCW GetrArt2
CWKONFZ1_0_A HS
CWKONFZ1_1_A STA_ASG
CWKONFZ1 2 A DK_CVT
%$KOS GetrArt2
CDWGANG_0_A HS
CDWGANG_1_A STA_ASG
CDWGANG_2_A DK_CVT
%$KOS GetrArt2
CDWGANGB_0_A HS
CDWGANGB_1_A STA_ASG
CDWGANGB_2_A DK_CVT
%$KOS GetrArt2
CDWKOB_0_A HS
CDWKOB_1_A STA_ASG
CDWKOB_2 A DK_CVT
. ______________________________________________|
%LDRLMX GetrArt2
GANGIO 0_A HS
GANGIO 1_A STA_ASG
GANGIO 2 A DK_CVT
. ______________________________________________|
$LLRNSTAT GetrArt2
CNFLLRNS_0_A HS
CNFLLRNS_1_A STA_ASG
CNFLLRNS_2_A DK_CVT
$LLRNSTAT FrQtro FzgTyp GetrArt2
NFSKO_00_A Front Lim Avant_Coupe_Offroad HS
NFSKO_01_A Front Lim Avant_Coupe_Offroad STA_ASG
NFSKO_02_A Front Lim Avant_Coupe_Offroad DK_CVT
NFSKO_03_A Front Cabrio HS
NFSKO_04_A Front Cabrio STA_ASG
NFSKO_05 A Fron Cabri DK _CVT
NFSKO_06_A Quattro Lim_Avant_Coupe_Offroad HS
NFSKO_07_A Quattro Lim_Avant_Coupe_Offroad STA_ASG
NFSKO_08_A Quattro Lim_Avant_Coupe_Offroad DK_CVT
NFSKO_09_A Quattro Cabrio HS
NFSKO_10_A Quattro Cabrio STA_ASG
NFSKO_11_A Quattro Cabrio DK_CVT
$LLRNSTAT FrQtro FzgTyp GetrArt2
NFSMIN_00_A Front Lim_Avant_Coupe_Offroad HS
NFSMIN_01_A Front Lim Avant_Coupe_Offroad STA_ASG
NFSMIN_02_A Front Lim Avant_Coupe_Offroad DK_CVT
NFSMIN_03_A Front Cabrio HS
NFSMIN_04_A Front Cabrio STA_ASG
NFSMIN_05_A Front Cabrio DK_CVT
NFSMIN_06_A Quattro Lim_Avant_Coupe_Offroad HS
NFSMIN_07_A Quattro Lim_Avant_Coupe_Offroad STA_ASG
NFSMIN_08_A Quattro Lim_Avant_Coupe_Offroad DK_CVT
NFSMIN_09_A Quattro Cabrio HS
NFSMIN_10_A Quattro Cabrio STA_ASG 2
NFSMIN_11_A Quattro Cabrio DK_CVT s
g
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$LLRNSTAT FrQtro FzgTyp GetrArt2
NLLMIN_00_A Front Lim_Avant_Coupe_ Offroad HS
NLLMIN_01_A Front Lim_Avant_Coupe_Offroad STA_ASG
NLLMIN_02_A Front Lim_Avant_Coupe_Offroad DK_CVT
NLLMIN_03_A Front Cabrio HS
NLLMIN_04_A Front Cabrio STA_ASG
NLLMIN 05 A Front Cabrio DK_CVT
NLLMIN_06_A Quattro Lim_Avant_Coupe_Offroad HS
NLLMIN_07_A Quattro Lim_Avant_Coupe_Offroad STA_ASG
NLLMIN_08_A Quattro Lim_Avant_Coupe_Offroad DK_CVT
NLLMIN_09_A Quattro Cabrio HS
NLLMIN_10_A Quattro Cabrio STA_ASG
NLLMIN_11 A Quattro Cabrio DK_CVT
$LLRNSTAT FrQtro FzgTyp GetrArt2
NSKO_00_A Front Lim_Avant_Coupe_ Offroad HS
NSKO_01_A Front Lim_Avant_Coupe_Offroad STA_ASG
NSKO_02_A Front Lim_Avant_Coupe_Offroad DK_CVT
NSKO_03_A Front Cabrio HS
NSKO_04_A Front Cabrio STA_ASG
NSKO_05_A Front Cabrio DK_CVT
NSKO_06_A Quattro Lim_Avant_Coupe_Offroad HS
NSKO_07_A Quattro Lim_Avant_Coupe_Offroad STA_ASG
NSKO_08_A Quattro Lim_Avant_Coupe_Offroad DK_CVT
NSKO_09_A Quattro Cabrio HS
NSKO_10_A Quattro Cabrio STA_ASG
NSKO 11 A Quattro Cabrio DK CVT
%LLRRM GetrArt2
CWLLRRM_0_A HS
CWLLRRM 1 A STA_ASG
CWLLRRM 2 A DK_CVT
%LLRRM GetrArt2
DWPEDDP_0_A HS
DWPEDDP_1_A STA_ASG
DWPEDDP_2_A DK_CVT
%$LLRRM GetrArt2
IVDNHOM_0_A HS
IVDNHOM_1_A STA_ASG
IVDNHOM 2_A DK_CVT
%$LLRRM GetrArt2
IVDNHOMV 0 A HS
IVDNHOMV_1_A STA_ASG
IVDNHOMV_2_A DK_CVT
%LLRRM GetrArt2
LIMN_0_A HS
LIMN 1 A STA ASG
LIMN 2_A DK_CVT
%LLRRM GetrArt2
LIMNV_0_A HS
LIMNV_1_A STA_ASG
LIMNV 2 A DK_CVT
%LLRRM GetrArt2
LIMXDNS_0_A HS
LIMXDNS_1_A STA_ASG
LIMXDNS_2_A DK_CVT
%$LLRRM GetrArt2
LIMXVDNS_0_A HS
LIMXVDNS_1_A STA_ASG
LIMXVDNS_2_A DK_CVT
%$LLRRM GetrArt2
PVDNHOM 0 A HS
PVDNHOM_1_A STA_ASG
PVDNHOM_2_A DK_CVT
%LLRRM GetrArt3 FrQtro
PVDNHOMV_0_A HS Front
PVDNHOMV_1 A HS Quattro g
PVDNHOMV_2_A STA_ASG_DK_CVT Front &
PVDNHOMV_3_A STA_ASG_DK_CVT Quattro Zg
g
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$LLRRM GetrArt2
PVLDNEZ_0_A HS
PVLDNEZ_1_A STA_ASG
PVLDNEZ_2_A DK_CVT
$LLRRM GetrArt3 FrQtro
PVLDNEZV_0_A HS Front
PVLDNEZV_1 A HS Quattro
PVLDNEZV 2 A STA ASG DK _CVT Front
PVLDNEZV 3 A STA ASG DK CVT Quattro
%MDBGRG GetrArt2
VMIBGR_0_A HS
VMIBGR_1_A STA_ASG
VMIBGR 2 A DK_CVT
%MDBGRFZG GetrArt2
VMIBGRK 0 A HS
VMIBGRK 1 A STA ASG
VMIBGRK 2 A DK _CVT
%MDBGRFZG GetrArt2
VMKBRMX_0_A HS
VMKBRMX_1_A STA_ASG
VMKBRMX_2_A DK_CVT
$MDFAFI GetrArt2
CWDMFAB_0_A HS
CWDMFAB 1 A STA ASG
CWDMFAB 2 A DK_CVT
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
CWMDFAW_0_A HS Front
CWMDFAW_1_A HS Quattro
CWMDFAW_2_A STA_ASG Front
CWMDFAW_3_A STA_ASG Quattro
CWMDFAW_4_A DK_CVT Front
CWMDFAW_5_A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
DMDPUG_0_A HS Front
DMDPUG_1_A HS Quattro
DMDPUG_2_A STA_ASG Front
DMDPUG_3_A STA_ASG Quattro
DMDPUG_4_A DK_CVT Front
DMDPUG_5_A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
DMLSDUG_0_A HS Front
DMLSDUG_1 A HS Quattro
DMLSDUG 2 A STA ASG Front
DMLSDUG 3 A STA ASG Quattro
DMLSDUG_4_A DK_CVT Front
DMLSDUG_5_A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
DMRFAWEN_0_A HS Front
DMRFAWEN_1_A HS Quattro
DMRFAWEN 2 A STA_ASG Front
DMRFAWEN 3 A STA_ASG Quattro
DMRFAWEN 4 A DK_CVT Front
DMRFAWEN 5 A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
DRLMINDP_0_A HS Front
DRLMINDP 1 _A HS Quattro
DRLMINDP 2 A STA_ASG Front
DRLMINDP_3_A STA_ASG Quattro
DRLMINDP_4 A DK_CVT Front
DRLMINDP_5_A DK_CVT Quattro

varlc-label14
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$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
FGMIFABG_0_A HS Front
FGMIFABG 1 A HS Quattro
FGMIFABG 2_A STA_ASG Front
FGMIFABG 3_A STA_ASG Quattro
FGMIFABG 4 A DK_CVT Front
FGMIFABG 5 A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
FGMIFAL 0 A HS Front
FGMIFAL 1 A HS Quattro
FGMIFAL 2 A STA ASG Front
FGMIFAL 3_A STA ASG Quattro
FGMIFAL_4_A DK_CVT Front
FGMIFAL_5_A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
FGZLSD_0_A HS Front
FGZLSD_1_A HS Quattro
FGZLSD_2_A STA_ASG Front
FGZLSD_3_A STA_ASG Quattro
FGZLSD_4_A DK_CVT Front
FGZLSD_5_A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2
KFMIFABG_0_A HS
KFMIFABG_1_A STA_ASG
KFMIFABG 2_A DK_CVT
$MDFAFI GetrArt2
KFMILSD 0_A HS
KFMILSD 1 A STA_ASG
KFMILSD 2_A DK_CVT
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
KFDMDPO 0 A HS Front
KFDMDPO_1 A HS Quattro
KFDMDPO_2_A STA_ASG Front
KFDMDPO_3_A STA ASG Quattro
KFDMDPO 4 A DK_CVT Front
KFDMDPO 5 A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
KFDMLSDO_0_A HS Front
KFDMLSDO_1_A HS Quattro
KFDMLSDO_2_A STA_ASG Front
KFDMLSDO_3_A STA_ASG Quattro
KFDMLSDO_4_A DK_CVT Front
KFDMLSDO_5_A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
KFMIFALS_0_A HS Front
KFMIFALS_1_A HS Quattro
KFMIFALS_2_A STA_ASG Front
KFMIFALS_3_A STA_ASG Quattro
KFMIFALS_4_A DK_CVT Front
KFMIFALS_5_A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
KFWMIFABG 0_A HS Front
KFWMIFABG 1 A HS Quattro
KFWMIFABG 2 A STA_ASG Front
KFWMIFABG 3 A STA_ASG Quattro
KFWMIFABG 4 A DK_CVT Front
KFWMIFABG 5 A DK_CVT Quattro
$MDFAFT GetrArt2 FrQtro
KFWMIFAL 0 A HS Front
KFWMIFAL 1 A HS Quattro
KFWMIFAL 2 A STA ASG Front
KFWMIFAL_3_A STA_ASG Quattro -
KFWMIFAL_4_A DK_CVT Front g
KFWMIFAL_5_A DK_CVT Quattro £
g
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$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
KFWZLSD_0_A HS Front
KFWZLSD_1_A HS Quattro
KFWZLSD_2_A STA_ASG Front
KFWZLSD_3_A STA_ASG Quattro
KFWZLSD_4_A DK_CVT Front
KFWZLSD_5_A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
KFZDASH_0_A HS Front
KFZDASH 1 _A HS Quattro
KFZDASH_2_A STA_ASG Front
KFZDASH_3_A STA_ASG Quattro
KFZDASH 4 A DK_CVT Front
KFZDASH_5_A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
KFZDASH2_ 0_A HS Front
KFZDASH2_ 1 A HS Quattro
KFZDASH2 2 A STA_ASG Front
KFZDASH2_3_A STA_ASG Quattro
KFZDASH2 4 A DK_CVT Front
KFZDASH2_5_A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
KFZLSD_0_A HS Front
KFZLSD_1_A HS Quattro
KFZLSD_2_A STA_ASG Front
KFZLSD_3_A STA_ASG Quattro
KFZLSD_4_A DK_CVT Front
KFZLSD_5_A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
KFDLSD_0_A HS Front
KFDLSD_1_A HS Quattro
KFDLSD_2_A STA_ASG Front
KFDLSD_3_A STA_ASC Quattro
KFDLSD_4_A DK_CVT Front
KFDLSD_5_A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
MIFABGMX_ 0_A HS Front
MIFABGMX 1 A HS Quattro
MIFABGMX 2 A STA_ASG Front
MIFABGMX 3 _A STA_ASC Quattro
MIFABGMX 4 A DK_CVT Front
MIFABGMX 5 A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
MKFADPN_0_A HS Front
MKFADPN_1 A HS Quattro
MKFADPN_2_A STA_ASG Front
MKFADPN_3_A STA_ASG Quattro
MKFADPN 4 A DK_CVT Front
MKFADPN_5_A DK_CVT Quattro
$MDFAFI GetrArt2 FrQtro
MKFADPN1 0_A HS Front
MKFADPN1 1 A HS Quattro
MKFADPN1 2 A STA_ASG Front
MKFADPN1 3 _A STA_ASG Quattro o
MKFADPN1 4 A DK_CVT Front 2
MKFADPN1 5 A DK_CVT Quattro Zé
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$MDFAFI
MKMIFABG 0_A
MKMIFABG_1_A
MKMIFABG_2_A
MKMIFABG_3_A
MKMIFABG_4_A
MKMIFABG_5_A

$MDFAFI
NGFSAWE_0_A
NGFSAWE_1_A
NGFSAWE_2_A

$MDFAFI
NMGALSDO_0_A
NMGALSDO_1_A
NMGALSDO_2_A

$MDFAFI
NMGALSDU_0_A
NMGALSDU_1_A
NMGALSDU_2_A

$MDFAFI
VDASH_0_A
VDASH_1_A
VDASH_2_A

$MDFAFI
VLSD_0_A
VLSD_1_A
VLSD_2_A

$MDFAFI
TDMFBSA_0_A
TDMFBSA_1_A
TDMFBSA_2_A
TDMFBSA_3_A
TDMFBSA_4_A
TDMFBSA_5_A

$MDFAFI
TDMFBWE_0_A
TDMFBWE_1_A
TDMFBWE_2_A
TDMFBWE_3_A
TDMFBWE_4_A
TDMFBWE_5_A

$MDFAFI
TDMFWEMI_0_A
TDMFWEMI_1_A
TDMFWEMI_2_A
TDMFWEMI_3_A
TDMFWEMI_4_A
TDMFWEMI_5_A

$MDFAFI
TDMLSDS_0_A
TDMLSDS_1_A

varlc-labell7

GetrArt2
HS

HS
STA_ASG
STA_ASG
DK_CVT
DK_CVT

GetrArt2
HS
STA_ASG
DK_CVT

GetrArt2
HS
STA_ASG
DK_CVT

GetrArt2
HS
STA_ASG
DK_CVT

GetrArt2
HS
STA_ASG
DK_CVT

GetrArt2
HS
STA_ASG
DK_CVT

GetrArt2
HS

HS
STA_ASG
STA_ASG
DK_CVT
DK_CVT

GetrArt2
HS

HS
STA_ASG
STA_ASG
DK_CVT
DK_CVT

GetrArt2
HS

HS
STA_ASG
STA_ASG
DK_CVT
DK_CVT

FrQtro
Front
Quattro

FrQtro
Front
Quattro
Front
Quattro
Front
Quattro

FrQtro
Front
Quattro
Front
Quattro
Front
Quattro

FrQtro
Front
Quattro
Front
Quattro
Front
Quattro

FrQtro
Front
Quattro
Front
Quattro
Front
Quattro
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$MDMIN GetrArt2
FWDMVAD_0_A HS
FWDMVAD_1_A STA_ASG
FWDMVAD_2_A DK_CVT
$MDMIN GetrArt2
KFMIMN_0_A HS
KFMIMN_1_A STA_ASG
KFMIMN_2_A DK_CVT
$MDMIN GetrArt2
KFVERST_0_A HS
KFVERST_1_A STA_ASG
KFVERST 2 A DK_CVT
$MDPED GetrArt2
FKFPEDV_0_A HS
FKFPEDV_1_A STA_ASG
FKFPEDV_2_A DK_CVT
$MDPED GetrArt2
KFPEDL_0_A HS
KFPEDL_1_A STA_ASG
KFPEDL 2 A DK_CVT
$MDVER GetrArt2
DMDNSM_0_A HS
DMDNSM_1_A STA_ASG
DMDNSM_2_A DK_CVT
$MDVER GetrArt2
ZMDNSM_0_A HS
ZMDNSM_1_A STA_ASG
ZMDNSM_2_A DK_CVT
$MDWAN GetrArt4
CNFMDWAN_0_A HS_STA_ASG
CNFMDWAN_1_A DK_CVT
$MDWAN GetrArt4
DMDWHYS_0_A HS_STA_ASG
DMDWHYS_1_A DK_CVT
$MDWAN GetrArt4
DMDWM_0_A HS_STA_ASG
DMDWM_1_A DK_CVT
$MDWAN GetrArt4
FDMDWAN_0_A HS_STA_ASG
FDMDWAN_1_A DK_CVT
$MDWAN GetrArt4
FVDMDWAN_0_A HS_STA_ASG
FVDMDWAN_1_A DK_CVT
$MDWAN GetrArt4
KFMDWMX_0_A HS_STA_ASG
KFMDWMX_1_A DK_CVT
$MDWAN GetrArt4
KLZKMDWA_0_A HS_STA_ASG
KLZKMDWA_1_A DK_CVT
$MDWAN GetrArt4
TVDMFBR_0_A HS_STA ASG
TVDMFBR_1_A DK_CVT
$MDWAN GetrArt4 ©
TVFSAM2_0_A HS_STA ASG 2
TVFSAM2_1_A DK_CVT g
g
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SMDWAN GetrArt4
TVFSEM2_0_A HS_STA_ASG
TVFSEM2_1_A DK_CVT
$MDWAN GetrArt4
TVFSRAM2_0_A HS_STA_ASG
TVFSRAM2_1_A DK_CVT
SMDWAN GetrArt4
TVFSREM2_0_A HS_STA_ASG
TVFSREM2_1_A DK_CVT
SMDWAN GetrArt4
ZKMDWAB_0_A HS_STA ASG
ZKMDWAB 1 A DK_CVT
SMDWAN GetrArt4
ZKMDWF_0_A HS_STA_ASG
ZKMDWF_1 A DK_CVT
SMDWAN GetrArt4
ZKDMDW_0_A HS_STA ASG
ZKDMDW 1 A DK_CVT
$MDZUL GetrArt3
KFMMKH 0 A HS
KFMMKH 1 A STA ASG DK
$MOST GetrArt2
CWPSMOSTE_0_A HS
CWPSMOSTE_1 A STA_ASG
CWPSMOSTE_2_A DK_CVT
$MOST GetrArt2
CWPSMOSTE2_0_A HS
CWPSMOSTE2_1_; STA_ASG
CWPSMOSTE2_ 2 A DK_CVT
%MSUDKSOM GetrArt2
KLMSUDKKH_0_A HS
KLMSUDKKH_1_A STA_ASG
KLMSUDKKH_2_A DK_CVT
$MSUDKSOM GetrArt2
KLMSUDKTM_0_A HS
KLMSUDKTM_1_A STA_ASG
KLMSUDKTM_2_A DK_CVT
$MSUDKSOM GetrArt3
KLWMSABST 0_A HS
KLWMSABST 1 A STA_ASG_DK
$NSAC GetrArt4
CNFLLRNS_0_A HS_STA_ASG
CNFLLRNS_1_A DK_CVT
SNSCVT GetrArt4
NLLCVTMXV_0_A HS_STA_ASG
NLLCVTMXV 1 A DK_CVT
SZWMIN GetrArt2
KLFZWMNKH_0_A HS
KLFZWMNKH_1_A STA_ASG
KLFZWMNKH_2_A DK_CVT
$SZWMIN GetrArt2
KLFZWMNST_0_A HS
KLFZWMNST_1_A STA_ASG
KLFZWMNST_2_A DK_CVT
SZWMIN GetrArt4 -
KFZWMNGS_0_A HS_STA_ASG 3
KFZWMNGS_1_A DK_CVT H
g
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FU VARLCUW 1.10.1 Variantencodierung lGberwachungsrelevanter KenngréRen mit langem Codierwort (Feh-
ler in einigen Konfigurationen bekannt)

Status-Kommentar: new labels have to be added

FDEF VARLCUW 1.10.1 Funktionsdefinition

In der Variantencodierung der tiberwachungsrelevanten KenngréBen werden die tberwachungsrelevanten Funktionsparameter der Ebenel nach einem einheitlichen Varianten-
kriterium vkpedch aktiviert. Die Berechnung des Variantenkriteriums vkpedch und damit die Auswahl des aktiven Parametersatzes abhéangig von der im Steuergerate-EEPROM
programmierten Variante erfolgt in der projektspezifischen Variantencodierung %VARLC.
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DVARLC 1.40.2

BOSCH

Folgende KenngréRen werden tber vkpedch umgeschaltet:
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Funktion Label Anzahl Varianten Variantenkriterium

%MDFAFI KFPED 2 vkpedch (Zuordnung siehe %VARLC)

%MDZUL KFPZU 2 vkpedch (Zuordnung siehe %VARLC)
KFDMP 2 vkpedch (Zuordnung siehe %VARLC)
KFDMT 2 vkpedch (Zuordnung siehe %VARLC)

ABK VARLCUW 1.10.1 Abkirzungen
FB VARLCUW 1.10.1 Funktionsbeschreibung
APP VARLCUW 1.10.1 Applikationshinweise

FU DVARLC 1.40.2 VW-Welt kundenspez. MED9.x, Diagnose Variantencodierung Langes Codierwort

FDEF DVARLC 1.40.2 Funktionsdefinition

Ca>—y
SY_VARTEST [ ] B 2 e el L/ _ _
""""""""""""""""" | true —---—¥8>—  /* serial production mode */

B_r200ms /NC ' B_varserie

' |

> :
varnpletr g }—{ "] 7 ! PRODUCTION

L2/

! 1
|

! P

! I e L - compute

3 eepReadOrderStatus /INC | [~ 77 P

; EEP_IDLE; 7777777777777 Ly

i — >
I

VAT,
e o oo
‘ - /* calibration mode */
X B_varserie
|
! CALIBRATION
e - compute
B_r200ms /NC
e i L/ §
-true s D— 3
r200ms /NC E

dvarlc-main
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[* serial production mode */

''''''''''''''''' 7z 7

i e A pm o

AVARNPL /* SKA (Sicherheits- !
| kraftstoffabschaltung) */ / 1/
true -4 *-

sfpNplError getSfp

L J 1 B_varnp|

VAR_DFPM_serie

D>y
eepReadOrderStatus /NC

nplError
EEP_IDLE

1
/* write eepromBuffer into the TESTER-pagei
of the EEPROM-Mirror */ |

|

|

i BIOCKTESTER[ 7 h Eep_numBlk_u8
| BlOCKTESTER[0_ offset
|
|
|

BIockTESTER[ 0P nofBytes
EEP_WRITE[_0 p{ mode
ptrData
NULL [0 ptrOrder

Eep_Eeprom
EEP_IDLE

b JY

Eep_Eeprom

'Dvar_eep INC

|
—

I
i
i
I
i
i
i
i
I
i
I
I
i
i
eepReadOrderStatus /NG
I

FEEP E ABQRTED *_ _ _ _ _ _ . _ _ i
|

|
2 ;
EEP |DLESePReadOrderStatus IN(:I
- |

e ‘
[o] ' | /* read the TESTER-page in the EEPROM-Mirror

|

i

|

|

|

|

|

|

|

|

|

EEP_IDLE : and store it in mirrorBuffer */ |
i BlockTESTER_7_P| Eep_numBlk_u8 |
] BlockTESTER_0_M offset !
B_r200ms /NC BlockTESTER__0_H nofBytes |
EEP_READ mode i
ptrData 1

Ju

i

MirrorBuffer INC NULL [0 ] ptrorder

Dvar_eep /NC

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
Eep_Eeprom———(—D>— i
|
|
|
|
|
|
|
|
|

Eep_Eeprom
. -
* check the checksum of the EEPROM-mirror */ !
X iBlockNr
iBlockNr /NC Eep_CheckCs_cg—--_| [—=|
TesterBuffer 1
|
Eep_CheckCs_cp i
L/ 1 |

[ e el

tLaCodwo SCL-VKby_vartab *
used_linef~ U2l
[0 fF—r>—

/* copy the TESTER-page of the
*

|
|
|
|
|
i
|
! check_vk_by_vartabc '
PROM in TesterBuffer */ ! VDY ! varnpletr
| e
BlockTESTERL 7 1 Eep_numBlk_us } »
|
BlockTESTERL 0 M offset | [ _
BlockTESTERL_O_P nofBytes !
|
EEP_READ[_L P mode |
];ﬁ[ ptrData [ I Sl 1
Ly : L2
m —_D>—— ptrOrder Eep_Eeprom ;
EepromBuffer /NC  ggpReadOrder /NC Dvar_eep/NC | ggp | ACCEPTED[ 1 P° !
i T |
Eep_Eeprom : EEP IDLE L
L./3/ - eepReadOrderStatus /NC

1] >

dvarle-production

dvarlc-production
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[* fault path handling */

[sfpNpIErTOp— - = - = - == —- =
sfpNplError
*********************************** fffffffffffffffff — l/_ Action Table for fault path * in DFPM:
—————————————— E_* Z_* B_mx* B_mn* B_si* B_np*
sfoNpIError maxError. S S S R R R
minError: S S R S R R
foHeali sigError: S S R R S R
_ ﬁj‘ewg nplErrorr S S R R R s
''''''''''''''''''''''''''''''' “fmmeme - Healingg R S R R R R
'—’- clrError: R - R R R R
sfpHealing setCycle: - S - - - -
,,,,,,,,,,,,,,,,,,, _ getSfp
getStp WA S:set R:reset
dfp dfp é
locSfp_VAR g
dvarlc-var-dfpm-serie
/* calibration mode, variant check will be performed */
————— g ey
: I [falsg}—---------- L D>—
! i ! B_r200ms /NC
|
/* Check if ECU is with ETK */. WK ‘
L2 . !
dr_etk_ISET Wl ———————————————
i K% B_etk @ 1 ! :
dr_etk_ISETK = n*{ s !
P getSfp
. setVarCriteria_200m§ ‘J 3/ VAR_DFPM_calib
tLaCodWo B_found**% Fj N | sfpNplError
- |
CODE_VAR IV csvkiow_ : i - nplError
vkVariables /IN¢- ‘ |
LoginLabelg— | |
[* check and set the variantcriterias */ ‘ !
| |
/* check wether VARLDEF is in VARTABC */ e I :
R I S H.»ﬁhiy AP S, <
tLaCodWo set_vk_by_vart_ab : L,/ll * . . 3
used_line~ ‘ /* SKA (Sicherheits- 5
— [irue - L3 kraftstoffabschaltung) */ 3
VARLDEF /V check_vk_by_vartabc B_varnpl §

dvarlc-calibration

Vivace (version fdr3-26d of Mar 9 2004 15:01:25), processed at Fri Aug 20 11:30:19 2004



Ea827 TSI DVARLC 1.40.2 Seite 71 von 4860

5-4420.01/41W038_PQ35;0 20.AUG.2004
Funktionsrahmen Alexander Frick

© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, auch fir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede Vebffentlichungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

lCompUte> =35 COBE VAR Codematix ‘
—'{ tLaCodWo checkCodeMatri+—

checkCodMatrix
* check double combination criterias */ ‘
tLaCodWo check_CK_doubl+f'"""""""""'"“

check_CKDBL
/* check triple combination criterias */ ‘
1 tLaCodWo check_CK_trippI+*m""""""""""“

check_CKTRP
/* check wether CODE VAR is in VARTABC */

set_vk_by vartabg—-------------seemeeeeooanaad
used_line used_line csvklcw_w|

prepare_monitoring
+— tLaCodWo

check_vk_by vartabc

/* function is located in VARLC */
<>—'{ tLaCodWo kaariabH-:s11 [ set vkvariables */

VARLC_set_vk_variables

/* function is located in VARLC */ b - —J2
/* set Tester codable Login- ];If[
labels located in VARLC */

tLaCodWo get_vartabc_inde%

VARLC_set_LoginLabels LoginLabels /INC

dvarlc-setvarcriteria-200ms

LoginLabel
dvarlc-setvarcriteria-200ms
tLaCodWo /NC
tLaCodWo /NC
tLaCodWo /NC
+
-csvklcw_w

[ used_line

dvarlc-prepare-monitoring

- >
vk_monitored /NC

dvarlc-prepare-monitoring
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[* fault path handling */
sfpNplErmor>—-—-—-—-—-—=-—--—- |
L2 sfpNplError
*********************************** fffffffffffffffff —Ju Action Table for fault path * in DFPM:

sfpNplError

dvarlc-var-dfpm-calib

[* initialization process */
PRODUCTION_INI
SY_VARTEST

Ij>—< 77777 — compute

L/ 1 CALIBRATION_INI

————— ~ -+ compute

dvarlc-init

______________ E * Z * B_mx* B_mn* B_si* B_np*
maxError:
minError:
sigError:
nplError:
Healing:
clrError:
setCycle:

" Dg oo
[

" mmm(j)m
, D gTIOO
'\ W XTI D
, 00D
\ Vg T

dvarlc-var-dfpm-calib

S:set R:reset

dvarlc-init
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% 1 1 *
,§QUQ|J!VQQH§HQH,"1QQQ b _T ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, _Ja
! [
| I ~ B_varserie
EEP_INIREAD i | /* serial production mode */
];If[ tLaCodWo L_J3 I
Eep_Eeprom———1_1>— $m -
tLaCodWo /NC Dvarlc_eep /NC L4l \
I* check wether Long Coding otst
Word is in VARTABC */ j ) D
set_vk_by vartab L repare_monitorin ! /3 o VAR_DFPM_ini
tLaCodWo L VK_Dy_ X prep = 9 I L./ | poeeeees - nplError
used_line| used_line csvklcw_w| ‘ | :
| csvklew_w - sfpNplError
check_vk_by vartabc I I |
| | |
. . . |
/* function is located in VARLC */ ‘$7 Y ! \
] /* set vkVariables */ I |
4 tLaCodWo vkVariable t ];If[ ;
' |
- | .
VARLC_set_vk_variables ; vkVariables /NC I |
' |
/* function is located in VARLC */ /* set Tester codable - —/2/ ‘ !
1 Login Labels */ !
tLaCodWo get vartabc_inde ];lf[ ! I
- ! I
VARLC_set_LoginLabels LoginLabels /NC ‘ ‘
- ‘ ; |
[* check wether VARLDEF is in VARTABC */ WY, P
tLaCodWo set_vk_by_vartabg—----—f ! J--c-eeeesee e A E — - — — e — e — - +JV
used_line Héib |
itori _varnp
VARLDEF /V check_vk_by_vartabc prepa_lre_monltorlng - J 3/
used_line csvkicw_w|
| csvklew_w
I
/* function is located in VARLC */ 4 _Ju
[* set vkVariables */
<>—'{ tLaCodWo kaariabI::I L J‘];If[%
i I
VARLC_set_vk_variables ; vkVariables /NC
/* function is located in VARLC */  /* set Tester codabley . _ . _ Jal
l Login Labels */ \
4>—'{ tLaCodWo get_vartabc_indeT | ’{];E[%
VARLC_set_LoginLabels SR | LoginLabels /NC
i set EEPROM_Mirror
EEPROM_bit_flipping a 1/

set_EEPROM_Mirror

No_EEPROM_bit_flippirje- l (’ tLaCodWo /* Write VARLDEF into EEPROM Mirror */

dvarle-production-ini

dvarlc-production-ini

/* The parameter code is read
from the EEPROM-mirror
and stored in tLaCodWo */
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BlockTESTER_pmc[ 7 |—

Eep_numBIlk_u8

BlockTESTER_pmc[ 14 — offset
BlockTESTER_pmc[_8 | nofBytes
EEP_READ mode
get position
[tLaCodWo of array ptrData
NULL [ 0 }—{ ptrOrder Eep_Eeprom
Eep_Eeprom

dvarlc-eep-iniread

dvarlc-eep-iniread
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[* fault path handling */

sfpNplError
l/_ Action Table for fault path * in DFPM:
sfp | - E_* Z_* B_mx* B_mn* B_si* B_np*
sfpNpIErTor maxError: 'S S S R R R
minError: S S R S R R
foHeali sigError: S S R R S R
_ o nplerorr S SRR R S
******************************* o - Healing: R S R R R R
sfp clrError: R - R R R R
sfpHealing setCycle: - S - - - -
,,,,,,,,,,,,,,,,,,, _ getSfp
getSfp WA S:set R:reset
dfp dfp
locSfp_VAR
dvarlc-var-dfpm-ini
tLaCodWo /NC
e -{ No_EEPROM_bit_flipping®

tLaCodWo /NC

g tLaCodWo /NC
tLaCodWo /NC

tLaCodWo /NC

tLaCodWo /NC

e

dvarlc-eeprom-bit-flipping

=

tLaCodWo /NC

tLaCodWo /NG

dvarlc-var-dfpm-ini

dvarlc-eeprom-bit-fiipping
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/* calibration mode, variant check will be performed */

————— S ST frmrmem e :
\ : | ‘ ‘ J2l
| ! ! ! b [falsele —La—
| ! ! [ [ . B_varserie
! ‘ : ; ; [* calibration mode */
' [
* - P < | . . I* Long Code Word elements .
f check if ECU is with ETK */ Wkl L4 I are checked against Codematrix, !
dr_etk_lsETK%———— 5 i Double-, Tripple-Combinations! !
dr_etk_ISETK Btk i | and VARTABC */ ‘ : getSfp
- L
I — compute .
L/ setVarCriteria nplError VAR_DFPM
[ Toe CODE VARLE |
csvklew_
CODE_VARLC /NGLaCodWo /NC vkVariables /N
LoginLabels /N
T ‘
used_line : |
! LU
VARLDEF /V check_vk_by_vartabc i
/* Default Long|  /* check wether VARLDEF i B_varnpl
Code Word */ is in VARTABC */ prepare_monitoring
used_line csvklcw_w
csvklew_w

dvarlc-calibration-ini

tLaCodWo tLaCodWo checkCodeMatri+—

dvarlc-setvarcriteria

/* function is located in VARLC */

<>—b{ tLaCodWo kaariabh:s%
VARLC_set_vk_variables

/* set vkVariables */

/* function is located in VARLC */

tLaCodWo get_vartabc_inde% - ];If[
_ /* set Tester codable Login Labels */
VARLC_set_LoginLabels

LoginLabels /NC

dvarlc-calibration-ini

checkCodMatrix
I - B L
tLaCodWo check_CK_doubI%*f‘
check_CKDBL
tLaCodWo check_CK_trippI%**——fi
check_CKTRP +
: itori | — >
set_vk_by vartabg—--------- prepare_monitoring i csvklow_w
tLaCodWo h ! :
used_ling| used_line csvklcw_w i @
check_vk_by_vartabc oo Ju

/* function is located in VARLC */

% i * il
tLaCodWo kaariabHc'l [ set vkvariables */ vkVariables /N % vkVariables INC>
VARLC_set_vk_variables bemime = _Ja
/* function is located in VARLC */ /* set Tester codable Login- -
. " .
{LaCodWo geI_VaftabC_ind\-;T‘\ labels located in VARLC */ |_LoginLabels /NC [ToginLabels INC

VARLC_set_LoginLabels

dvarlc-setvarcriteria
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[* fault path handling */
sfpNplErmor>—-—-—-—-—-—=-—--—- |
L2 sfpNplError
*********************************** fffffffffffffffff —Ju Action Table for fault path * in DFPM:

______________ E * Z * B_mx* B_mn* B_si* B_np*

sfpNpIETTor maxError: 'S S 'S R R R
7777777777777777777 _ getSf minError: S S R S R R
[getSip > LJQU_P sigError: S § R R S R
nplError: S S R R R S
Healing: R S R R R R
clrError: R - R R R R c
locSp VAR setCycle: - S - - - - ;
S:set R:reset E
dvarlc-var-dfpm
Function is called by Tester
DVARLC_writeCWCS2EEPRO
];If[ LCW Dvar_eep/NQ
Dvar_eep /INC
TesterLCW /NC . .
Function is called by Tester
DVARLC_setVarCriteria -
tLaCodWo kaaria_bIes /NG vkVariables /NC '
LoginLabelg LoginLabels /NC
csvklew_w
csvklew_w
Function is called by Tester
DVARLC_checkVarCriteria

tLaCodWo B_found—----

—D>—
B_found /NC

Function is called by Tester

DVARLC_checkTesterCond
LCW_coding_alloweg—

B_codallow /NC

dvarlc-testercall

dvarlc-testercall

write the TESTER-page of the EEPROM-Mirror
with the result of TesterBuffer

calculate checksum Csvklcw_w

DVARLC_calcEepCsvklcw

BlockTESTER[ 7 M
BlockTESTER[ o M

BlockTESTER[ g M
EEP_WRITE[ g}

TesterBuffer.pmc TesterBuffer.csvklcw

dvarlc-dvarlc-writecwcs2eeprom

NULL [0 b

Eep_numBIlk_u8

offset

nofBytes

mode §

ptrData g

ptrOrder Eep_Eeprom Dvar_eep/NC H
Eep_Eeprom §
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TesterBuffer_pmc /NC
TesterBuffer_pmc /NC |
TesterBuffer_pmc /NC ‘

TesterBuffer_pmc /NC

TesterBuffer_pmc /INC
TesterBuffer_pmc /NC

TesterBuffer_pmc /NC

TesterBuffer_pmc /NG

TesterBuffer.pomc tLaCodWo used_Line_VARTAB#

used_Line_VARTABC

dvarlc-dvarlc-calceepcsvkicw

function is located in VARLC

[tLaCodWo =" tLaCodWo vkVariable set vkVariables % vkVariables INC>
VARLC_set_vk_variables
function is located in VARLC
1 | ] set Tester codable Login- —
* "tLaCOdWO get_vartabc_lndcT labels located in VARLC %LoélnLabe@

VARLC_set_LoginLabels

calculate the checksum for
monitoring function

prepare_monitoring

csvklew_w

used_line csvklcw_w

read out the TESTER-pade in the EEPROM-Mirror
BlockTESTEA_7 P Eep_numBlk_u8
BlockTESTEH_O_ offset
BlockTESTER_O_f nofBytes
EEP_READ mode

% ];j ptrData

MirrorBimier ING NULI_0 Pl ptrorder Eep_Eeprom Dvar_EegpF/NC
Eep_Eeprom
delFcm
delFcm
force P ing cycle

dr_reg_forcePowerfail

forcePowerFail

dvarlc-dvarlc-setvarcriteria

TesterBuffer.csvklcw_w>

dvarlc-dvarlc-calceepcsvkicw

dvarlc-dvarlc-setvarcriteria
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tLaCodWo >—'{ tLaCodWo checkCodeMatri% -

checkCodMatrix

4»—+ tLaCodWo check_CK_doubI+

check_CKDBL

4»—+ tLaCodWo check_CK_trippl%""‘

check_CKTRP

prepare_monitoring

set_vk_by vartabg—---------- :

used_ling| used_line csvklew w——iI»> E
csvklew_w b

tLaCodWo

check_vk_by vartabc

dvarlc-dvarlc-checkvarcriteria

LCW_coding_allowed

dvarlc-d

dvarlc-dvarlc-checktestercond

Diagnose der Variantencodierung mit langem Codierwort

Die Variantencodierung legt eine spezielle Variante flUr ein Motorsteuergerat fest

Die Diagnose der Variantencodierung uUberwacht die Codierung einer Variante und verhindert eine fehlerhafte Umcodierung.

Die Diagnosefunktion besteht aus einer Initialisierungssequenz, einer zyklischen Uberprtifung der Variante alle 200ms und den vom
Tester aufrufbaren Funktionen..

Es wird unterschieden zwischen dem Serienmodus und dem ETK-Modus. Die Testerfunktionen kénnen sowohl im Serien- wie im

ETK-Modus vom Tester aufgerufen werden.

Die applizierbare Defaultvariante VARLDEF ist im Anlieferungszustand im Steuergerdt als langes Codierwort enthalten.

Serienmodus :

Initialisierung im Serienmodus:

Das lange Codierwort wird in der Initialisierung aus dem EEPROM in den EEPROM-Spiegel und ins RAM geladen. Die Speicherung im
EEPROM ist gesichert durch eine Checksumme Uber jede EEPROM-Page und zusdtzlich durch eine Doppelablage der Page.

Die Checksumme ist Bestandteil beider Pages.

Es wird zwischen 3 Fallen unterschieden. Fall 1 stellt den reguldren fehlerfreien Zustand dar, Fall 2 und 3 stellen Fehlerfdlle dar:
1. Stimmen die im langen Codierwort abgelegten Varianteneigenschaften (Werte der Codierzellen) mit dem Inhalt der VARTABC
($VARLC x.yz) Uberein, so wird das Codierwort als zuldssig erkannt.
In Folge werden die Variantenkriterien vk* und die Tester codierbaren Labels ($VARLC x.yz) entsprechend dem Inhalt des
Codierwortes gesetzt. Eine Checksumme flir die Uberwachung der Codierung wird angelegt.

2 Wenn mindestens eine Varianteneigenschaft des langen Codierwortes in der VARTABC nicht enthalten ist, so wird die
Default-Variante VARLDEF als Codierwort verwendet. Ist diese Variante nicht in der VARTABC enthalten, erfolgt mit
B_varnpl = TRUE eine Sicherheitskraftstoffabschaltung. Die Zyklusinformation und das Error-Flag werden gesetzt.

3 Wenn mindestens eine Varianteneigenschaft des langen Codierwortes in der VARTABC nicht enthalten ist, die Default-Variante
VARLDEF in der VARTABC jedoch vorhanden ist, so wird UberprUft, ob ein Checksummenfehler in beiden EEPROM-Pages vorliegt
(0000 0000 0000 0000hex initialisiert, die Checksumme des Spiegels ist dabei korrekt).
Ist dies der Fall, so wird dies im 200ms Raster erkannt. Eine Sicherheitskraftstoffabschaltung mit B_vranpl = TRUE ist die Folge.
Das Zyklusbit und Error-Flag werden gesetzt.

Liegt kein EEPROM-Checksummenfehler vor, so wird die Default-Variante in den EEPROM-Spiegel geschrieben.

Zyklische Prufung der Variantencodierung im Serienmodus:
Das lange Codierwort wird alle 200ms gepruft. Damit ist eine Entprellung unter 0,5s darstellbar. Diese Zeit wird bzgl. der
Fahrsicherheit als unkritisch angesehen.

Das lange Codierwort wird alle 200ms aus dem EEPROM-Spiegel ins RAM geladen. Es sind dabei 2 Falle zu unterscheiden:
1. Die Checksumme der EEPROM-Spiegel Page ist in Ordnung, dann wird das lange Codierwort im RAM anhand der VARTABC Uberpruft.
Ist das lange Codierwort in der VARTABC enthalten, werden folgende Refreshs durchgefihrt:
refresh der Variantekriterien (VARLC set_vk_Variables),
refresh der durch das lange Codierwort bedatbaren Labels (VARLC_ LoginLabels),
refresh der fiir die Uberwachung gebildeten Checksumme aus langem Codierwort und der ftir die Uberwachung relevanten Zeile der
VARTABC (prepare_monitoring) .
AbschlieRend wird die Zyklusinformation gesetzt und das Error-Flag resetiert..

Ist das lange Codierwort nicht in der VARTABC enthalten, wird der Zahler varnplctr (nicht plausible Variantencodierung)
inkrementiert.
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2. Die Checksumme der EEPROM-Spiegel Page ist nicht in Ordung, so wird die Page aus dem EEPROM gelesen.
Ist dieser Refresh erfolgreich, wird die Checksumme im ndchsten Raster als 1.0. erkannt.
Kann die EEPROM-Spiegelpage nicht aus dem EEPROM refreshed werden, wird der Zahler varnplctr (nicht plausible Variantencodierung)
inkrementiert.

Erreicht der Zahler fur die nicht plausible Variantencodierung varnplctr eine bedatbare Schwelle AVRNPL so wird eine

Sicherheitskraftstoffabschaltung (Notlauf mit Abschaltung der Drosselklappe) durch setzen von B_varnpl durchgefiihrt. Die
Zyklusinformation und das Error-Flag werden gesetzt.

ETK-Modus:

Initialisierung im ETK-Modus:

Wurde ein ETK Steuergerdt erkannt (B_etk = TRUE), so wird das lange Codierwort mit dem bedatbaren Parameter CODE_VAR beschrieben.
Der Inhalt des lange Codierwortes wird dann gegen die Codiermatrix, die 2er- und 3er-Codierkombinationen, sowie die VARTABC
gepruft.

Ist das lange Codierwort giultig, werden die Variantenkriterien und die codierbaren Labels gesetzt. Dann wird aus dem langen
Codierwort und der tberwachungsrelevanten Zeile der VARTABC die Checksumme flir die Uberwachung gebildet. AnschlieBend wird das
Zyklusbit (Z_var) gesetzt.

Ist das lange Codierwort ungultig wird die Defaultvariante VARLDEF gegen die VARTABC gepruUft. Im i.0. Fall werden die
Variantenkriterien und die codierbaren Labels gemdf VARLDEF gesetzt und anschliefend die Checksumme fiir die Uberwachung gebildet,
sowie die Zyklusinformation (Z_var) gesetzt.

Enthdlt die VARTABC die Default-Variante nicht (Fehlerfall) wird das Bit flr unplausible Variantencodierung B_varnpl gesetzt

und damit eine Sicherheitskraftstoffabschaltung (Notlauf mit Abschaltung der Drosselklappe) erzwungen. AbschlieRend wird das
Zyklusbit (Z_var) und das Errorbit (E_var) werden gesetzt.

Zyklische Prufung der Variantencodierung im ETK-Modus:

Wurde ein ETK Steuergerat erkannt (B_etk = TRUE), so wird der bedatbare Parameter CODE_VAR gegen die Codiermatrix, die 2er- und
3er-Kodierkombinationen, sowie die VARTABC gepruft.

Sind die Inhalte des Parameter CODE_VAR gltiltig, d.h. sie sind in der Codiermatrix, den 2er- und 3er-Codierkombinationen, sowie der
VARTABC enthalten, werden die Variantenkriterien und die codierbaren Labels gesetzt. Der Parameter CODE VAR wird dann als langes
Codierwort gesetzt. Aus dem langen Codierwort und der Uberwachungsrelevanten Zeile der VARTABC wird die Checksumme fur die
Uberwachung gebildet. AnschlieBend wird das Zyklusbit (Z var) gesetzt.

Ist das lange Codierwort ungliltig wird die Defaultvariante VARLDEF gegen die VARTABC gepruft. Im i.0. Fall werden die
Variantenkriterien und die codierbaren Labels gem&R VARLDEF gesetzt und anschliefend die Checksumme fiir die Uberwachung gebildet,
sowie die Zyklusinformation (Z_var) gesetzt.

Enthdlt die VARTABC die Default-Variante nicht (Fehlerfall) wird das Bit flir unplausible Variantencodierung B_varnpl gesetzt

und damit eine Sicherheitskraftstoffabschaltung (Notlauf mit Abschaltung der Drosselklappe) erzwungen. Abschlieflend wird das
Zyklusbit (Z_var) und das Errorbit (E_var) werden gesetzt.

Testeraufrufe:

Die Codierung wird uUber ISO-CAN mit KWP2000 Diensten und TP2.0 abgewickelt und kann nur erfolgen, wenn fir Klemme 15 = "EIN" und
die Drehzahl des Motors nmot = 0 gilt.

Die Reihenfolge der Prifung der zu codierenden Variante wird durch die Grafik DVARLC checkvarcriteria dargestellt.
Die Details zur Art der Prufung ist in der $VARLC x.yz beschrieben.

Fehlerpfad DFP_VAR:

Das Zyklusbit (Z_var) wird gesetzt, wenn das lange Codierwort plausibilisiert wurde.
Im Serienmodus wird das Errorbit (E_var) zusammen mit der Aktivierung des Notlaufes (B_varnpl) nach einer Entprellung uber

varnplctr eingetragen.
Im ETK-Modus entfallt die Entprellung.

ABK DVARLC 1.40.2 Abkirzungen
AVARNPL = 2 (entspricht 200ms)

Parameter Source-X Source-Y Art Bezeichnung

AVARNPL FW Fehlerschwelle fur nicht plausible Variantencodierung

CKDBL_00_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_00_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_01_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_01_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_02_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_02_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_03_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
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CKDBL_03_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_04_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_04_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_05_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_05_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_06_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_06_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_07_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_07_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_08_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_08_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_09_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_09_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_10_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_10_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_11_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_11_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_12_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_12_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_13 1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_13 2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_14 1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_14 2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_15_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_15_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_16_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_16_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_17_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_17_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_18_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_18_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_19 1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_19 2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_20_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_20_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_21_1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_21_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_22 1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_22_2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_23 1 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKDBL_23 2 FW (REF) Element einer 2er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_00_1 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_00_2 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_00_3 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_01_1 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_01_2 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_01_3 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_02_1 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_02_2 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_02_3 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_03_1 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_03_2 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_03_3 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_04_1 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_04_2 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_04_3 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_05_1 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_05_2 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_05_3 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_06_1 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_06_2 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CKTRP_06_3 FW (REF) Element einer 3er Codierkombination der Variantencodierung mit langem Codierwort
CODE_VAR FW Gewuinschte Variante
DVKAABGVAR FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Abgasvariante (Lange Codierung)
DVKAABSMKT FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Absatzmarkt (Lange Codierung)
DVKAANHSTG FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Anhangerkontrollsteuergerat (Lange Codierung)
DVKAASRESP FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte ASR / ESP (Lange Codierung)
DVKACAN FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte CAN (Lange Codierung)
DVKADADRKR FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Dampfdruck kritisch (Lange Codierung)
DVKAELUEF FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte elektrischer Lufter (Lange Codierung)
DVKAELZWP FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte elektrische Zusatzwasserpumpe (Lange

Codierung)

DVKAFREIO FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte freier Bereich 0 (Lange Codierung)
DVKAFREI1 FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte freier Bereich 1 (Lange Codierung)
DVKAFREI2 FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte freier Bereich 2 (Lange Codierung)
DVKAFREI3 FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte freier Bereich 3 (Lange Codierung)
DVKAFREI4 FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte freier Bereich 4 (Lange Codierung)
DVKAFREI5 FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte freier Bereich 5 (Lange Codierung)
DVKAFRQTRO FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Front / Quattro (Lange Codierung)
DVKAFZGKL FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Fahrzeugklasse (Lange Codierung)
DVKAFZGTYP FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Fahrzeugtyp (Lange Codierung)
DVKAGANGST FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Gangstufen (Lange Codierung)
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Parameter Source-X Source-Y Art Bezeichnung
DVKAGEART FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Getriebeart (Lange Codierung)
DVKAGRAADR FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte GRA / ADR (Lange Codierung)
DVKAKLIMA FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Klima (Lange Codierung)
DVKAKRAST FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Kraftstoffsteuerung (Lange Codierung)
DVKALUETAK FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Lifter Akustikmanahme (Lange Codierung)
DVKAMARKE FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Marke (Lange Codierung)
DVKANIVEAU FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Niveauregelung (Lange Codierung)
DVKAPARFIL FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Partikelfilter (Lange Codierung)
DVKAVONAGE FW (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Vor- / Nachgelege (Lange Codierung)
DVKMABGVAR bloknr KL (REF) Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Abgasvariante (Lange Codierung)
DVKMABSMKT bloknr KL (REF) Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Absatzmarkt (Lange Codierung)
DVKMANHSTG bloknr KL (REF)  Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Anhangerkontrollsteuergerat (Lange Codierung)
DVKMASRESP bloknr KL (REF)  Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix ASR / ESP (Lange Codierung)
DVKMCAN bloknr KL (REF)  Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix CAN (Lange Codierung)
DVKMDADRKR bloknr KL (REF) Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Dampfdruck kritisch (Lange Codierung)
DVKMELUEF bloknr KL (REF) Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix elektrischer Lifter (Lange Codierung)
DVKMELZWP bloknr KL (REF) Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix elektrische Zusatzwasserpumpe (Lange
Codierung)

DVKMFREIO bloknr KL (REF)  Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix freier Bereich 0 (Lange Codierung)
DVKMFREIL bloknr KL (REF)  Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix freier Bereich 1 (Lange Codierung)
DVKMFREI2 bloknr KL (REF) Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix freier Bereich 2 (Lange Codierung)
DVKMFREI3 bloknr KL (REF) Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix freier Bereich 3 (Lange Codierung)
DVKMFREIS bloknr KL (REF)  Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix freier Bereich 5 (Lange Codierung)
DVKMFRQTRO bloknr KL (REF)  Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Front / Quattro (Lange Codierung)
DVKMFZGKL bloknr KL (REF)  Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Fahrzeugklasse (Lange Codierung)
DVKMFZGTYP bloknr KL (REF) Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Fahrzeugtyp (Lange Codierung)
DVKMGANGST bloknr KL (REF) Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Gangstufen (Lange Codierung)
DVKMGEART bloknr KL (REF)  Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Getriebeart (Lange Codierung)
DVKMGRAADR bloknr KL (REF)  Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix GRA / ADR (Lange Codierung)
DVKMKLIMA bloknr KL (REF)  Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Klima (Lange Codierung)
DVKMKRAST bloknr KL (REF) Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Kraftstoffsteuerung (Lange Codierung)
DVKMLUETAK bloknr KL (REF) Diagnose Variantenkodierung Attributbyte Lifter AkustikmaRnahme (Lange Codierung)
DVKMMARKE bloknr KL (REF) Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Marke (Lange Codierung)
DVKMNIVEAU bloknr KL (REF) Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Niveauregelung (Lange Codierung)
DVKMPARFIL bloknr KL (REF)  Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Partikelfilter (Lange Codierung)
DVKMVONAGE bloknr KL (REF) Diagnose Variantenkodierung Codiermatrix Vor- / Nachgelege (Lange Codierung)
VARLDEF FW (REF) Default fur lange Variantencodierung
Systemkonstante Art Bezeichnung
SY_VARTEST SYS (REF) Testmodi Variantencodierung
Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
B_bevar DVARLC AUS Kette Ende Test : Variante Kodierung
B_bkvar DVARLC AUS ErsetzeWert Benutzung : Variante Kodierung
B_etk DVARLC AUS Bedingung : ETK erkannt
B_ftvar DVARLC AUS Nach Verkauf Test Bit : Variante Kodierung
B_kI15 SYSCON ADVE, BBSYSCON,- EIN Bedingung Klemme 15

BGCVN, BGLBK, BKS,
B_mnvar DVARLC AUS Fehlerart: nicht benutzt
B_mxvar DVARLC AUS Fehlerart: gewiinschte Variante nicht vorhanden
B_npvar DVARLC AUS Plausibilitats-Fehler: Variantencodierung
B_sivar DVARLC AUS Fehlerart: nicht benutzt
B_varnpl DVARLC SREAKT AUS Variantencodierung nicht plausibel
B_varserie DVARLC AUS Bedingung Variantenkodierung im Serien-Modus (nicht Applikations-Modus)
bloknr ADVE, AMSV, BGELSV, EIN DAMOS-Source fiir Blocknummer

BGTUMG, BGVMAX, ...
csvklew_w DVARLC UFVARC AUS Aus der Variantenkodierinfo berechnete Checksumme
DFP_VAR DVARLC DOK SG int. Fehlerpfadnr.: Variante Kodierung
E_var DVARLC AUS Variantenkodierungsfehler
nmot BGNMOT ADVE, AEVABU, ALBK, EIN Motordrehzahl

ARMD, ATEV, ...
sfpvar DVARLC AUS Statuswort : Variante Kodierung
varnplctr DVARLC LOK Fehlerzahler flr nicht plausible Variantencodierung
vkAbgVar VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium furAbgasvariante
vkAbsMkt VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fur Absatzmarkt
VKADR VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fur Fahrgeschwindigkeitsregelung
vkANhSt VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fir Anhangersteuergerat
VKASIEsp VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fur ASR / ESP
VKCAN VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fir CAN
vkDaDrKr VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fur Dampfdruck kritisch
VKELuef VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fur Elektrischer Lufter
VKEIZWP VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fir Elektrische Zusatzwasserpumpe
vkFrQtro VARLC DVARLC, TC9CON EIN Variantenkriterium fur Front / Quattro
vkFzgKI VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fur Fahrzeugklasse
vkFzgTyp VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fur Fahrzeugtyp
vkGangSt VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fur Gangstufen
vkGeArtl VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fir Getriebeartl HS, DK, STA_ASG, CVT
vkGeArt2 VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fir Getriebeart2 HS, STA_ASG, DK_CVT
vkGeArt3 VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fur Getriebeart3 HS, STA_ASG_DK_CVT
vkGeArt4 VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fur Getriebeart4 HS_STA_ASG, DK_CVT
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Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung

vkKlima VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fur Klima

vkKraSt VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fur Kraftstoffsteuerung
vkLueftAk VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fir Lufterakustikmanahmen
vkMarke VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fir Marke

vkNiveau VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fur Niveauregelung

vkParFil VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fur Partikelfilter

vkpedch VARLC DVARLC, UFVARC EIN Variantenkriterium fur Pedal-Charakteristik
vkVoNaGe VARLC DVARLC EIN Variantenkriterium fir Vor- / Nachgelege

Z_var DVARLC AUS Zyklusflag : Variantenkodierungsfehler

FB DVARLC 1.40.2 Funktionsbeschreibung
APP DVARLC 1.40.2 Applikationshinweise

Die Bedeutung der Bedatung fur die Attributbytes (DVKAxyzxyz), die Codiermatrizen (DVKMxyzxyz), die 2er- und 3er-
Codierkombinationen (CKDBL_xx y und CKTRP_xx_y) ist der projektspezifischen $VARLC x.yz zu entnehmen.

FU SYSKON 39.81.3 Systemkonstanten
FDEF SYSKON 39.81.3 Funktionsdefinition

Softwarekonfiguration mittels Systemkonstanten SY ...:

Systemkonstanten bewirken eine unterschiedliche (bedingte) Compilierung und fuehren dadurch zu unterschiedlichen Hex-Files.
Systemkonstanten sind nicht applizierbar und mittels VS100/INCA nicht lesbar, koennen aber im A2L-File nachgelesen werden.
Systemkonstanten fur das Projekt 5-4420.TSI - Audi 2.01 R4 4V

Programmstand D9151/6/7_41R038 (1.Serienprogrammstand PQ35 EU, Entwicklungsstand fur PL46/PL56)

1. Softwarekonfiguration Uber nicht-applizierbare Systemkonstanten
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| Long Name

COMMUNICATION
Label | Value
SY_AIRBAG |1
SY AUTOFLB |0
SY BLOOP |o
SY_CANAC |1
SY_CANAIR |1
SY_CANASY |o
SY CANBEM |o
SY CANBR2 |o
SY_CANBR3 |o
SY_CANBR4 |o
SY CANBRS |o
SY CANBR8 |o

SY CANBSG |1
SY_CANCINS |1

| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante

| Long Name

Airbagsignal vorhanden

Programmierung Inhalt des Serams in das verbaute Flash moéglich
RlUcksetzen irreversibler EGAS-Fehler beim FSP-Ldschen moéglich
Klimakompressorsignal von CAN

CAN message Airbag 1

Empfang und Botschaft ACC System

CAN-Botschaft Energiemanager 1

Empfang und Diagnose der CAN-Botschaft Brems 2

Empfang und Diagnose der CAN-Botschaft Brems 3

Empfang und Diagnose der CAN-Botschaft Brems 4

CAN-Botschaft Bremse 5

CAN-Botschaft Bremse 8

Empfang und Diagnose der Botschaft BSG_Last

Empfang und Diagnose der Botschaften Kombi 1, 2 & 3

des Empfangs der CAN-Botschaft Clima 1

Empfang und Diagnose der CAN-Botschaft Diagnosel

CAN message gateway

Empfang und Diagnose der Botschaft Getriebe 2

Empfang und Diagnose der Botschaft Getriebe 3

CAN-Botschaft elektronische Parkbremse 1 (EPB 1)

CAN-Botschaft elektronische Parkbremse 1 (EPB 1)
ZAS-Botschaftskonfiguration flr CAN-Kommunikation

Max. Anzahl von Fehlerspeichereintrdagen mit Messzugriff

Number of FCM-lines being stored in EEPROM

zur Auswahl der Kommunikationsprotokolle fir Scan Tool Betrieb
zur Auswahl der Kommunikationsprotokolle fir Scan Tool Betrieb
Evaluation of In-Use-Monitor-Performance (IUMPR)

EEPROM storage of IUMPR data activated

Lenkwinkelsensorwert Uber CAN

Stellgliedtest Nockenwelle (n) aktiv

ODT 10ms, Anzahl der Botschaften des CCP im 10ms-Raster
ODT 100ms, Anzahl der Botschaften des CCP im 100ms-Raster
ODT syncro, Anzahl der Botschaften des CCP im Syncro-Raster

PT-CAN Konfiguration

Testerkommunikation Ausgabeformat HEX fur DTC
TesterMode6-Schnittstelle Uber Funktion %DTHM realisiert
Testereingriff LL-Solldrehzahlumschaltung
Schnittstelle Testerkommunikation
Schnittstelle Testerkommunikation

Anpassung zundwinkel additiv aktiv
Testereingriff Startfaktor

Bedingung: Aktivierung DefineByMemoryAddress
Service Bay Test

Testereingriff Momentenreserve LL
Testereingriff LL-Solldrehzahl

Wegfahrsperre

(DDLI)

| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante

| Long Name

FDEF-Variante der Variantencodierung $%VAR
Testmodi Variantencodierung
Lange Varianten Kodierung

SY_CANCLA |1

SY CANDIAl |1

SY CANGAT |1
SY_CANGE2 |o
SY_CANGE3 |o
SY_CANPB1 |0 PQ35/PL46
SY CANPB1 |1 PL56/PQ46
SY CANZAS |o
SY_FCMDISP |20
SY_FCMEELN |5

SY INI OBD |5 PL46/PL56
SY INI_OBD |1 PQ35
SY IUMPR |1
SY_IUMPREE |1
SY_LWS |1

SY NWSSTA |1

SY ODT10 |2

SY _ODT100 |5
SY_ODTSYN |1
SY_PTCAN |o

SY T2DCHEX |1

SY T6MDTHM |0

SY TCNS |1
SY_TCOMIF |2 PL46
SY_TCOMIF |2 PQ35
SY TDZW |1

SY TFST |1
SY_TKDLIMA |1
SY_TKSBT |o
SY_TMDR |1

SY TNLS |1

SY WFS |4

CONF

Label | Value
SY VAR |1
SY_VARTEST |0
SY_VARL |1
CONTEXT

Label | Value
SY 2sG |o
SY_AAV |o
SY_ABGKL |o

SY ACCSSRY |0
SY ACTRQCM |0
SY AEKPBI |o
SY_AGR |o
SY_AGR_DSS |0
SY AGRCLV |o

SY ALLRAD |o
SY ARC |o
SY_ASCCLFM |0
SY_ASG |1
SY ASYMZND |0
SY ATR |1
SY_ATSPWM |1
SY_BDE |1
SY_BDEMHA |1

| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante
| systemkonstante
| Systemkonstante
| Systemkonstante

2 Steuergerate vorhanden

Bedingung Absperrventil vorhanden

Funktion ABGKL zur Ansteuerung einer Abgasklappe vorhanden

Zuendschloss mit ACCESSORY verbaut

(teilw.)Kompensation des Klimakompressor-Lastmoments in Fahrerwunschberechnung
zweite EKP

AGR vorhanden

Valve cleaning function for EGR-Lift Valve implemented
Allrad

System ist ausgestattet mit ARC (Active Roll Control)
Faul code memory clear in ACCESSORY - Mode allowed
Getriebe mit Drehzahlregelung vorhanden

Asymmetrische Zindfolge

Abgastemperaturregler vorhanden

Abgastemperatursensor mit PWM-Signal
Benzin-Direkteinspritzung

Anforderung Heizleistung
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SY_CAESIZE |1 | Systemkonstante Number of CAE values per fault path

SY CAMNMSV |3 | Systemkonstante Anzahl Nocken der Hochdruckpumpe HDP2

SY CANLHV |44 | Systemkonstante CAN-Lastenheft Version

SY CANLWS |1 | Systemkonstante CAN message Lenkwinkel 1

SY_CANNOHK |0 | Systemkonstante NOX-Sensor hinter Kat tber CAN angeschlossen

SY_CANTOG |1 | Systemkonstante CAN-Botschaft TOG

SY CANVFZ |o | Systemkonstante vehicle speed via CAN

SY CANVFZG |1 | Systemkonstante vehicle speed via CAN

SY_CONFSL |o | Systemkonstante Sekunddrluft vorhanden

SY_COPOTI |o | Systemkonstante CO-Poti present

SY_cvT |1 | Systemkonstante CVT-Getriebe vorhanden

SY DECOS |o | Systemkonstante bedarfsgesteuertes Niederdrucksystem

SY DEGFE |1 | Systemkonstante Diagnose Eingangsgrdfen Fiillungserfassung

SY_DKATNO |o | Systemkonstante Statusinformation tiber vorhandene NOx-Katalysatordiagnose

SY_DLDP |1 | Systemkonstante SY DLDP = 1 Es gibt eine DLDP in System

SY_DOPZW |o | Systemkonstante doppelte Ziindausgabe eingebaut

SY DSS |o | Systemkonstante Saugrohrdrucksensor vorhanden

SY DSU |1 | Systemkonstante Umgebungsdrucksensor vorhanden

SY_DSV2v |o | Systemkonstante Drucksensor vor zweitem Verdichter vorhanden

SY_DSVDK |1 | Systemkonstante Drucksensor vor Drosselklappe vorhanden

SY DSVV |o | Systemkonstante Drucksensor vor Verdichter vorhanden

SY DUZND |o | Systemkonstante Spannungsdiagnose der Ziindspulen

SY DVALCRT |1 | Systemkonstante Charakterisiert Gliltigkeit eines Diagnoseresultats (Z-Flag oder Prifzeitpunkt)

SY_DVALMIL |1 | Systemkonstante Diagnose Validator ist MIL relevant

SY_ECOMOD |o | Systemkonstante Economy Schalter vorhanden

SY EEPCKV |o | Systemkonstante engine management system version

SY EGAS |1 | Systemkonstante E-GAS vorhanden

SY_EGFE |13 | Systemkonstante Eingangsgréfe Fillungserfassung

SY_EPRFSB |o | Systemkonstante erweiterte Prifung auf Selbstbeschleuniger bei grossen Momentenreserven

SY_FACLADP |0 | Systemkonstante Adaptionswerte L&éschen iiber Diagnosetester

SY FAWSP |o | Systemkonstante Fahrerwunsch Sportmodus

SY FAWULA |1 | Systemkonstante lambda driver demand

SY_FCMCLRN |0 | Systemkonstante Fehlerspeicher (FCM) l&schen nur wenn Motor steht

SY_FCMIRD |1 | Systemkonstante Indirekter read-Zugriff auf Fehlerspeicher

SY_FEFSMSG |0 | Systemkonstante Fiillungs-Erfassung /-Steuerung nur auf Master SG gerechnet

SY_GAUSD |1 | Systemkonstante Gemischadaption Umschaltung Diagnoseschwellen méglich

SY GEFZFRM |1 | Systemkonstante Freeze Frame Abspeicherung bei Getriebefehlern

SY_GENOT |o | Systemkonstante Getriebenotlauf

SY_GLST |o | Systemkonstante Anzahl Getriebelager

SY _GP |o | Systemkonstante Auswahl von nLL fir AC ein iber Global Parameter

SY_ GRDWOF |60 | Systemkonstante Grundwertoffset, Abstand 1. zu 2. SW-Bezugsmarke in ° KW

SY GRDWRT |72 | Systemkonstante Grundwert, Abstand SW-Bezugsmarke zu OT in ° KW

SY_GRDWRTB |72 | Systemkonstante Grundwert 2. Steuergerét; Abstand SW-Bezugsmarke zu OT in °KW

SY_GRDWRTC |72 | Systemkonstante Grundwert 3. Steuergerét; Abstand SW-Bezugsmarke zu OT in °KW

SY HFM |1 | Systemkonstante HFM

SY HFM2 |o | Systemkonstante zweiter HFM vorhanden

SY HFMKOMP |3 | Systemkonstante HFM Hardware Schnittstelle

SY_HFMPANZ |0 | Systemkonstante Anzahl pulsationsbeeinflussender Komponentern auf das HFM-Signal

SY_KBAWGAA |0 | Systemkonstante kein Betriebsartwechsel durch GA im Leerlauf (ORA) anfordern

SY _KL50 |o | Systemkonstante Information ob Anlasser eingeriickt im SG vorhanden

SY KLDF |4 | Systemkonstante flir Generator DF-Signal

SY_KOP |o | Systemkonstante Calibration Programming interface to diverse functions enabled

SY_KOPWM |1 | Systemkonstante Klimakompressor PWM-Signal vorhanden

SY_LBK |6 | Systemkonstante fir die LBK

SY_LECK |o | Systemkonstante Bedingte Compilierung fir Projekte mit erhdhter Leckluft im Ste

SY LSFNHK |1 | Systemkonstante LSF nach Hauptkatalysator

SY_LSFNHK2 |0 | Systemkonstante LSF nach Hauptkatalysator, Bank2

SY_LSFV |o | Systemkonstante Diag. "Vertauschte Sonde hinter Front KAT" im System vorhanden

SY_LSHV |o | Systemkonstante Diagnose "Vertauschte Sonde hinter KAT" im System vorhanden

SY_LSUGR |1 | Systemkonstante Einsatz LSU mit gepumpter Referenz (LSU4.9 oder Nachfolger)

SY LSVL |o | Systemkonstante Diagnose Vollastpriifung vorhanden

SY_LSVV |o | Systemkonstante Funktionalitdt: Vertauschungserkennung Sonden vor Vorkat

SY_LUFIKL |o | Systemkonstante Luftfilterklappe (Bypass zur Druckverlustminderung)

SY LUVE |o | Systemkonstante fan variant detection

SY MOST |o | Systemkonstante Motorlagersteuerung: Anzahl Motorlager

SY MSVKOMP |1 | Systemkonstante zur Unterscheidung verschiedener MSV-Typen

SY_ MWBCAN |o | Systemkonstante Fast update of CAN receive status in Measuring Block

SY_NOHK2 |o | Systemkonstante Bedingung NOx-Sensor hinter Kat, Bank2

SY NWMSV |2 | Systemkonstante HDP2 auf Verstellseite Nockenwelle

SY NCVNMX | 65535 | Systemkonstante Drehzahlschwelle fir unterbrechen der Berechnung der CVN

SY NBAHK |2 | Systemkonstante BDE-Betriebsart Homogen-Split, Features Md-Struktur

SY_NBRHK |1 | Systemkonstante Anzahl Bricks des Hauptkats in axialer Richtung

SY_NWS |2 | Systemkonstante Nockenwellensteuerung: keine, 2-Pkt. oder stetig

SY NWVAR |1 | Systemkonstante fir Nockenwellenkonfigurationen

SY PGKAL |o | Systemkonstante Selbstkalibrierender Phasengeber vorhanden

SY_PGRAD |4 | Systemkonstante Art des Phasengebersignals

SY_POEL |o | Systemkonstante Oldruckerfassung vorhanden

SY_PRIOHSP |16 | Systemkonstante Betriebsartenprioritdt Homogen-Split

SY REDMX |4 | Systemkonstante maximale Reduzierstufe

SY SEGL |180 | Systemkonstante Segmentlénge

SY_SLSHK |o | Systemkonstante SLP fiir Einblasung vor Hauptkat: 0 = nicht eingebaut, 1 = eingebaut

SY_SLVANZ |o | Systemkonstante fir die Anzahl der Sekunddrluftventile (2-SG Konzept)

SY_SLWG |o | Systemkonstante Bedingung Sekundarluft/Turbo Wastegate vorhanden

SY SPL |o | Systemkonstante flir variablen Speed Limiter

SY_ SSTNW |1 | Systemkonstante configuration of group base points

SY_STERHK |o | Systemkonstante Bedingung Stereo hinter Kat
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SY_STERSY |o | Systemkonstante Bedingung Stereolambdaregelung symmetrisch
SY STERVK |o | Systemkonstante Bedingung : Stereo vor Kat
SY STETLR |1 | Systemkonstante Bedingung stetige Lambda-Regelung vorhanden
SY TEETH |60 | Systemkonstante Teilung auf Kurbelwellengeberrad
SY_TFA |2 | Systemkonstante Konfiguration der Einbaustelle fiir Ansauglufttemperatursensor
SY_TFMA |1 | Systemkonstante TANS-Sensor vorhanden (Initial. GGTFM-Ersatzwert)
SY TFMAP |1 | Systemkonstante TANS-Sensor-Beschaltung mit Parallel-Widerstand
SY TFMIL |o | Systemkonstante Testereingriff Fehlerlampe
SY_TFMO |o | Systemkonstante TOEL-Sensor vorhanden (Initial. GGTFM-Ersatzwert)
SY_TFUMG |3 | Systemkonstante Umgebungstemperatur_Sensor vorhanden
SY_THYDRO |o | Systemkonstante Temperatursensor fiir Hydrodltemperatur vorhanden
SY TURBO |1 | Systemkonstante Turbolader
SY TURBO2 |o | Systemkonstante exhaust-gas turbocharger bank2 is independent of bank 1
SY_UB1ADC |o | Systemkonstante Onboard voltage determination via one ADC-channel
SY_UBDEDIS |69 | Systemkonstante Ubatt-Schwelle fiir Sperren der DV-E-Endstufe
SY_UBDEEN |79 | Systemkonstante Ubatt-Schwelle fiir Freigeben der DV-E-Endstufe
SY UBR |1 | Systemkonstante Spannung hinter Hauptrelais ubr existiert
SY UBSQ W | 965 | Systemkonstante Umrechnungsfaktor ub-Erfassung auf Standard-Quantisierung ubsg
SY_UDIGLOW |0 | Systemkonstante Schaltung Digitale Unterspannungserkennung vorhanden
SY_UEVGET |1 | Systemkonstante gearbox transmission ratio available
SY Vs |o | Systemkonstante Ventilhubsteuerung: keine, 2-Pkt.
SY vvT |o | Systemkonstante variabler Ventiltrieb VVT
SY WMAX |78 | Systemkonstante frihester ausgebbarer Ziindwinkel
SY_ WMIN |-72 | Systemkonstante spédtester ausgebbarer Ziindwinkel
SY_WNBM |6 | Systemkonstante Winkel Zahnabstand Kurbelwellensignal
SY WPHN |1 | Systemkonstante Phasengangkorrektur bei Ziindwinkelberechnung
SY WUBISO |1 | Systemkonstante erlaubt Ausgabe der SG - Vers.-spannung (PID $42) an OBD Scan Tool
SY_XFRZSUP |0 | Systemkonstante Support external Freeze Frame Zero
SY_ZAS |o | Systemkonstante Zylinderabschaltung ZAS vorhanden
SY_zZMS |1 | Systemkonstante ZMS-Schutzfunktion
SY_ZNDAUS |1 | Systemkonstante Zindausgabe (Einzel- oder Doppelfunken), 1: Einzel, 2: Doppel
SY ZZBANK |o | Systemkonstante Zylinderzuordnung Bankl u. B.2, 0 B.1l, 1 fir B.2, als Bin&rzahl
SY_ZZBANKC |0 | Systemkonstante Zyl.-zuordnung AbgasBankl/2 flr Slave2/SGC, 0 Bl, 1 B2 bindre Darst
SY_ZZRL |o | Systemkonstante Zylinderzuordnung Saugrohrbank 1 u. 2, 1 ftr Bank2,als Bindrzahl
SY_ZZYLB1 |o | Systemkonstante Number of cylinders on bank 1
SY ZZYLB2 |o | Systemkonstante Number of cylinders on bank 2
DEVICE
Label | Value | Long Name
SY 2HDP2 |o | Systemkonstante Anzahl HDP2 im Regelkreis
SY DSKVND |o | Systemkonstante Drucksensor Kraftstoffversorgung Niederdrucksystem
SY_STVR |o | Systemkonstante Bedeutung nicht bekannt!
FUNCTIONAL
Label | Value | Long Name
SY 2HFM |o | Systemkonstante 2 HFM verbaut
SY 2SGHST |o | Systemkonstante B hstc vorhanden und Heifstartbedingungen nur im Master rechnen
SY_2SLS |o | Systemkonstante SLS-Fehlerpfad fiir Bank 2 vorhanden
SY_2TEV |o | Systemkonstante TEV-Fehlerpfad fiir Bank 2 vorhanden
SY_AAU |o | Systemkonstante Vorgabe Sollambda fiir Abgasuntersuchung (AU) Uber Tester mdglich
SY ABGY |o | Systemkonstante Y-Konfiguration des Abgassystems
SY ABGYVBP |0 | Systemkonstante Y-Zusammenfihrung vor Bauteileposition
SY_ABMZND |1 | Systemkonstante Einspritzausblendung bei Zindfehler
SY_ADR |o | Systemkonstante Adaptive Distanzregelung vorhanden
SY AFR |o | Systemkonstante Anfahrregler
SY AGRGSTA |0 | Systemkonstante Geregelter Stellgliedtest fur AGR-Ventile
SY_AGRKOMP |0 | Systemkonstante Komponententyp AGR-Ventil
SY_AGRTS |o | Systemkonstante Abschaltung der AGR bei zu hoher Temperatur im (Kunststoff-) Saugrohr
SY_AHRLSU |o | Systemkonstante adaptive Heizungsregelung LSU
SY ALTSC |o | Systemkonstante Generator mit Smart Charge
SY ANNWSYN |4 | Systemkonstante Anzahl der Nockenwellenmuster welche zur Mustererkennung verwendet werden
SY_ANZEKP |1 | Systemkonstante Anzahl EKP
SY_ANZLUE |1 | Systemkonstante Anzahl Lifter
SY_ANZSFST |0 | Systemkonstante Anzahl sekunddre Fullungssteller(z.B. LBK, SU, VH)
SY ASM |o | Systemkonstante ASM
SY ASR |1 | Systemkonstante ASR vorhanden
SY ASTIKR |1 | Systemkonstante Temperatursensor im Krimmer verbaut
SY_ASTIKR2 |0 | Systemkonstante Temperatursensor im Krimmer in Bank2 verbaut
SY ASTNVK |o | Systemkonstante Temperatursensor hinter Vorkat verbaut
SY ASTNVK2 |0 | Systemkonstante Temperatursensor hinter Vorkat in Bank2 verbaut
SY ASTVHK |o | Systemkonstante Temperatursensor vor Hauptkat verbaut
SY_ASTVHK2 |0 | Systemkonstante Temperatursensor vor Hauptkat in Bank2 verbaut
SY_ASTVVK |o | Systemkonstante Temperatursensor vor Vorkat verbaut
SY ASTVVK2 |0 | Systemkonstante Temperatursensor vor Vorkat verbaut, Bank 2
SY AsV |o | Systemkonstante KVS mit ASV
SY ATLB |o | Systemkonstante ATL-Bypassklappe verbaut
SY_ATMZA |o | Systemkonstante $ATMZA vorhanden (Abgasmodell flr AGR-Entnahme an Zyl.)
SY_ AWUE |o | Systemkonstante Ev-Abschaltung durch Funktion AWUE méglich
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SY_BATTSG |o | Systemkonstante 2 Batterie Bordnetz-Konzept
SY BADCOND |0 | Systemkonstante readiness with extreme ambient conditions
SY BBPHSYN |0 | Systemkonstante Funktion $BBPHSYN im Programmstand eingebunden
SY BELA |o | Systemkonstante Bandende-Liifteransteuerung mit Tastverhdltnis vom Tester
SY_BGSRM |o | Systemkonstante $BGSRM vorhanden
SY_BGVMX |o | Systemkonstante calculation of maximum speed for VMAX control
SY BGVZS |o | Systemkonstante Berechnete Zielgeschwindigkeit
SY BKS |1 | Systemkonstante Bedingung bedarfsgeregeltes KVS
SY_BKV |o | Systemkonstante Bremskraftverstdrker (Sensor)
SY_BKVP |o | Systemkonstante Bremskraftverstédrker-Paket
SY_BLDPRCE |1 | Systemkonstante build processing eep
SY_ CANALL |o | Systemkonstante Allrad-Konfiguration fuir CAN-Kommunikation
SY_ CANNIV |o | Systemkonstante Niveau-Konfiguration fur CAN-Kommunikation
SY_CCESIZE |1 | Systemkonstante Number of CCE values per fault path
SY_CDCSIZE |4 | Systemkonstante Anzahl der CDC-Werte je Fehlerpfad
SY_CDKSIZE |4 | Systemkonstante Anzahl der CDK-Werte je Fehlerpfad
SY CDTSIZE |1 | Systemkonstante Anzahl der CDT-Werte je Fehlerpfad
SY CFMST |o | Systemkonstante Funktion Einspritzausblendung im Start
SY_CIDSIZE |1 | Systemkonstante Number of Software Calibration Identifications (CAL ID)
SY_CKA |o | Systemkonstante Chemisches Katalysatoraufheizen mdglich
SY CKBI |o | Systemkonstante CAN-fihiges Kombiinstrument verbaut
SY CLASIZE |1 | Systemkonstante Anzahl der CLA-Werte je Fehlerpfad
SY CRCTAB |1 | Systemkonstante Lage der CRC-Tabelle
SY_CVNSIZE |1 | Systemkonstante Number of Software Calibration Verification Numbers (CVN)
SY_DCSAVE |1 | Systemkonstante BDE Energiesparmode
SY_DCV |1 | Systemkonstante Diagnose Kurbelgehduseentliftung vorhanden
SY DCPV |1 | Systemkonstante Diagnose Tankenetluftungsventil
SY_DELFCMS |0 | Systemkonstante Anzahl L&schroutine fiir die Mode $04 SCAN TOOL
SY_DFPMDEB |0 | Systemkonstante Fault debouncing mechanism
SY_DFPMDMS |0 | Systemkonstante Decrementation of DeleteCounter independing on MIL-status
SY DFPMEEP |1 | Systemkonstante Interface Fault Code Management - EEPROM Handling
SY DFPMENV |2 | Systemkonstante Umweltbedingungen im Fehlerspeicher
SY_DFPMFFR |1 | Systemkonstante Support of Freeze Frame Request of diagnostic function by fault code memory
SY_DFPMTIM |2 | Systemkonstante Zeitinfo im Fehlerspeicher
SY_DFPMVAR |50 | Systemkonstante DFPM-Version
SY DFPNL |o | Systemkonstante fir Fehlerspeicher-Nachlauf-Array
SY DHELSU |o | Systemkonstante Heizereinkopplungsdiagnose
SY_DHR |1 | Systemkonstante Hauptrelaisdiagnose
SY_DKAT |o | Systemkonstante Statusinformation tiber im System vorhandene Katalysatordiagnose
SY_ DKATEF |o | Systemkonstante Katalysatordiagnose mittels Eigenfrequenzregelung
SY DKATLRS |0 | Systemkonstante Statusinformation tber vorhandene passive Katalysatordiagnose
SY_ DKATSP |1 | Systemkonstante Statusinformation tUber vorhandene aktive Katalysatordiagnose
SY_DKATSPF |0 | Systemkonstante Aktive Front- und Haupt-Katalysatordiagnose
SY_DKATTH |o | Systemkonstante Statusinformation tiber vorhandene Katalysatordiagnose %DKATTH
SY_ DKATZP |o | Systemkonstante Hauptkatalysatordiagnosefunktion fiir Systeme mit 2-Punkt-Lambdaregelung inte-
griert
SY_DKG |1 | Systemkonstante fir Fahrverhaltensfunktionen und Gangerkennung
SY_DKHZ |o | Systemkonstante fir Diagnose des Katheizens
SY_ DKPDF |o | Systemkonstante Zusdtzlicher Fehlerpfad DK Fehler an beiden Potentiometern
SY DKTSPFK |0 | Systemkonstante Aktive Katalysatordiagnose fir den Vorkatalysator
SY_DKTSPHK |1 | Systemkonstante Aktive Katalysatordiagnose flir den Hauptkatalysator
SY_DKVSSC |o | Systemkonstante Similar Conditions bei DKVS
SY DKZEROP |0 | Systemkonstante Anfahren des UMA im Betrieb mdéglich
SY_DLCKD |40 | Systemkonstante DFPM: Initialwert des DFPM Lé&schzdhler im Zustand kundendienstrelevant
SY_ DLCPEN |40 | Systemkonstante DFPM: Initialwert des DFPM Ld&schzdhler Im Zustand pending
SY_DLSFV |o | Systemkonstante Bedingung %DLSFV (Sonde-Vertauschung h.F-KAT) vorhanden
SY_DLSHV |o | Systemkonstante Bedingung %DLSHV (Sonde-Vertauschung h.KAT) vorhanden
SY DLSU |o | Systemkonstante Funktion DLSU
SY DLSUV |o | Systemkonstante Funktion DLSUV vorhanden
SY DMBF |1 | Systemkonstante Diagnosesystem Multi-Betriebsarten-fahig
SY_DMDTAL |o | Systemkonstante Unterdriickung der MIL Ansteuerung bei leerem Tank
SY_DMDZAG |o | Systemkonstante Aussetzergenerator lber Ziindausblendung
SY DMREXK |o | Systemkonstante exclusive torque reserve can be set
SY DMTL |o | Systemkonstante DMTL Vorhanden
SY_DPCS |o | Systemkonstante Tankleckdiagnose
SY_DSGEEP |1 | Systemkonstante SY DSGEEP
SY_DSLS |o | Systemkonstante for concept of the secondary air diagnosis
SY DSM |1 | Systemkonstante Diagnosesystem-Manager
SY DSMCDOP |0 | Systemkonstante Implementation Code-optimized
SY_ DSMEX |34 | Systemkonstante Maximale Anzahl von Exklusionsbeziehungen je fid
SY_DSMFA |20 | Systemkonstante Maximale Anzahl der vom Tester angeforderte fids
SY_DSMINH |o | Systemkonstante nicht im FRM gefunden
SY DSMMAST |25 | Systemkonstante Maximale Anzahl der Master je Fehlerpfad dfp
SY DSMRDF |2 | Systemkonstante Maximale Anzahl fids je Fehlerpfad
SY_DSMRESL |0 | Systemkonstante Lange der Deadlock-Resolution-Table DSMRES. Maximale Anzahl der Deadlock-Funktionen
stem
SY_DSMRESW |0 | Systemkonstante Breite der Deadlock-Resolution-Table DSMRES. Maximale Anzahl der Slaves einer Deadld
Funktion
SY_ DSMSLP |10 | Systemkonstante Maximale Anzahl der fids, die nie schlafen
SY_DSMSUS |1 | Systemkonstante Konzept Fehlerverdacht/Fehler
SY_DSMVINH |0 | Systemkonstante Validieranforderung tberstimmt Inhibit/Sperrwirkung
SY_DSMZOL |o | Systemkonstante Priocanhebung abhingig von vorigen driving cycle (DSMINCRZOL)
SY DTANKL |o | Systemkonstante "Tank leer"-Diagnose aktiv
SY DTES |2 | Systemkonstante Diagnose Tankenliiftungssystem
SY_DTHM |1 | Systemkonstante Thermostat-Diagnosie
SY_DVEADA |1 | Systemkonstante BGDVE: Sperren von Einspritzung durch DV-E-Adaption erlaubt
SY DVEAIF |o | Systemkonstante DV-E Anti Icing-Funktionalitdt

im Sy-
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SY_DVEANZ |1 | Systemkonstante Anzahl Drosselklappen pro Steuergerdt
SY DVEATT |1 | Systemkonstante DV-E-Adaption bei tiefen Temperaturen mdéglich
SY DVEKOMP |1 | Systemkonstante DV-E TYP
SY DVEKOOR |1 | Systemkonstante Eigenes Koordinatensystem fiir DV-E-Ansteuerung und Fiillung vorhanden
SY_DVEVES |o | Systemkonstante DV-E Vereisungsschutz implementiert
SY_ DYNLSU |1 | Systemkonstante Auswahl der Dynamikdiagnose der LSU; O-Amplitudenfehler, 1-Steigungsverfahren
SY_DZKDMD |o | Systemkonstante Zindkreisdiagnose von Aussetzererkennung abhdngig
SY_DZWK |1 | Systemkonstante préventiver Klopfschutz bei Dauerklopfen oder als Vorsteuerung
SY_EEPSIZE [2048 | Systemkonstante GréRe des EEPROMs
SY_EKPRMK |1 | Systemkonstante EKPRelaisanderemitversorgteKomponenten
SY_ EMSI |1 | Systemkonstante engine management system integrity
SY ENVBLOK |2 | Systemkonstante Anzahl Umweltbldcke im Fehlerspeicher
SY ENVFRZB |0 | Systemkonstante Number of legal freeze frames for customer specific purposes
SY_ESDFPMN |350 | Systemkonstante minimaler Abstand zwischen zwei Einspritzkandlen in Mikrosekunden
SY_ ESTZ |o | Systemkonstante Bedingte Copmpilierung Uberhitzungsschutz DV-E-Endstufe
SY_ETR |o | Systemkonstante Elektrische Thermostatregelung
SY ETRART |o | Systemkonstante ETR-Ausgang-Art (gesteuert/geschaltet)
SY_ FANT |1 | Systemkonstante Anhebung der Schubabschaltedrehzahl bei Testereingriff
SY_FCMSIZE |20 | Systemkonstante Maximale Anzahl von Fehlerspeichereintrdgen
SY_FDTHM |o | Systemkonstante Freigabe Thermostat-Diagnose
SY FFESIZE |0 | Systemkonstante Linge der Freeze Frame-Erweiterung
SY FFTSIZE |2 | Systemkonstante Anzahl der FFT-Werte je Fehlerpfad
SY FFXSIZE |11 | Systemkonstante Lange des CARB Freeze Frame
SY_FFZ |1 | Systemkonstante Folgefunkenziindung
SY_FGRABZ |o | Systemkonstante zusdtzliche FGR-abschaltbedingungen vorhanden
SY FGRAGWE |0 | Systemkonstante Schnittstelle zum Aktivieren der Abschaltung des FGR durch Gangwechsel vorhanden
SY_ FGRBS |o | Systemkonstante acceleration interface driving speed controler available
SY_FHZ |o | Systemkonstante Frontscheibenheizung
SY_FKAT |o | Systemkonstante Frontkatalystor vorhanden
SY_FKAT2 |o | Systemkonstante Frontkatalystor Bank 2 vorhanden
SY _FLC |3 | Systemkonstante FLC-Triggeranzahl driving cycles (Zertifikationsabhdngig)
SY_FLCKD |1 | Systemkonstante DFPM:Initialwert des SVS/EPCL Aktivierungszihler
SY_FLUQ |45 | Systemkonstante Aussetzererkennung Quantisierung Laufunruhe
SY_FMAELSV |1 | Systemkonstante Reaktion der Gemischadaption auf Lambdasondenfehler
SY_FMASC |o | Systemkonstante Start control of mixture adaptation
SY_ FNOHTP |1 | Systemkonstante Freigabe der NOx-Sensor-Heizung iiber Taupunkt-Modellierung
SY FNSK |1 | Systemkonstante Nachstartkorrektur
SY_FNSWLK |1 | Systemkonstante Nachstart und Wamrlaufkorrektur
SY_FPCNOXR |0 | Systemkonstante NOx-reducing in case of dynamic fault lambda sensor
SY FPCTR |o | Systemkonstante Momentenreserve flir Tankentliiftung
SY FRZBLOK |1 | Systemkonstante Number of freeze frames bloks per stored fault
SY FTOFSLS |1 | Systemkonstante Fuel-Trim-Offset Lambdasonde
SY_FTYOPT |o | Systemkonstante MIL debouncing separated for each fault type
SY_FWFGR |o | Systemkonstante Fahrwiderstand fur FGR
SY FWLK |1 | Systemkonstante Warmlaufkorrektur
SY_ FZAGK |o | Systemkonstante external powertrain management
SY GENOT |o | Systemkonstante Getriebenotlauf
SY_GGGTS |o | Systemkonstante Gebergréfe genaues Temperatursignal
SY_HBR |o | Systemkonstante Handbremssignal vorhanden
SY HDP |2 | Systemkonstante HDP
SY HDST |1 | Systemkonstante Hochdruckstart
SY_ HKAT |1 | Systemkonstante Hauptkatalysator Bank 1 vorhanden
SY_ HKAT2 |o | Systemkonstante Hauptkatalysator Bank 2 vorhanden
SY_HKS |1 | Systemkonstante BDE-Betriebsart Homogen-Klopfschutz (HKS)
SY HLA |o | Systemkonstante Heizleistungsanforderung
SY HLCCARB |4 | Systemkonstante DFPM: Initialwert des DFPM Heilungszihlers
SY_HLCKD |1 | Systemkonstante DFPM: Initialwert des SVS/EPCL Heilungszdhlers
SY_HLSHFET |0 | Systemkonstante FET-Endstufe fiir Sondenheizung hinter Kat vorhanden
SY_ HMIPL |1 | Systemkonstante Homogene Mehrfacheinspritzung in der Teillast
SY HMM |o | Systemkonstante HMM- Betrieb vorhanden
SY_ HMMAGR |o | Systemkonstante homogeneous-lean operation with EGR possible
SY_ HOMAGR |o | Systemkonstante HOM+AGR-Betrieb méglich (AGR-abh. Klopfgrenzenverschiebung)
SY_HOS |o | Systemkonstante BDE-Betriebsart Homogen-Schicht (HOS)
SY HSP |1 | Systemkonstante for GDI operation mode homogenous split (HSP)
SY_ HSPMD |1 | Systemkonstante BDE-Betriebsart operation mode hom. split injection, features torque structure
SY_ HWMSG |o | Systemkonstante HW-Konfiguration bei Mehr-SG-System (siehe GGEGAS 9.40
SY_IGNMX | 255 | Systemkonstante Maximalwert Einlesepuffer
SY_IGSWR |o | Systemkonstante dwell angle regulation (1: present, 0: not present)
SY IMPCAL |1 | Systemkonstante Calibration of IUMPR-kernel function
SY INGASOS |6 | Systemkonstante GréRe Ringspeicher fuir Berechnung Drehzahlgradient
SY INHIBIT |2 | Systemkonstante Use of Inhibitor
SY_INHMON |3 | Systemkonstante Anz. d. gemerkten Monitore b. fehlerh. Berech. v. Inhibit
SY_ INHTRC |506 | Systemkonstante maximale Anzahl der fehlertyp-spez. Inhibit-Beziehungen
SY ISG |o | Systemkonstante (integrierter) Starter-Generator vorhanden
SY KHFMDY |o | Systemkonstante Dynamikkorrektur HFM
SY_KMTR |1 | Systemkonstante Kihlmitteltemperaturregelung vorhanden
SY_KOAC |1 | Systemkonstante Umschaltung fir S_ko und S_ac
SY_KOBIDIR |1 | Systemkonstante Klimakompressor mit bidirektionnalen Leitung
SY_ KOEVAB |1 | Systemkonstante Koordination Ev-Abschaltung lber Funktion KOEVAB
SY KONWDK |o | Systemkonstante Koordination Nockenwelle und Drosselklappe vorhanden
SY_KRDL |o | Systemkonstante KR-Dauerlaufliberwachung
SY_KRLZ |o | Systemkonstante LZF vorhanden
SY_KUPFGR |o | Systemkonstante Kupplungsschalter fir FGR vorhanden
SY KUPOT |o | Systemkonstante Kupplungspotentiometer verbaut
SY LAGENDI |0 | Systemkonstante Generation of a specific lambda trajectory for active diagnosis
SY_LAMBTS |1 | Systemkonstante Bauteileschutz vorhanden

Vivace (version fdr3-26d of Mar 9 2004 15:01:25), processed at Fri Aug 20 11:30:19 2004



© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, auch fir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede Vebffentlichungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

Ea827 TSI

BOSCH ©®

5-4420.01/41W038_PQ35;0

SYSKON 39.81.3 Seite 88 von 4860

20.AUG.2004

Funktionsrahmen Alexander Frick
SY_LLNSALT |0 | Systemkonstante Anforderung Drehzahlerh&hung durch Generator méglich
SY LLNSTCU |0 | Systemkonstante Anforderung Drehzahlerhd®hung durch Getriebe méglich
SY LLS |o | Systemkonstante Leerlaufsteller verbaut
SY LENKH |1 | Systemkonstante Servolenkung vorhanden
SY_LFS |3 | Systemkonstante LFS Konfiguration
SY_LOWRA |o | Systemkonstante Bedingung :" Low range" vorhanden
SY LR2PAR |o | Systemkonstante Separate Lambdaregelungsparameter flir Bank 2
SY LRDPAR |1 | Systemkonstante Lambdaregelungsrobustheit
SY_LREBPS |o | Systemkonstante Modul with project specific lambda control disabling build in
SY_LRFK |o | Systemkonstante lambda control of pre catalyst (Bl) be included
SY_LRFK2 |o | Systemkonstante lambda control of pre catalyst (B2) be included
SY LRFKEF |o | Systemkonstante Funktion $LRFKEF vorhanden
SY LRFKEFC |0 | Systemkonstante LRFKEF mit variabler Umschaltschwelle
SY_LRHK |1 | Systemkonstante lambda control of main catalyst (Bl) be included
SY_LRHK2 |o | Systemkonstante lambda control of main catalyst (B2) be included
SY_ LRSEZ |o | Systemkonstante Einzelzylinderlambdaregelung integriert
SY LS |o | Systemkonstante Lambda-Split
SY LSDYNA |1 | Systemkonstante Lambdasonden Dynamikadaption vorhanden
SY_LSFHV |o | Systemkonstante Funktionalitdt Vertauschungserkennung Sonde hinter Front / Hauptkat
SY_LSFIKR |o | Systemkonstante LSF in the exhaust manifold
SY LSFIKR2 |0 | Systemkonstante LSF in the exhaust manifold, bank2
SY LSFNHK |1 | Systemkonstante LSF downstream main catalyst
SY LSFNHK2 |0 | Systemkonstante LSF downstream main catalyst, bank2
SY_LSFNTL |o | Systemkonstante LSF downstream turbocharger
SY_LSFNTL2 |0 | Systemkonstante LSF downstream turbocharger, bank2
SY LSFNVK |o | Systemkonstante Lambdasonde hinter dem Frontkatalysator vorhanden
SY LSFNVK2 |0 | Systemkonstante Lambdasonde hinter dem Frontkatalysator vorhanden, Bank 2
SY_ LSFV |o | Systemkonstante diagnosis\exchanged sensor downstr. pre catalyst\ exists in the syst.
SY_LSFVHK |o | Systemkonstante LSF upstream main catalyst
SY_LSFVHK2 |0 | Systemkonstante LSF upstream main catalyst, bank2
SY LSFVVK |o | Systemkonstante LSF vor Vorkatalysator
SY LSFVVK2 |0 | Systemkonstante LSF vor Vorkatalysator, Bank2
SY_LSUIKR |o | Systemkonstante LSU im Abgaskrimmer vorhanden
SY_LSUIKR2 |0 | Systemkonstante LSU im Abgaskrimmer vorhanden, Bank2
SY_LSUMRS |o | Systemkonstante Tempordr-CSD(chemical shift down) - Unterdriickung aktiv
SY LSUNHK |o | Systemkonstante LSU downstream main catalyst
SY LSUNHK2 |0 | Systemkonstante LSU downstream main catalyst, bank2
SY_LSUNTL |1 | Systemkonstante LSU downstream turbocharger
SY_LSUNTL2 |0 | Systemkonstante LSU downstream turbocharger, bank2
SY LSUNVK |o | Systemkonstante LSU downstream front catalyst
SY LSUNVK2 |0 | Systemkonstante LSU downstream front catalyst, bank2
SY LSUSTA |o | Systemkonstante Lambdasondenheizung vor Kat (LSU) iber Tester ausschaltbar
SY_LSUVHK |o | Systemkonstante LSU upstream main catalyst
SY_LSUVHK2 |0 | Systemkonstante LSU upstream main catalyst, bank2
SY LSUVVK |o | Systemkonstante LSU upstream front catalyst
SY LSUVVK2 |0 | Systemkonstante LSU upstream front catalyst, bank2
SY LUART |o | Systemkosntante Liifterart ( gesteuert/geschaltet)
SY_LUEKONF |[1057 | Systemkonstante Liifteransteuerung ( Liifter 1 / Liiffter 2
SY_M2I00B | 184 | Systemkonstante Codierung von DATA B in Mode 2 PID $00 nach SAE J1979
SY M5LSU |1 | Systemkonstante for data output from LSU in mode $05
SY M6TAGR |o | Systemkonstante Number of Test ID (TID) for Mode $06 output of test results from EGR System Mo-
nitoring
SY M6THSF |o | Systemkonstante Number of Test ID (TID) for Mode $06 output of test results from Oxygen Sen-
sor Heater Monitoring downstream frontcatalyst
SY_M6THSH |6 | Systemkonstante Number of Test ID (TID) for Mode $06 output of test results from Oxygen Sen-
sor Heater Monitoring downstream maincatalyst
SY M6THSV |6 | Systemkonstante Number of Test ID (TID) for Mode $06 output of test results from Oxygen Sen-
sor Heater Monitoring upstream first catalyst
SY M6TKAT |1 | Systemkonstante Number of Test ID (TID) for Mode $06 output of test results from Catalyst Monito-
rin
SY_36TLSF |o | Systemkonstante Number of Test ID (TID) for Mode $06 output of test results from Oxygen Sen-
sor Monitoring downstream frontcatalyst
SY_M6TLSH |2 | Systemkonstante Number of Test ID (TID) for Mode $06 output of test results from Oxygen Sen-
sor Monitoring downstream maincatalyst
SY M6TLSV |2 | Systemkonstante Number of Test ID (TID) for Mode $06 output of test results from Oxygen Sen-
sor Monitoring upstream first catalyst
SY M6TSLS |o | Systemkonstante Number of Test ID (TID) for Mode $06 output of test results from secondary Air Sy-
stem Monitoring
SY_M6TTES |5 | Systemkonstante Number of Test ID (TID) for Mode $06 output of test results from EVAP System Mo-
nitoring
SY M6TTHM |o | Systemkonstante Number of Test ID (TID) for Mode $06 output of test results from thermostat Mo-
nitoring
SY MSTE |1 | Systemkonstante Test ID (TID) $01 for evap leak test for Mode $08 is feasible/available
SY M9CALID |1 | Systemkonstante Mode $09; output Calibration ID (CALID) is prepared
SY_M9CVN |1 | Systemkonstante Mode $09; output Calibration Verification Number (CVN = check sum) is prepared
SY _MOIPT |o | Systemkonstante Mode $09; output In-use Performance Tracking (IPT) is prepared
SY_MOVIN |1 | Systemkonstante Mode $09; output Vehicle Information Number (VIN) is prepared
SY MAGER |o | Systemkonstante Magerbetrieb
SY MDASG |o | Systemkonstante ASG-Schnittstelle vorhanden (MDASG)
SY_MDBGAT |1 | Systemkonstante Momentenbegrenzung wegen zu hoher Abgastemperatur.
SY_MDBGBR |1 | Systemkonstante Torque limitation while brake pedal is pressed

SY MDBGGA |1 | Systemkonstante

SY MDBGTM |1 | Systemkonstante
SY MDSRL |1 | Systemkonstante
SY_MFGNO |o | Systemkonstante
SY_MILSVS |1 | Systemkonstante
SY MODMASK |223 | Systemkonstante
SY MSGRED |o | Systemkonstante

gear depending torque limitation is activated

Momentenbegrenzung auf Grund zu hoher Motortemperatur

Berechnung der Schleppmomente abhéngig von relativer Luftfillung
Function release of lean burn mode for NOx storage catalyst available
SVS/EPCL wird bei MIL mitberechnet

Zulassige Betriebsarten

Mehrsteuergeratekonzept einseitiges Potinotfahren erlaubt
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SY_NLDG |1 |Systemkonstante Drehzahlgeber-Notlauf vorhanden (1) oder nicht vorhanden (0
SY NOHK |o | Systemkonstante Bedingung NOx-Sensor hinter Kat
SY NOXKAT |o | Systemkonstante NOx-Speicherkat in Abgassystem verbaut
SY NOXKAT2 |0 | Systemkonstante NOx-Speicherkat in Abgassystem verbaut
SY_NSAC |1 | Systemkonstante desired idling speed, air conditioner
SY_NSAD |o | Systemkonstante Nachstartadaption
SY NSALT |o | Systemkonstante desired idling speed, alternator
SY_ NSARC |o | Systemkonstante desired idling speed, active roll control
SY_NSASG |1 | Systemkonstante desired idling speed, ASG
SY_ NSBLP |1 | Systemkonstante desired idling speed, boiling protection
SY NSCAM |o | Systemkonstante desired idling speed, camshaft control
SY NSCAT |1 | Systemkonstante desired idling speed, catalyst heating
SY NSCDE |o | Systemkonstante desired idling speed, clutch disengaged
SY_ NSCRP |o | Systemkonstante desired idling speed, creeping
SY NSCVT |2 | Systemkonstante desired idling speed, CVT transmission
SY_NSGEN |1 | Systemkonstante desired idling speed, generator load
SY_ NSHTD |o | Systemkonstante desired idling speed, heating demand
SY NSHTI |1 | Systemkonstante desired idling speed, hot idling
SY_NSKO |2 | Systemkonstante desired idling speed, compressor (air conditioner)
SY_NSLPH |2 | Systemkonstante desired idling speed, limp-home
SY NSLWR |o | Systemkonstante desired idling speed, low range
SY NSPST |o | Systemkonstante desired idling speed, power steering
SY NSPTS |1 | Systemkonstante desired speed, post start
SY_NSPWG |2 | Systemkonstante desired idling speed, pedal error
SY_NSREC |1 | Systemkonstante desired idling speed, battery charging
SY_ NSRNG |1 | Systemkonstante desired idling speed, ranging function
SY NSSTR |2 | Systemkonstante desired idling speed, short trip
SY_NSTCU |o | Systemkonstante desired idling speed, TCU
SY NSTST |1 | Systemkonstante desired idling speed, tester demands
SY NSVSP |o | Systemkonstante desired idling speed, vehicle speed
SY NSWIH |o | Systemkonstante desired idling speed, wind schield heating
SY NWACED1 |1 | Systemkonstante Definition der aktiven Flanke von PG (steigende oder fallende Flanke)
SY_NWACED2 |0 | Systemkonstante Definition der aktiven Flanke von PG2 (steigende oder fallende Flanke)
SY_NWACED3 |0 | Systemkonstante Definition der aktiven Flanke von PG3 (steigende oder fallende Flanke)
SY_NWACED4 |0 | Systemkonstante Definition der aktiven Flanke von PG4 (steigende oder fallende Flanke)
SY NWGA |o | Systemkonstante Nockenwelle Phasengeber Auslass
SY NWGA2 |o | Systemkonstante Nockenwelle Phasengeber (Auslaf, Bank 2)
SY_NWGE |1 | Systemkonstante Nockenwelle Phasengeber Einlass
SY_NWGE2 |o | Systemkonstante Nockenwelle Phasengeber Einlass 2
SY NWRA |o | Systemkonstante fiir Referenzposition Auslassnockenwelle ( friih/spat)
SY NWRDE |o | Systemkonstante bei Null gleich NWSIGNAL, bei gréfer Null gleich NWSIGRDE
SY NWRE |1 | Systemkonstante fir Referenzposition Einlassnockenwelle ( frih/spat)
SY_NWSA |o | Systemkonstante Nockenwellensteuerung AuslaBseite: keine,2.Pkt., kont.
SY_NWSBE |1 | Systemkonstante Bandendetest fiir Nockenwellenspédtverstellung méglich
SY NWSCL |o | Systemkonstante Type of cleaning functionalty at camshaft actuator
SY NWSE |2 | Systemkonstante Nockenwellensteuerung EinlaBseite: keine,2Pkt.,stetig
SY OVERSIZ |2 | Systemkonstante RingspeicheriibergréRe
SY_PBRPW |1 | Systemkonstante Plausibilitétsprufung Bremse/PWG
SY_PEDABS |o | Systemkonstante Absolutmoment-Pedalcharakteristik
SY PGRAD2 |o | Systemkonstante Art des 2. Phasengebersignals
SY PGRAD3 |o | Systemkonstante Art des 3. Phasengebersignals
SY_PGRAD4 |o | Systemkonstante Art des 4. Phasengebersignals
SY_PGTPO |1 | Systemkonstante Verhalten des Phasengebers bei power on
SY_PID41 |o | Systemkonstante PID$41
SY PID41A |1 | Systemkonstante PID$41A
SY_ PREDRV |0 PQ35/PQ46 |Systemkonstante Predrive-Funktionalitat méglich
SY_PREDRV |1 PL46/PLS6 | Systemkonstante Predrive-Funktionalitdt méglich
SY_PRIOHKS |8 | Systemkonstante Betriebsartenpriorit&t Homogen-Klopfschutz
SY_PRIOHMM |40 | Systemkonstante Betriebsartenprioritdt Homogen-Mager
SY PRIOHOM |32 | Systemkonstante Betriebsartenprioritdt Homogen
SY PRIOHOS |48 | Systemkonstante Betriebsartenprioritdt Homogen-Schicht
SY_PRIOMOD |64 | SYstemkonstante Prio.-erhdhung in DSM von bdemodfa
SY_PRIOSCH |56 | Systemkonstante Betriebsartenprioritédt Schicht
SY PRIOSKH |26 | Systemkonstante Betriebsartenprioritdt Schicht-Katheizen
SY RASFAKM |160 | Systemkonstante maximaler Faktor fir Rasteraufweitung
SY RASNMAX |164 | Systemkonstante obere Drehzahlschwelle flir Rasteraufweitung
SY_RASNMIN |[100 | Systemkonstante untere Drehzahlschwelle fiir Rasteraufweitung
SY_RDE |1 | Systemkonstante Riickdreherkennung des Motors in Project vorhanden
SY RLAPP |1 | Systemkonstante rlsol-Regelung in Applikationsphase mdglich
SY_RLRK |o | Systemkonstante Funktionsiiberwachung mit Plausibilisierung Luftmasse gegen Kraftstoffmasse (rl/rk)
SY RLSPMDK |0 | Systemkonstante torque reserve for constant torque in case of charge jump
SY_RPZERL |o | Systemkonstante Zindwinleksprung bei digitaler Freigabe des Zindwinkels wird abgefangen
SY RVS |o | Systemkonstante Remote Fahrzeugstart
SY SAACC |o | Systemkonstante Schaltaufforderung ACC vorhanden
SY SALSU |1 | Systemkonstante Schubabgleichsfunktion vorhanden
SY SCHICHT |0 | Systemkonstante BDE-System mit Schichtbetrieb (=1: mit Schicht, =0: nur homogen)
SY_SCHWL |o | Systemkonstante Warmlaufkorrektur im BDE Schichtbetrieb
SY_ SDFP |o | Systemkonstante Startverzdgerung Kraftstoffpumpe
SY SDPNKPM |0 | Systemkonstante Automatic start: signal for diagnosis of PNKP-HW-path
SY SHDRST |1 | Systemkonstante Schicht-Hochdruck-Start Packet
SY SIZEENV |9 | Systemkonstante size of fault memory extension for storing ambient variables
SY SKH |o | Systemkonstante BDE-Betriebsart Schicht-Katheizen (SKH)
SY_SL |o | Systemkonstante hydraulische Servopumpe
SY SLS |o | Systemkonstante Sekunddrluftpumpe vorhanden
SY STA |o | Systemkonstante Automatikstart
SY_ STADAP |1 | Systemkonstante Startmengenadaption vorhanden
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SY_STAEVAB |0 | Systemkonstante Systemkonstante Automatikstart mit EV-Abschaltung bei Fehler am Starter-Relais
SY STARESH |0 | Systemkonstante Automatic start: hold circuit to bypass CPU-reset at start
SY STASTO |o | Systemkonstante Systemkonstant Start-Stop vorhanden
SY STATIST |1 | Systemkonstante Berechnung Betriebsarten-Statistik
SY_STERFK |o | Systemkonstante Bedingung Stereo hinter Frontkatalysator
SY_STF |o | Systemkonstante Startfreigabe vom Motorsteuergerat
SY STSTE |o | Systemkonstante Number of power stages to control the starter
SY Su |o | Systemkonstante Variante Saugrohrumschaltung
SY_SURLMD |o | Systemkonstante Adressierung der Saugrohrumschaltung
SY_SUVGSTA |1 | Systemkonstante Stellgliedtest fiir Schubumluftventil
SY_SWE_B |o PQ35/PQ46 | Systemkonstante fir Schlechtwegerkennung mittels PWM Signal vom ABS
SY SWE_B |1 PL46/PL56 | Systemkonstante fir Schlechtwegerkennung mittels PWM Signal vom ABS
SY SWE C |0 PL46/PLS6 | Systemkonstante fir Schlechtwegerkennung mittels CAN
SY_SWE_C |1 PQ35/PQ46 | Systemkonstante fiir Schlechtwegerkennung mittels CAN
SY_SWE_S |o | Systemkonstante fiir Schlechtwegerkennung iiber Laufunruhe Statistik
SY_SZNMOT |o | Systemkonstante drehzahlabh. Schliefzeitkorrektur zur Verlustleistungsbegrenzung méglich
SY_ SZRL |o | Systemkonstante drehzahlabh. und lastabh. SchlieBzeitkorrektur méglich
SY SZRLDYN |0 | Systemkonstante Energiesteuerung / SchlieRverldngerung bei Lastanforderung
SY_ TABST |1 | Systemkonstante Abstellzeit vorhanden (Initial. GGTFM-Ersatzwert)
SY_TAGR |o | Systemkonstante Testereingriff AGR-Rate
SY TEBF |1 | Systemkonstante Kraftstofferstbeflillung Anforderung Uber Tester
SY TFAHFM |o | Systemkonstante TANS-Sensor im HFM
SY TFAHFMP |0 | Systemkonstante TANS-Sensor im HFM, Beschaltung mit Parallel-Widerstand
SY_TFAOPL |o | Systemkonstante Abschaltung Plausibilitdtschecks der TANS-Diagnose
SY_TFBA |1 | Systemkonstante Testereingriff BA
SY TFMHST |1 | Systemkonstante Tmot-Max-Diagnose auch bei HeifRstart
SY TFNS |1 | Systemkonstante Testereingriff Nachstartfaktor
SY_TFRK |1 | Systemkonstante Testereingriff Korrekturfaktor relative Kraftstoffmasse rk
SY_TFVA |1 | Systemkonstante Testereingriff VA
SY_TFWL |1 | Systemkonstante Testereingriff Warmlauffaktor
SY_ THYDRO |o | Systemkosntante Temperatursensor fur Hydrodltemperatur vorhanden
SY TKA |l PQ35/PQ46 |Systemkonstante Kihlwassertemperatursensor verbaut
SY_TKA |o PL46/PL56 | Systemkonstante Kilhlwassertemperatursensor verbaut
SY_TKAT |1 | Systemkonstante Temperaturfiihler Kat vorhanden O=kein, 1=1 pro SG, 2=2 pro SG
SY_TLDR |1 | Systemkonstante Tester Ladedruckregelung
SY TLR |1 | Systemkonstante Testereingriff LR-Regelung, Verstellung tv-Zeit
SY TMDR |1 | Systemkonstante Testereingriff Momentenreserve LL
SY_TRLX |1 | Systemkonstante Eingriff fiir Werkstattester auf rlmax vorhanden
SY_TSFSIZE |0 | Systemkonstante Anzahl der TSF-Werte je Fehlerpfad
SY TTEV |o | Systemkonstante Stellglieddiagnose TEV méglich
SY TUM |1 | Systemkonstante Signal Umgebungstemperatur vorhanden
SY TVVR |1 | Systemkonstante Freigabe der Testeranbindung an VMAX-Regelung
SY_TWAN |o | Systemkonstante Temperatursensor Drehmomentenwandler
SY_TWDKS |o | Systemkonstante Vorgabe Sollwinkel DVE iiber Tester méglich
SY TZwW |o | Systemkonstante Testervorgabe Zindwinkel eingebaut
SY UBKL15 |o | Systemkonstante UB-Abgriff von Eingang Klemmel5 (Zindung ein)
SY UBRSQ W |965 | Systemkonstante Umr.-Faktor ubr-Erfassung Hauptrelais auf Standard-Quantisierung
SY_UKAT |o | Systemkonstante Unter urkatalystor vorhanden
SY_UKAT2 |o | Systemkonstante Unter urkatalystor vorhanden, Bank2
SY UMDR |o | Systemkonstante Umschaltbare BasisgrdBe pssol oder ps zur Berechnung des Soll-DK-Winkels
SY VSA |o | Systemkonstante Ventilhubsteuerung Auslass: keine, 2-Pkt.
SY_WESES |1 | Systemkonstante Vorgabe Winkel Einspritzende Schichtbetrieb
SY_WSM |o | Systemkonstante Warmestrommodell
SY_WTTLEN |50 | Systemkonstante Lange der Window Time Tabelle
SY_ZHOMS |2 | Systemkonstante Anzahl der zusdtzlich zum aktuellen Zylinder gerechneten ZW bei HOM -> SCH
SY ZKANZ |4 | Systemkonstante Zindkreisanzahl
SY_ZSHOM |2 | Systemkonstante Anzahl der zusdtzlich zum aktuellen Zylinder gerechneten ZW bei SCH -> HOM
SY_ZWCALC |1 | Systemkonstante zylinderspez. Zindwinkelarrays statt chronologische Arrays
SY_ZYLOFFH |2 | Systemkonstante Offset Zylinderzdhler fiir Berechnung ti, wesbh bei Homogeneinspritzung
SY ZYLOFFS |0 | Systemkonstante Offset Zylinderzdhler fir Berechnung ti, wesbs bei Schichteinspritzung
SY ZYLZA F |4 | Systemkonstante Zylinderanzahl, float
SY_ZYLZG_F |4 | Systemkonstante total number of cylinders for multi ECU systems
SY_ZZBANKB |0 | Systemkonstante Zyl.-zuordnung AbgasBankl/2 flir Slavel/SGB, 0 Bl, 1 B2 bindre Darst
SY ZZLAM |o | Systemkonstante zylinderindividuelle Lambdaregelung vorhanden
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HARDWARE
Label | Value | Long Name
SY_ADCMUX |1 | Systemkonstante ADC-Multiplexer auf dem SG verbaut
SY ADFPGA |2 | Systemkonstante Anzahl Fehlerpfade fuir Gemischadaption (%DKVS)
SY ADRLAY |2 | Systemkonstante Adresslayout
SY_BUKLSU |o | Systemkonstante Number of discrete powerstages (BUK) to run heater control of LSU
SY_C95ANZ |1 | Systemkonstante Anzahl KR Auswerte-IC (1 = 1*CC195; 2 = 2*CC195)
SY_CC195 |o | Systemkonstante Anzahl Klopfregel-Baustein CC195 vorhanden
SY CC196 |1 | Systemkonstante Anzahl Klopfregel-Baustein CC196 vorhanden
SY CJi110 |o | Systemkonstante LSU-Betriebselektronik CJ110 vorhanden
SY_CJi120 |o | Systemkonstante LSU-Betriebselektronik CJ120 vorhanden
SY_CJ125 |1 | Systemkonstante LSU-Betriebselektronik CJ125 vorhanden
SY CJ230 |2 | Systemkonstante Anzahl CJ230 Bausteine
SY CJ830 |1 | Systemkonstante Anzahl CJ830 Bausteine
SY CJs40 |o | Systemkonstante Anzahl CJ840 Bausteine
SY_CJ840AT |0 | Systemkonstante Number of CJ840 power stages with testing in the shut down path test of the mo-
nitoring
SY CJs70 |o | Systemkonstante Anzahl CJ870 Bausteine
SY_CJ940 |o | Systemkonstante Anzahl CJ940 Endstufen-Bausteine
SY_CJ945 |2 | Systemkonstante Anzahl CJ945 Endstufen-Bausteine
SY CK110 |1 | Systemkonstante Anzahl CK110 Endstufen-Bausteine
SY CK200 |o | Systemkonstante Anzahl CK200 Endstufen-Bausteine
SY CPUPM |o | Systemkonstante Anzahl der CPU’s im peripheral Mode
SY_CY310 |o | Systemkonstante Spannungsregler CY310 vorhanden
SY_CY315 |1 | Systemkonstante Spannungsregler CY315 vorhanden
SY CY370 |o | Systemkonstante Anzahl CY370 Bausteine
SY DATIO |o | Systemkonstante Datenbus fir I/O Funktionalitdt verwendbar
SY_DAAV |o | Systemkonstante Diagnose Aktivkohleabsperrventil vorhanden = 1, sonst 0
SY_DGIND |1 | Systemkonstante Drehzahlgeber ist Induktiv-Geber
SY ETKTYP |4 | Systemkonstante ETK-TYP (1 = ETKPl; 2 = ETKP2 / uETKP1)
SY EXHDEVE |0 | Systemkonstante externe HDEV-Endstufe vorhanden
SY GAP |2 | Systemkonstante Anzahl fehlender Zahne in Liicke
SY_KS1 |o | Systemkonstante Eingang des CC195, an den Klopfsensor 1 angeschlossen ist
SY_KS2 |1 | Systemkonstante Eingang des CC195, an den Klopfsensor 2 angeschlossen ist
SY_KS3 |2 | Systemkonstante Eingang des CC195, an den Klopfsensor 3 angeschlossen ist
SY KS4 |3 | Systemkonstante Eingang des CC195, an den Klopfsensor 4 angeschlossen ist
SY KSZA |2 | Systemkonstante Anzahl Klopfsensoren
SY_NVRAMBK |0 | Systemkonstante NVRAM-Backup verwendet
SY_NVRATD |o | Systemkonstante vehicle speed sensor diagnosis using n to v ratio
SY_NWZUHW1 |1 | Systemkonstante Zuordnung TPU Kanal 1 zu NW-Sensor
SY NWZUHW2 |0 | Systemkonstante Zuordnung TPU Kanal 2 zu NW-Sensor
SY NWZUHW3 |0 | Systemkonstante Zuordnung TPU Kanal 3 zu NW-Sensor
SY_NWZUHW4 |0 | Systemkonstante Zuordnung TPU Kanal 4 zu NW-Sensor
SY_PORTERW |0 | Systemkonstante Porterweiterung vorhanden
SY QSMCMIO |0 | Systemkonstante Chipselect Ausgdnge fiir DIO Konfiguration aktiv
SY_SGALAD |1 | Systemkonstante Lastabfall SG-Codierpin detektierbar (Mehr-SG-Konzepte)
SY TLE6232 |0 | Systemkonstante Anzahl TLE6232 Endstufen-Bausteine
SY_USBUS |o | Systemkonstante Microsekundenbuskonfiguration
SY_USBUSIC |0 | Systemkonstante Anzahl und Typ der an den Mircosekundenbus angeschlossenen Bausteine
SY_ USFKRV |o | Systemkonstante diagnosis rich voltage is present downstr. front cat
SY_ USHKRV |o | Systemkonstante diagnosis rich voltage is present downstr. main cat
HW-INTERFACE
| Long Name
SY EOLT |1 | Systemkonstante Bandendetest Klopfsensordiagnose
SY KDS |o | Systemkonstante externer KD-Schalter vorhanden
SY_UHR |o | Systemkonstante Uhr
PERFORMANCE
Label | value | Long Name
SY_DMDVAR |3 | Systemkonstante Variante der Aussetzererkennung, O=ohne DMD, 1=DMD-Ass., 2=DMD-C
SY_DSL10MS |0 | Systemkonstante DS-Ladedruck Erfassung im 10 ms Raster
SY DSL2MS |o | Systemkonstante DS-Ladedruck Erfassung im 2 ms Raster
SY_ KORRZ |1.15 | Systemkonstante Zylinderzahlabhdngige Systemkonstante: fir umrechnungsformeln wie tseg w
SY OVLLIM |3 | Systemkonstante Maximale Anzahl der Synchroraster innerhalb eines Ladeintervalls
SY_TIQUANT [2000 | Systemkonstante Umrechnungsfaktor fiir ti-Timerquantisierung
SW-INTERFACE
Label | Value | Long Name
SY_KMTREG |o | Systemkonstante Hochdruckschalter fiir Klimaanlage vorhanden
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TEST

Label | Value | Long Name

SY_ETKBYP |1 | Systemkonstante ETK-Bypass freigeben

SY_MOROM |o | Systemkonstante Speichertests (ROM) kénnen nicht lber CW deaktiviert werden
SY RTMESS |o | Systemkonstante Laufzeitmessung

NO CATEGORY

Label | Value | Long Name

SY BIOS |460 | Systemkonstante integrierte BIOS-Version

SY_BIRE |o | Systemkonstante Bilanzregelung vorhanden

SY_DAGRFC |o | Systemkonstante Auswahl Diagnoseverfahren AGR-System

SY_DDYLSU |o | Systemkonstante DDYLSU

SY DFP16BT |1 | Systemkonstante Size of fault path 16 bit

SY DFPANZ |- | Systemkonstante Anzahl von Fehlerpfaden im System

SY_DLSFHV |o | Systemkonstante Bedingung %DLSFHV (LSF-Vertauschung h.F-Kat/h.H-Kat) vorhanden
SY_ DNSTAT |1 | Systemkonstante desired idling speed, positive speed offset

SY_ DNWKW |o | Systemkonstante Diagnose NW-KW Zuordnung aktiv

SY DNWVPSA |0 | Systemkonstante Diagnose Verriegelungposition Auslassnockenwelle im Star tvorhanden
SY DNWVPSE |1 | Systemkonstante Diagnose Verriegelungposition Einlassnockenwelle im Star tvorhanden
SY_DSKNO |o | Systemkonstante Statusinformation tber Katdiagnose mittels NOx-Sensor
SY_DSKVADP |1 | Systemkonstante Hochdrucksensoradaption vorhanden

SY HLSFFET |0 | Systemkonstante FET-Endstufe fiir Sondenheizung hinter Front-Kat vorhanden

SY HPIVCOM |0 | Systemkonstante Komponententyp HDEV-Ventil

SY_ HPMD |o | Systemkonstante BDE-Betriebsart Homogen-Split, Features Md-Struktur

SY_HSP |1 | Systemkonstante for GDI operation mode homogenous split (HSP)

SY_HSPMD |1 | Systemkonstante BDE-Betriebsart Homogen-Split, Features Md-Struktur

SY KLH |o | Systemkonstante Heizung Kurbelgehduseentliiftung vorhanden

SY KNWS |1 | Systemkonstante Kontinuierliche Nockenwellenverstellung

SY_ KONZTM |o | Systemkonstante Konfiguration Kriterium Zyklusflag TMOT bei Ref.-Modell-Endwert
SY_ KTIGNBI |0 |Systemkonstante Zuendhardwaretreiber im (0)sync / (1)bisync

SY_LBKGSTA |1 | Systemkonstante Geregelter Stellgliedtest fiir Ladungsbewegungsklappen

SY LBKKOMP |1 | Systemkonstante Komponententyp Ladungsbewegungsklappe

SY_LBKMD |1 | Systemkonstante fir Momentenmodellierung mit Ladungsbewegungseinfluf

SY_LBKSTA |1 | Systemkonstante Stellgliedtest Ladungsbewegungsklappe aktiv

SY_MKAT |o | Systemkonstante Mittelkatalystor vorhanden

SY_MKAT2 |o | Systemkonstante Mittelkatalystor Bank 2 vorhanden

SY SGANHFM |1 | Systemkonstante Anzahl Steuergeridte Motormanagement pro HFM

SY SGANZ |1 | Systemkonstante Anzahl Steuergerite Motormanagement

SY_SGANZFR |1 | Systemkonstante Anzahl Steuergerdte Motormanagement pro Fuel Rail

SY_SGANZSR |1 | Systemkonstante Anzahl Steuergerdte Motormanagement pro Saugrohr

SY SPRSTRT |0 | Systemkonstante Start mit Drehzahlregelung im Hochlauf

SY SWE_K |o | Systemkonstante SWE Uber Karosserie-Beschleunigungssensor via $%$DSWEB

SY TFOL |o | Systemkonstante zur Umschaltung zw. Sensorsingal und CAN

SY_TKAA |o | Systemkonstante automatisierter Bandende- bzw. Werkstatttest iUber Tester
SY_TUN |2 | Systemkonstante Tuningschutzart

SY_ TUNKEY |2 | Systemkonstante Schlisselerkennung fuir Tuningschutz tber Hashwert-Bildung

SY VARCODE |0 | Systemkonstante Variantencodierungs-Schnittstelle in diversen Funktionen freigegeben
SY_VSREFD |o | Systemkonstante diagnosis using reference signal

SY_WGUD |o | Systemkonstante Druckdose Wastegate mit Unterdruckanschluf

SY_ZYLZA |4 | Systemkonstante Zylinderanzahl

ABK SYSKON 39.81.3 Abkiirzungen
FB SYSKON 39.81.3 Funktionsbeschreibung
APP SYSKON 39.81.3 Applikationshinweise

FU KONCW 4.230.0 Konfiguration durch Code Words
FDEF KONCW 4.230.0 Funktionsdefinition

1. Project configuration via data or tester interface (runtime configuration) :

The following ram-cells were set at C_ini and every 1 sec:
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bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
R R EE T + D R E e + B e e +
CWKONFZ1l |x X X X X X X X]| CWTF |x X X X X X X X| CWUHR |x x X X X X X X|
D TR + B e + B e +
|11 1111+ B_autget 11111 ]+ B_eew | 11011 |+ B ubrrmin
| 1111 ] +--- Bme R | 111 | | +---- B uhrrsec
R B_cvt 1] ] e R B_abstnl
BRRES— B_asm RERES—-— RS —
R ES—— B_dkg S (RS
| ] #mmmmmmeeme - B _niveau | ] #-mmmmmmem-- I
| 4mmmmmm e B asrfz | #mmmmmmm e [
e B_4wd Fmmmm e i e
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
D TR + B e + B e +
CWKONLS |X X X X X X X X]| CWKONABG |x X X X X X X X| CWKLIMA |[X X X X X X X X|
D TR + +- B e +
[ L] +-- B 1sv L] +-- B katfz L] +-- B klima
[ || [ [ +----B_1sh 111 | [ +----B_kath [ N B B
[ A B B_lsf [ B B B_slsfz [ B
I B B [ R [ R
[ R B_lsv2 [l #mmmmmmee I B
| | #-mmmmeme - B_1lsh2 | ] e || 4=
| 4mmmmmee e B 1lsf2 | #mmmmmmme e | bmmmmm e
D e e D e D e e
bit 76543210 bit 76543210 bit 76 543210
D TR + B e + B e +
CWOBD |x x x x x X x x|--> cw_obd CWDKATNO [x X X X X X X X| CWLSHA |x X X X X X X X|
R R EE T + D R E e + B e e +
bit 76543210 |11 1 | | | +-- B_cdkatno | 11 11| | +-- B_cwlshsch
P . IEEREEEE | 11111+ Bcwlshayn
CWERFIL |x X X X X X X X|--> cw_erfil 1] - [ B_cwsnosch
mmmmmmmmmmm o + | ]| 4 [ B_cwsnodyn
| ] ] 4 [ B cwlshvl
| ] #-mmmmmmem-- | ] 4 B_cwsnslow
| 4mmmmmmmee o | bmmmm e .B_cwslow
D e D e e
bit 76543210 bit 76 543210 bit 76 543210
——————————————— + D Tt B Tt
CWLSFA |x x X X X X X x| SY HFM |Xx X X X X X X X| SY DSS |x x X X X X X X|
——————————————— + B e LR B e e T
| 1 1 | | | | +-- B_cwlsfsch |11 1 1| | +-- B_hfmv [ 1] 1 || | +-- B_dssv
| 11 | | | +---- B_cwlsfdyn
| - B cwsfnsch ( SY_EGFE Bit (0) ( SY_EGFE Bit (1) )
||| 4 B cwsfndyn
| | ] 4 B cwlsfvl
| ] 4-mmmmmmem--
| 4-mmmmee e
oo e e mmemmmlo
bit 76543210 bit 76543210
B T + B e
SY DSVDK |x x X X X X X X| SY DSU |x x X X X X X X|
B T + B e e

| +-- B_dslvh

_EGFE Bit(2) )

( SY_EGFE Bit (3)

| +-- B_dsuv

)
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bit 76543210 bit 76543210 bit 151413121110 9 8
D TR + B e + B e +
CWMDAPP [Xx X X X X X X X]| CWBDEL1 |x x x x x x x x| CWBDEl |x X X X X X X X|
R R EE T + D R E e + B e e +
L1101 || +- B_zwappl P L] - L1 ||| | +- B esbkhap
| 11 0| | +---- B_fowdkap EERREEE | 11 || | +---- B esbsap
[ A B B_wdksap [ N B B_rkapp [ I N B B_esbhap
] 4= *) | ]| 4= B_rlsschap [ B prsolap
| ] ]+ B_ldsafw | ] ] 4 B_wdkschap | ] ] 4= B_dsvap
| ] #mmmmmmeeme - B_plsolap | ] #-mmmmmmem-- B_wdkhomap | ] e B_lamhap
| 4mmmmmee e | #mmmmmmmee o B_zwschap | bmmmm e B_esesap
e o mm e — o B_psmxrkap Fmm e
*) B_ldsapp = B_zwappl or B_fpwdkap or B_wdksap or CWMDAPP.Bit3
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
B e + B R + oo +
CWBDEMD [x X X X X X X X| CWFRST |X X X X X X X X| CWADRES |X X X X X X X X|
B R E T + B R + B e e +
| 11 ||| | +-- B_fgzwhmmc | 11 | | | | +-- B_cdfrst |11 11| | +-- B_adrsta
[ 1111 |+ B_hmnlb EERREES | 1111 |+~ B adrldra
1 o+ B_fglahmm |1 - [ B adrkra
|| - B mdvur | ]| 4 [ B adrlra
| ]| 4o B_hspmd | ] ] 4 [ B adrmdver
| ] 4o | ] #-mmmmemem-- | ] e B_adrmsdk
| 4mmmmmme e | 4mmmmmme e | bmmmmm e
e T e B e T LR E e

CWAGR |x x x x x x

CWRR |x x x x x x

| | +-- B_rrisolap
| +---- B_rriesap

CWAGREO: (Codewort AGR Entnahmeort (Bankl)) CWAGREO2 (Codewort AGR Entnahmeort (Bank2))
= 0 : keine AGR Entnahme =0 keine AGR Entnahme
= 1 : AGR-Entnahme vor Krlmmer =1 AGR-Entnahme vor Krimmer
= 2 : AGR-Entnahme vor Vorkat =2 AGR-Entnahme vor Vorkat
= 3 : AGR-Entnahme hinter Vorkat 3 AGR-Entnahme hinter Vorkat
4 : AGR-Entnahme im Y-Rohr (2Bank-System)
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| | | +-- B_gracan
| | +---- B_graép
|

[
[
NERRES
R
| s
| ] #mmmmmmeeme -
| 4mmmmmm e
oo mmmmme_
bit 76 543210 bit
tommm e oo +
CWPWF |x X X X X X X X| CWALE
tommm e +
bit 76 543210 bit
tommm e +
CWAGRVBP |X X X X X X X X]| CWKTAGRA
tommm e +

#if ( SY_STERVK > 0 ) or ( SY FKAT2 > 0 ) or (

bit 76543210

tommm e oo +
CWAGRVBP2 |x X X X X X X X|
tommm e +
#endif
bit 76 543210 bit
tommm e +
CWZGST |x X X X X X X X| CW_HWVAR
tommm e +

[ 111 [ [ ] +-- B_cwzgst

bit 76543210

CWKONFGR |X X X X X X X X]|

| 11 | | | +-- B_canfgr=TRUE; B_ainfgr=FALSE; B_dinfgr=FALSE
B_dinfgr=FALSE

| | +---- B_canfgr=FALSE; B_ainfgr=TRUE;
| e B_canfgr=FALSE; B_ainfgr=FALSE; B_dinfgr=TRUE
o mm oo B_varfgr=TRUE

wessbm = WESBM

2. Speed dependent function deactivation:

SY HKAT2 > 0 )

76543210

The following ram-cells were calculated every 100 ms:

+-=—m - +
nmot  ------------ >| | nmot > NSWO1
Fommmmmo + | <> o mmmmmmm oo
| NSWOl +---------- >| |
+---mm - + +-mm - +

+-mm - +
nmot = ------------ >| | nmot > NSWO2
tommm - + | <> fmmmm oo

NSWO2 +---------- >

| | |
+--——--- + +-=—m - +

3. Configuration of OBDII diagnostic functions,

The following ram-cells were set once at C_ini

Euro switches (runtime configuration) :

and every 1ls:

| | | +-- B_mde8e
| | +---- B_mde9e
|

bit 76543210

N
|| eees
!

bit 76543210

bit 76543210

| +-- B brport
+---- B_etsport
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bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
D TR + B e + B e +
CDMD |x x x x x x x x| CDSWE |x x x x x x x x| CDLSF |x x x x x x x x|
D TR + B e + B e +
L1 1| +-- B_cdmd 'L 1] +-- B_cdswe [ 11 11| +-- B_cdlsf
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
B R T T T + D R E e + B e e +
CDSALSU|x X X X X X X X| CDEGFE |x x x x x x x x| CDHSV [x x x x x x x x|
B R T T T + D R E e + B e e +
'] 111 | | +-- B_cdsalsu | 11 | | | | +-- B_cdegfe [ 1111 | | +-- B_cdhsv
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
B R T T T + D R E e + e e +
CDLSV |x X X X X X X X| CDLSH |x x x x x x x x| CDLASF |Xx X X X X X X X|
D TR + B R + B e +
~or s S [' I |11 | | +-- B_cdlasf
' 111 | | +-- B_cdlsv | I | | ]| | +-- B_cdlsh
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
D TR + B e + B e +
CDHSF |x x X X X X X x| CDHSFE |x x x x x x x x| CDLSVST |x X X X X X X X|
B R T T T + D R E e + e e +
|1 11 | | | +-- B_cdhsf | 11 | | | | +-- B_cdhsfe [ 1] 1 1] | +-- B_cdlsvst
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
B R T T T + D R E e + e e +
CDLASH |x X X X X X X X| CDLATV |x x x x x x x x| CDLATP |X X X X X X X X|
D TR + B e + B e +
' 1111 | | +-- B_cdlash | I | ||| | +-- B_cdlatv ' 1|11 ] | +-- B_cdlatp
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
D TR + B e + B e +
CDHSVSA |x X X X X X X X| CDKVS |x x x x x x x x| CDDSBKV |x x X X X X X X|
B R T T T + e e +
|1 111 | | +-- B_cdhsvsa | 11 | | | | +-- B_cdkvs |11 11| | +-- B_cddsbkv
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
B R T T T + D R E e + e e +
CDDST |x X X X X X X X| CDTES |x x x x x x x x| CDLDP |x x x x x x x x|
D TR + B e + B e +
111 [ || +-- B_cddst 'L 1| ] +-- B_cdtes 111 11| +-- B_cdldp
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
B R T T T + D R E e + e e +
CDAAV |x X X X X X X X| |x x x x x x x x| |x x x x x x x x|
B R T T T + D R E e + e e +
1111 | +-- B_cdaav [ I I A A [ A A A R
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D TR + B e + B e +
CDAGR |x X X X X X X X| CDSLS |x x x x x x x x| CDSLSE |Xx X X X X X X X|
B R T e + D R E e + B e e +
[ 111 [ ] +-- B_cdagr L1 1] +-- B_cdsls [ 111 [ 1| +-- B_cdslse
bit 76 543210 bit 76543210 bit 76543210
B R T e + D R E e + B e e +
CDHSH |x x X X X X X x| CDKAT |x x x x x x x x| CDNWS |x x x x x x x x|
D TR + B e + B e +
' 1 11 | | | +-- B_cdhsh | 11 | | | | +-- B_cdkat ' 1] 11| | +-- B_cdnws
' I | || | +---- B_cdenws
[ R e B cdanws
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
B R T T T + D R E e + e e +
CDATNV |x X X X X X X X| CDVKT |x x x x x x x x| CDATVH |x X X X X X X X|
B R T T T + D R E e + e e +
['1 111 | | +-- B_cdatnv | 11 | | | | +-- B_cdvkt |11 11| | +-- B_cdatvh
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
D TR + B R + D T +
CDAGRV |x x x x x x x x| CDLLR |x x x x x x x x| CDLBK |x x x x x x x x|
D TR + B R + D T +
111 [ 1| +-- B_cdagrv FL I | +-- Bcdllr [ 11| || +-- B_cdlbk
|1 11| | +---- B_cdlbko
e B_cdlbkp
+-mmm - B_cdlbkf
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
D TR + B e + D T +
CDAGRE |x x x x x x x x| CDATVV |x x x x x x x x| CDTANKL |X X X X X X X X]|
R R EE T + D R E e + R L e T +
' 1111 | | +-- B_cdagre | I | | ]| | +-- B_cdatvv [T 111 | | +-- B_cdtankl
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
R R EE T + D R E e + B e e +
CDAGRL |x X X X X X X X| CDAGRS |x x x x x x x x| CDHSHE |x x x x x x x x|
D TR + B e + B e +
[ 111 [ || +-- B_cdagrl 1111 || +-- B_cdagrs [ 111 |1 +-- B_cdhshe
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
D TR + B e + B e +
CDHNOHK |X X X X X X X X| CDHNOHKE [x X X X X X X X| CDNOHK |Xx X X X X X X X|
R R EE T + B e e +
|1 111 | | +-- B_cdhnohk | 11 | | | | +-- B_cdhnohke |11 11| | +-- B_cdnohk
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
R R EE T + D R E e + B e e +
CDSKNO |x X X X X X X X| CDEDSS |x x x x x x x x| CDEHFM |x X X X X X X X|
D TR + B e + B e +
' 1111 | | +-- B_cdskno | I | | ]| | +-- B_cdedss ['I 111 | | +-- B_cdehfm
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
D TR + B e + B e +
CDKATSP |X X X X X X X X| CDGGGTS |x X X X X X X X| CDNOHKP |Xx X X X X X X X|
R R EE T + D R E e + B e e +
[ I 11| || +-- B_cdkatsp 'L 11| | +-- B_cdgts [ 111 11| +-- B_cdnohkp
|1 1] | | +---- B_cdkatspt
e B_cdkatspf
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
D TR + B e + B e +
CDDTKA |x X X X X X X X| CDNOLSU [x X X X X X X X| CDKVSCMB |Xx X X X X X X X|
D TR + B e + B e +
' 1111 | | +-- B_cdtka | I | ]| | +-- B_cdnolsu ' I |11 | | +-- B_cdkvscmb
bit 76543210 bit 76543210 bit 76543210
R R EE T + D R E e + B e e +
CDDYLSU |x X X X X X X X| CDHELSU |x X X X X X X X| CDPLLSU |x X X X X X X X|
R R EE T + D R E e + B e e +
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1 111 | | +-- B_cddylsu ' 11 | | | | +-- B_cdhelsu | +-- B_cdpllsu
bit 76543210 bit 76543210
R R T L LT + Hommmmmmo o +
CDULSU |x X X X X X X X| CDICLSU |X X X X X X X X|
R et + e +
' I | || ] +-- B_cdulsu | [ I | | || +-- B_cdiclsu

#if ( SY_CJ120 > 0 ) OR ( SY_CJ125 >0 )

bit 76543210

R R T L LT + Hommmmmmo o +
CDHRLSU |X X X X X X X X| CDHRLSUE [X X X X X X X X|
R et + e +
['1 111 | | +-- B_cdhrlsu | 11 | | | | +-- B_cdhrlsue
#endif
#if ( SY_STETLR == 1 ) #if ( SY_DKVSSC != 0 )

bit 76543210

bit 76543210

R R T L LT + Hommmmmmo o +
CDLSVV |x x x X X X X x| CDKVSSC |x x x x x x x x|
R et + e +
' 1| ||| +-- B_cdlsvv | I I | | || +-- B_cdkvssc
#endif #endif
#if ( SY_DLSHV == 1 ) #if ( SY_DKATSP == 1 ) && ( SY LSFNVK == 1 )

bit 76543210

CDLSHV |x x x X X X X X

bit 76543210

CDKATF |X X X X X X X X|

' 11| 1] | | +-- B_cdlshv | I | | ]| | +#-- B_cdkatf

#endif
bit 76543210

CDDMTL |x X X X X X X X|

bit 76543210

CWNSABG |X X X X X X X X|

['1' I 11 | | +-- B_cddmtl | I | ]| | +-- B_ndsav

CDEONV |x X X X X X X X|

bit 76543210

CDDTESK |X X X X X X X X|

' 1111 | | +-- B_cdeonv |11 | | | | +-- B_cddtesk

#if ( SY_ATR > 0 )
bit 76543210

CDATS |x X X X X X X X|

CDATR |x x x x x x x x|

' 1 11| | | +-- B_cdats | 11 | | | | +-- B cdatr

#endif

#if ( SY_BKVP > 0)

CDBKVP |X X X X X X X X|

[ 111 [ || +-- B_cdbkvp

#endif

#1f ( SY_LSFV == 1 )

CDLSFV |x x x X X X X X
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#endif

#if ( SY_DMDMODE = 2 )

bit 76543210

#endif

#if ( SY DSS > 0 ) AND ( SY DSU >0 ) AND ( SY DSL >0 ) AND ( SY 2SG >0 )

bit 76543210

#endif

Designed for a System with 1, 2 or 3 ECUs

[ =]>

sy.seanz 1 , ;

L

s |
sgid = """"" ' : :

Master gy 7zaNK -~

Diagnose Ionenstrom-Steuergerat

Diagnose Plausibilisierung aller Drucksensoren

Slave 2 gy zzBANKC Stave 1 g L 2zbank
=D
SY_GRDWRT grundwert
> H

SY_GRDWOF grdwof s
koncw-main
ABK KONCW 4.230.0 Abklrzungen
Parameter Source-X Source-Y Art Bezeichnung
CDAAV FwW Codewort AAV-Diagnose einschalten >(EURO-Codierung), CD..=0 -> keine Diagnose
CDAGR FW Codewort DAGR abschalten (EURO-Codierung), CD..=0 -> keine Diagnose
CDAGRE FW Codewort Diagnose AGR-Endstufe abschalten (EURO-Codierung; CD.. =0 -> keine Dia.
CDAGRL FW Codewort Diagnose Lagesensor abschalten (EURO-Codierung), CD..=0 -> keine Diag.
CDAGRS FW Codewort fuer Aktivierung %DAGRS
CDAGRV FwW Codewort Diagnose AGR-Ventil abschalten (EURO-Codierung), , CD..=0 -> keine Dia.
CDATNV FW Codewort Diagnose Abgastemperatur hinter dem Vorkatalysator einschalten
CDATR FW Konfigurationsbyte Diagnose Abgastemperaturregelung
CDATS FW Konfigurationsbyte Diagnose Abgastemperatursensor
CDATVH FW Codewort: Aktivierung der Funktion GGTVHK
CDATVV FW Konfigurationsbyte Diagnose Abgastemperatursensor vor VorKat
CDBKVP FW Codewort zur Freigabe der Diagnose Bremskraftverstarker-Pumpe DBKVP
CDDIONSG FW Codewort furr Freigabe der Funktion %DIONSG
CDDMTL FwW Codewort DMTL-Diagnose einschalten (EURO-Codierung), CD..=0 -> keine Dia
CDDSBKV FW Codewort fiir %6DDSBKV
CDDSPLAUS FW Codewort furr Freigabe der Funktion %DDSPLAUS
CDDST FW Codewort Tankdrucksensor-Diagnose abschalten (EURO-Codierung)
CDDTESK FW Codewort DTESK-Diagnose einschalten >(EURO-Codierung), CD..=0 -> keine Diagnose
CDDTKA FW Codewort Diagnose Temperatur Kuhlerausgang abschalten (EURO-Codierung), CD..=0 ->

keine Diag.

CDDYLSU FW Codewort Diagnose Dynamikverhalten der LSU
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Parameter Source-X Source-Y Art Bezeichnung
CDEDSS FW Codewort zum Aktivieren der %DDSS
CDEGFE FW Codewort Diagnose EingangsgroRen Fullungserfassung
CDEHFM FW Codewort zum Aktivieren der %DHFM
CDEONV FW Codewort zur Verhinderung der Aktivierung der EONV Diag.
CDGGGTS FW Codewort GGGTS (Kuhlwassertemperatur tiber Kombi)
CDHELSU FW Codewort Diagnose Heizereinkopplung
CDHNOHK FW Codewort Heizerdiagnose NOx-Sensor
CDHNOHKE FW Codewort Heizerdiagnose Endstufe NOx-Sensor
CDHRLSU FW Codewort zum Einschalten der DHRLSU
CDHRLSUE FW Codewort zum Einschalten der DHRLSUE
CDHSF FW Funktion Giber Codewort CDHSF freigegeben
CDHSFE FW Funktion tber Codewort CDHSFE freigegeben
CDHSH FW Codewort Heizerdiagnose hinter Kat (CDHSH = 0 => keine Diagnose)
CDHSHE FW Eurobit fur Diagnose Entstufe Lambdasondenheizung hinter Kat
CDHSV FW Codewort Heizerdiagnose vor Kat im (CDHSV = 0 => keine Diagnose)
CDHSVSA FwW Codewort Heizerdiagnose vor Kat im Schub (CDHSVsa = 0 => keine Diagnose)
CDICLSU FW Codewort Dignose: Auswerte-IC fiir Breitband-Lambdasonde LSU
CDKAT FW Codewort Katalysator-Diagnose im OBDII-Mode (invers: Europa-Mode)
CDKATF FW Codewort Front-Katalysator-Diagnose im OBDII-Mode (invers: Europa-Mode)
CDKATSP FW Codewort Katalysator-Diagnose im OBDII-Mode (invers: Europa-Mode)
CDKVS FW Codeword DKVS aktiv/inaktiv, CD..=0 -> keine Diagnose
CDKVSCMB FW Codeword DKVSCOMB aktiv
CDKVSSC FW Codewort DKVSSC aktiv
CDLASF FW Codewort Lambdasonde hinter Frontkat - Schalten von Teilfunktionen
CDLASH FW Codewort Lambdasondenalterungsdiagnose (SHK) im OBDII-Mode (invers: Europa-Mode)
CDLATP FW Codewort Lambdasondenalterungsdiagnose (TP) im OBDII-Mode (invers: Europa-Mode)
CDLATV FW Codewort Lambdasondenalterungsdiagnose (tv) im OBDII-Mode (invers: Europa-Mode)
CDLBK FW Codewort fiir %DLBK
CDLDP FW Codewort LDP-Diagnose im OBDII-Modus (invers: Europa-Modus), CD..=0 -> keine Dia
CDLLR FW Codewort DLLR abschalten (EURO-Codierung), CD..=0 -> keine Diagnose
CDLSF FW Funktion tiber Codewort CDLSF freigegeben
CDLSFV FW Codewort Diagnose Lambdasondenvertauscherkennung hinter Vorkat
CDLSH FW Codewort Sondendiagnose hinter Kat im OBDII-Mode (invers: Europa-Mode)
CDLSHV FW Codewort Diagnose Lambdasondenvertauscherkennung
CDLSV FW Codewort Sondendiagnose vor KAT im OBDII-Mode
CDLSVST FW Codewort Sondendiagnose bei Fehlstart vor KAT
CDLSVV FW Codewort Diagnose vertauschte Sonden vor Kat im OBDII-Mode (invers: Europa-Mode)
CDMD FW Codewort DMD abschalten (EURO-Codierung), CD..=0 -> keine Diagnose
CDNOHK FW Codewort Diagnose NOx-Sensor
CDNOHKP FW Codewort Diagnose NOx-Sensor
CDNOLSU FW Codewort el. Diagnose fir lineares Lambdasignal des NOx-Sensors
CDNWS FW Codewort DNWS abschalten (EURO-Codierung), CD..=0 -> keine Diagnose
CDPLLSU FW Codewort Plausibilitatsdiagnose LSU
CDSALSU FW Codewort: Diagnose Schubabgleich aktiv
CDSKNO FW Codewort zum Aktivieren der %DSKNO
CDSLS FW Euro-Byte fur Diagnose Sekundérluft-System
CDSLSE FW Euro-Byte fur Diagnose Endstufe Sekundarluft-Ventil/Pumpe
CDSWE FW Codewort DSWE abschalten (EURO-Codierung), CD..=0 -> keine Diagnose
CDTANKL FW Codewort DTANKL abschalten (EURO-Codierung), CD..=0 -> keine Diagnose
CDTES FW Codewort Tankentliftungsdiagnose abschalten (EURO-Codierung), CD..=0 ->keine Dia
CDULSU FW Codewort Spannungstiberwachung stetige Lambdasonde
CDVKT FW Euroschalter fur Funkton DKATTH
CW_HWVAR FW Codewort Hardware-Varianten
CWADRES FW Codewort fir Adaptionswerte I6schen bei FSP 16schen
CWAGR FW Codewort fur AGR ein/aus
CWAGREO FW Codewort AGR Entnahmeort
CWAGREO2 FW Codewort AGR-Entnahmeort (Bank?2)
CWAGRVBP FW Codewort AGR Entnahmeort bezogen auf folgende Bauteile Position, Bank1
CWAGRVBP2 FW Codewort AGR Entnahmeort bezogen auf folgende Bauteile Position, Bank 2
CWALE FW Auslauferkennung aktiv
CWBDE1 FW Codewort 1 fur BDE
CWBDEMD FW Codewort fir Momentenstruktur bei BDE
CWBRCFG FW Codewort fiir Konfiguration BASS Sensor
CWDKATNO FW Codewort %DKATNO aktiv
CWERFIL FW Codewort zur Auswahl Filtervar. fur die Ausgabe von AS.-Fehler an das Scan Tool
CWFRST FW Codeword fiir %DFRST
CWGRABH FW Codewort fir GRA-Bedienhebel
CWHRLSU FW Codewort Heizungsregelung LSU
CWKLIMA FW Codewort fir Klimaanlage
CWKMMILSCT FwW Ausgabe "Km bei MIL on” fiir Scan Tool abschalten (0 = keine Ausgabe in PID $21)
CWKONABG FW Codewort fiir Konfiguration Abgasbehandlung
CWKONFGR FwW Codewort fur Konfiguration FGR-Eingangssignale
CWKONFZ1 FW Codewort fiir Konfiguration Fahrzeug
CWKONLS FW Codewort fiir Konfiguration Lambda Sonden
CWKTAGRA FW Codewort Kurztest AGR
CWLSFA FW Codewort Lambdasonde hinter Frontkat
CWLSHA FW Codewort fir Lambdasonden hinter KAT Alterung in %DLSAHK
CWMDAPP FW Codewort Applikation ohne Drehmomentfunktionen
CWNSABG FW Codewort Einstellen Leerlauf-Solldrehzahl mit Diagnosetester
CWOBD FW Codewort fur Konfiguration OBD Zertifikationsnachweis
CWPWF FW Codewort Powerfail
CWRR FW Codewort fur Auswertung der Restgas-Rate
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Parameter Source-X Source-Y Art Bezeichnung
CWSCTMDE FW Codewort zum abschalten bestimmter Scan Tool Modes/Services (Bit=0 -> Mode aus)
CWTF FW Codewort fiir Konfiguration Temperaturfiihler
CWUHR FW Codewort fur Uhr
CWZGST FW Codewort flr Zylindergleichstellung
NSwWO1 FW Drehzahlschwelle 1 Umschaltg. zur Rechenzeitersparnis
NSWO02 FW Drehzahlschwelle 2 Umschaltg. zur Rechenzeitersparnis
WESBM FW Winkel EinlaB-schlief3t vor SW-Bezugsmarke (tR)
Systemkonstante Art Bezeichnung
SY_GRDWOF SYS (REF) Systemkonstante Grundwertoffset, Abstand 1. zu 2. SW-Bezugsmarke in ° KW
SY_GRDWRT SYS (REF) Systemkonstante Grundwert, Abstand SW-Bezugsmarke zu OT in ° KW
SY_SGANZ SYS (REF) Systemkonstante Anzahl Steuergerate Motormanagement
SY_ZZBANK SYS (REF) Systemkonst. Zyl.-Zuordnung Abgasbank 1 u. B.2, 0 B.1, 1 fiir B.2, als Binarzahl
SY_ZZBANKB SYS (REF) Systemkonst. Zyl.-zuordnung AbgasBank1/2 fiir Slave1/SGB, 0 B1, 1 B2 binare Darst
SY_ZZBANKC SYS (REF) Systemkonst. Zyl.-zuordnung AbgasBank1/2 fiir Slave2/SGC, 0 B1, 1 B2 binare Darst
Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
B_4wd KONCW AUS Bedingung Allrad-Antrieb
B_abstnl KONCW AUS Bedingung Abstellzeitermittlung tiber SG-Nachlauf
B_adrkra KONCW AUS Bedingung Adaptionswerte von KR resetieren bei Fehlerspeicher [6schen
B_adrldra KONCW AUS Ladedruck Adaptionswerte I6schen bei Fehlerspeicher l6schen
B_adrlra KONCW AUS Bedingung Adaptionswerte LRA resetieren bei Fehlerspeicher léschen
B_adrmdver KONCW AUS Bedingung Verlustmomentenadaption Idschen bei Fehlerspeicher Losschen
B_adrmsdk KONCW AUS Bedingung Adaptionswerte DK resetieren bei Fehlerspeicher I6schen
B_adrsta KONCW STADAP AUS Bedingung Adaptionswerte von STADAP resetieren bei Fehlerspeicher 16schen
B_ainfgr KONCW AUS Bedingung FGR-Bedienhebelsignale mit Analogspannung
B_asm KONCW BBGANG, BBKD AUS Automatisches Schaltgetriebe vorhanden
B_asrfz KONCW AUS Bedingung fur ASR im Fahrzeug
B_autget KONCW ARMD, BBGANG,- AUS Bedingung Automatikgetriebe
BBKD, CANECU,-
DKUPPL, ...
B_brport KONCW AUS Bedingung Bremse tiber PortPin angeschlossen
B_canfgr KONCW AUS Bedingung FGR-Bedienhebelsignale via CAN Interface
B_cdaav KONCW AUS Funktionsfreigabe tiber Codewort CDAAV
B_cdagr KONCW DIMCA, DM6VAL, T- AUS Funktion tiber Codewort CDAGR freigegeben
C6MOD
B_cdagre KONCW AUS Bedingung Endstufendiagnose AGR ein
B_cdagrl KONCW AUS Funktion {iber Codewort CDAGRL freigeben
B_cdagrs KONCW DIMCA AUS Freigabe Diagnose Diagnose AGR System |ber Codewort
B_cdagrv KONCW AUS Diagnose des mechan. Verhaltens des AGR-Ventils tiber Codewort CDAGRL freigegeben
B_cdanws KONCW DNWIR AUS Funktion tber Codewort CDNWS freigegeben (Auslai)
B_cdatnv KONCW AUS Bedingung: Funktion Gber Codewort CDATNV freigeben
B_cdatr KONCW AUS Bedingung: Diagnose Abgastemperaturregelung freigegeben
B_cdats KONCW DATS AUS Bedingung Diagnose Abgastemperatursensor freigegeben
B_cdatvh KONCW AUS Bedingung: Funktion Gber Codewort CDATVH freigeben
B_cdatvv KONCW AUS Bedingung: Funktion tber Codewort CDATVV freigeben
B_cdbkvp KONCW TKMWL AUS Funktion tiber Codewort CDBKVP freigegeben
B_cddmtl KONCW DM6VAL, TC6MOD AUS Funktionfreigabe per Codewort
B_cddsbkv KONCW TKMWL AUS Funktion tiber Codewort CDDSBKY freigegeben
B_cddspl KONCW AUS Bedingung: Funktion tiber Codewort CDDSPLAUS freigegeben
B_cddst KONCW AUS Funktion tiber Codewort CDDST freigegeben
B_cddtesk KONCW COMDTES, DM6VAL,- AUS Freigabe der Funktion tber Codewort CODTESK
TC6MOD
B_cddylsu KONCW DDYLSU, DLSSACAN AUS Funktion Gber Codewort CDDYLSU freigegeben
B_cdedss KONCW AUS Funktion %DDSS uber Codewort CDEDSS freigegeben
B_cdegfe KONCW DEGFE AUS Bedingung: Diagnose DEGFE freigegeben.
B_cdehfm KONCW DHFM, DHFMPL, G- AUS Funktion %DHFM tber Codewort CDEHFM in %KONCW freigegeben
GHFM2SV
B_cdenws KONCW DNWIR, DNWSEIN AUS Funktion tiber Codewort CDNWS freigegeben (EinlaR)
B_cdeonv KONCW AUS Diagnose DEONV tiber Codewort CDEONYV freigegeben
B_cdfrst KONCW DFRST AUS Funktion Giber Codewort CDFRST freigegeben
B_cdgts KONCW AUS Bedingung: Funktion GGGTS uber Codewort CDGGGTS freigeben
B_cdhelsu KONCW AUS Funktion Giber Codewort CDHELSU freigegeben
B_cdhnohk KONCW AUS Codewort CDHNOHK abschalten (EURO-Codierung), CD.. = 0 keine Diagnose
B_cdhnohke KONCW AUS Bedingung Funktion tiber Codewort COHNOHKE freigegeben
B_cdhrisu KONCW DHRLSU, DLSSACAN AUS Bedingung Funktion %DHRLSU tiber CDHRLSU freigegeben
B_cdhrisue KONCW AUS Bedingung: Funktion Gber Codewort CDHRLSUE freigeben
B_cdhsf KONCW DLSSACAN AUS Funktion Giber Codewort CDHSF freigegeben
B_cdhsfe KONCW AUS Funktion tiber Codewort CDHSFE freigegeben
B_cdhsh KONCW DHLSHK, DLSSACAN AUS Funktion Gber Codewort CDHSH freigegeben
B_cdhshe KONCW DHLSHK AUS Funktion Giber Codewort CDHSHE freigegeben
B_cdhsv KONCW DIMCA, DLSSACAN  AUS Funktion Gber Codewort CDHSV freigegeben
B_cdhsvsa KONCW AUS Funktion Giber Codewort CDHSVSA freigegeben
B_cdiclsu KONCW DICLSU AUS Bedingung: Funktion Giber Codewort CDICLSU freigeben
B_cdionsg KONCW AUS Bedingung: Funktion tber Codewort CDDIONSG freigeben
B_cdkat KONCW DM6VAL, TC6MOD AUS Funktion Gber Codewort CDKAT freigegeben
B_cdkatf KONCW DM6VAL, TC6MOD AUS Frontkatalysatordiagnose tiber Codewort freigegeben
B_cdkatno KONCW DM6VAL, TC6MOD AUS Funktion Giber Codewort CWDKATNO freigegeben
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Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
B_cdkatsp KONCW DHKSPSV, DKATSP- AUS Funktion tiber Codewort CDKATSP freigegeben
DKATSPEB, DM6VAL,
TC6MOD
B_cdkatspf KONCW DM6VAL, TC6MOD AUS Funktion DKATSP fiir Feld- bzw. Strassenbetrieb freigegeben
B_cdkatspt KONCW AUS Funktion DKATSP fur Testerbetrieb freigegeben
B_cdkvs KONCW BG41P2SV, DFPM2SV, AUS Funktion Giber Codewort CDKVS freigegeben
DKVS, DKVSCOMB,-
DKVSSC
B_cdkvscmb KONCW DKVSCOMB AUS Funktion tber Codewort CDKVSCMB freigegeben
B_cdkvssc KONCW DKVSSC AUS Funktion Gber Codewort CDKVSSC freigegeben
B_cdlasf KONCW DLSSACAN AUS Funktion Gber Codewort CDLASF freigegeben
B_cdlash KONCW DLSAHK, DLSSACAN AUS Funktion Giber Codewort CDLASH freigegeben
B_cdlatp KONCW DLSSACAN AUS Funktion Gber Codewort CDLATP freigegeben
B_cdlatv KONCW DLSSACAN AUS Funktion tiber Codewort CDLATYV freigeben
B_cdlbk KONCW AUS Funktion Giber Codewort CDLBK freigegeben
B_cdlbkf KONCW AUS Funktion Gber Codewort CDLBKF freigegeben
B_cdlbko KONCW AUS Funktion tiber Codewort CDLBKO freigegeben
B_cdlbkp KONCW AUS Funktion Giber Codewort CDLBK freigegeben
B_cdldp KONCW DIMCA, DLDP- AUS Funktion Giber Codewort CDLDP freigegeben
DLDPSV, DM6VAL,-
DTDW, ...
B_cdllr KONCW DLLR AUS Funktion tiber Codewort CDLLR freigegeben
B_cdlsf KONCW DLSSACAN AUS Funktion Gber Codewort CDLSF freigegeben
B_cdlsfv KONCW AUS Funktion Giber Codewort CDLSFV freigeben
B_cdish KONCW DLSH, DLSSACAN AUS Funktion Gber Codewort CDLSH freigegeben
B_cdishv KONCW AUS Funktion tiber Codewort CDLSHYV freigeben
B_cdlsv KONCW DIMCA, DLSSACAN  AUS Funktion Gber Codewort CDLSV freigegeben
B_cdlsvst KONCW AUS Funktion Giber Codewort CDLSVST freigegeben
B_cdlsvv KONCW AUS Funktion tber Codewort CDLSVV freigegeben
B_cdmd KONCW BG41P2SV, DFPM2SV, AUS Funktion Giber Codewort CDMD freigegeben
DMDMIL, DMDSTP-
DMDSV
B_cdnohk KONCW AUS Codewort CDNOHK abschalten (EURO-Codierung)
B_cdnohkp KONCW AUS Codewort CDNOHKP abschalten (EURO-Codierung), CD..=0 -> keine Diagnose
B_cdnolsu KONCW AUS Codewort CDNOHK abschalten (EURO-Codierung), CD..=0 -> keine Diagnose
B_cdnws KONCW AUS Funktion {iber Codewort CDNWS freigegeben
B_cdplisu KONCW DLSSACAN, DPLLSU AUS Bedingung: Funktion tiber Codewort CDPLLSU freigeben
B_cdsalsu KONCW DSALSU, TKMWL AUS Bedingung: Diagnosefunktion DSALSU uber Codewort CDSALSU eingeschaltet
B_cdskno KONCW AUS Eurocodewort fir Funktion %DSKNO
B_cdsls KONCW DIMCA, DM6VAL, T- AUS Funktion tber Codewort CDSLS freigegeben
C6MOD
B_cdslse KONCW AUS Funktion Giber Codewort CDSLSE freigegeben
B_cdswe KONCW DSWEC AUS Funktion Gber Codewort CDSWE freigegeben
B_cdtankl KONCW DTANKL AUS Funktion tber Codewort CDTANKL freigegeben
B_cdtes KONCW COMDTES, DIMCA,- AUS Funktion Giber Codewort CDTES freigegeben
DM6VAL, DTEIR,-
DTEV, ...
B_cdulsu KONCW DULSU AUS Bedingung: Funktion tiber Codewort CDULSU freigeben
B_cdvkt KONCW DM6VAL, TC6MOD AUS Funktion DKATTH mit Euroschalter freigeben
B_cvt KONCW ARMD, BBGANG,- AUS Bedingung continuously variable transmission
BBSAWE, DMDFOF-
DMDFON, ...
B_cwagrap KONCW AUS Bedingung Umschaltung Sollwert AGR-Ventilposition auf Applikationswert
B_cwagrh KONCW AUS Codewort AGR fur homogene Betriebsmodi aktiv
B_cwagrhap KONCW AUS Bedingung Codewort AGR Homogenapplikation
B_cwagrlsr KONCW AUS Bedingung Codewort AGRLSR
B_cwagrs KONCW AUS Codewort AGR fur geschichtete Betriebsmodi aktiv
B_cwisfdyn KONCW AUS Beding. Abschaltung fur Teilfunktion Dynamikprifung Sonde h. FrontKAT in %DLSAFK
B_cwisfsch KONCW DM6VAL, TC6MOD AUS Bed. Abschaltung fur Teilfunktion im Schub Sonde hinter Front KAT in %DLSAFK
B_cwisfvl KONCW AUS Bed. Abschaltung fur Teilfunktion im Vollastbetrieb Sonde h. FrontKAT in %DLSAFK
B_cwishdyn KONCW AUS Beding. Abschaltung fur Teilfunktion Dynamikprifung Sonde hinter KAT in %DLSAHK
B_cwishsch KONCW DLSAHK, DM6VAL, T- AUS Bedingung Abschaltung fiir Teilfunktion im Schub Sonde hinter KAT in %DLSAHK
C6MOD
B_cwishvl KONCW AUS Bed. Abschaltung fur Teilfunktion im Vollastbetrieb Sonde hinter KAT in %DLSAHK
B_cwslow KONCW AUS Beding. Umschaltung Dynamik (Steigung) auf Dynamik (Modellierung Masse NOXx)
B_cwsnodyn KONCW AUS Beding. Abschaltung fur Teilfunktion Dynamikprifung Sonde h. KAT in %DLSAHKBD
B_cwsnosch KONCW AUS Beding. Abschaltung fur Teilfunktion LEANCHECK Sonde h. KAT in %DLSAHKBD
B_cwsnslow KONCW AUS Beding. Abschaltung Teilfunk. Dynamik (Steigung) Sonde h. KAT in %DLSAHKBD
B_cwzgst KONCW DMDSTP AUS Zylindergleichstellung freigegeben
B_dinfgr KONCW AUS Bedingung FGR-Bedienhebelsignale mit digatalen Signalen (multiplex)
B_dkg KONCW BBGANG, MDWAN AUS Bedingung Doppelkupplungsgetriebe vorhanden
B_dslvh KONCW AUS Bedingung Ladedrucksensor vorhanden
B_dssv KONCW AUS Bedingung Saugrohr-Drucksensor vorhanden als Hauptlastsensor
B_dsuv KONCW AUS Umgebungsdrucksensor ist vorhanden
B_dsvap KONCW AUS Bit Applikationswert Tastverhaltnis aktiv
B_esbhap KONCW AWEA AUS Bedingung Umschaltung Einspritzbeginn homogen auf WESBHAP
B_esbkhap KONCW AWEA AUS Bedingung Umschaltung Einspritzbeginn Katheizen auf WESBKHAP
B_esbsap KONCW AUS Bedingung Umschaltung Einspritzbeginn Schicht auf WESBSAP
B_esesap KONCW AWEA AUS Bedingung Umschaltung Einspritzende Schicht auf WESESAP
B_etsport KONCW AUS Bedingung Extended Travel Switch tiber PortPin angeschlossen
B_fglahmm KONCW BGBVG AUS Bedingung: Freigabe Lambdagrenzen fir den Betrieb HMM
B_fgzwhmmc KONCW BGBVG AUS Zundwinkelfreigabe in HMM - Betrieb aus Codeword
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Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
B_fpwdkap KONCW FUEDK AUS DK-Steuerung direkt tber Fahrpedal
B_graép KONCW GGFGRH AUS Bedingung 6-Positionen-Lenkstockhebel fir GRA-Bedienung
B_gracan KONCW CANECU, CANECUR, AUS Bedingung Empfang der GRA-Bediensignale tiber CAN
GGCGRA, GGFGRH
B_hfmv KONCW AUS Bedingung HFM vorhanden
B_hmmib KONCW LBKSOL AUS Bedingung Betriebsart Homogen-Mager nur mit hoher Ladungsbewegung
B_hspmd KONCW AUS Bedingung Homogen Split fir Drehmomentsruktur
B_katfz KONCW DIMCA, LRSEB AUS Bedingung Kat in Fahrzeug eingebaut
B_kath KONCW DIMCA AUS Bedingung Kat Heizung in Fahrzeug eingebaut
B_klima KONCW AUS Bedingung Klimaanlage
B_kmmilsct KONCW AUS Ausgabe "km bei MIL on” fiir Scan Tool abschalten (0 = keine Ausgabe in PID $21)
B_lamhap KONCW LAMKO AUS Bedingung Lambdasollwert aus Applikationswert LAMHAP (2)
B_ldsafw KONCW LDTVMA AUS LDR l&auft auf Steuerung mit Festwert LDRAPP
B_ldsapp KONCW LDTVMA AUS LDR l&auft auf Steuerung mit KFLDRAPP
B_lIsf KONCW AUS Bedingung Lambda-Sonde hinter Front-Kat verbaut
B_Isf2 KONCW AUS Bedingung Lambda-Sonde hinter Front-Kat verbaut (Bank2)
B_lIsh KONCW AUS Bedingung Lambda-Sonde hinter Kat verbaut
B_Ish2 KONCW AUS Bedingung Lambda-Sonde hinter Kat verbaut (Bank2)
B_lsv KONCW AUS Bedingung Lambda-Sonde vor Kat verbaut, 1. Sonde nach Auslaf (Bank1)
B_lsv2 KONCW AUS Bedingung Lambda-Sonde vor Kat verbaut, 1. Sonde nach Auslaf} (Bank2)
B_mde8e KONCW TC8MOD AUS Bedingung Mode $08 erlaubt
B_mde9e KONCW TCO9MOD AUS Bedingung Mode $09 erlaubt
B_mdvur KONCW AUS Bedingung Vermeidung Umschaltruck in Md-Struktur berticksichtigt
B_mt KONCW AUS Bedingung Handschaltgetriebe
B_ndsav KONCW AUS Bedingung EEPROM-Emulation aktiv
B_niveau KONCW BGVMAX AUS Bedingung Fahrzeugkarosse héhenverstellbar
B_nswol KONCW BBKW, BDEMAB,- AUS Bedingung Drehzahl > NSWO1
DLLR, DTEV, DTEVEB,
B_nswo2 KONCW BDEMUM, BGWPR,- AUS Bedingung Drehzahl > NSWO2
DKATSPEB, ESUK
B_plsolap KONCW AUS Umschaltbedingung: Soll-Ladedruck auf Applikationssolladedruck
B_prsolap KONCW AUS Flag Applikationswert fur Raildruck-Sollwert aktiv=1 (wird in PROKON gsetzt)
B_psmxrkap KONCW AUS Androsselung in Magerbetriebsarten mit Applikationskennfeld
B_rkapp KONCW BGLASO, BGRLSOL,- AUS Applikationsschalter fir rk
GK
B_rlsschap KONCW AUS Applikationsschalter fur risoll im Schichtbetrieb
B_rriesap KONCW AUS Bedingung externe Intergas-Sollrate Applikationswert
B_rrisolap KONCW AUS Bedingung firr Vorgabe der Gesamtinertgas-Sollrate durch Applikationswert
B_slsfz KONCW AUS Bedingung SLS in Fahrzeug eingebaut
B_tfu KONCW AUS Bedingung Temperaturfiihler Umgebung vorhanden
B_uhrrmin KONCW AUS Bedingung Uhr mit relativem Minutenzahler
B_uhrrsec KONCW AUS Bedingung Uhr mit relativem Sekundenzahler
B_varfgr KONCW AUS Bedingung Fahrzeugvariante mit FGR Funktion
B_wdkhomap KONCW AUS Bedingung Drosselklappenwinkel aus Applikationswert im Homogenbetrieb
B_wdksap KONCW FUEDK AUS DK-Steuerung Uber Festwert, Bit 1 hat Prioritat
B_wdkschap KONCW AUS Bedingung Drosselklappenwinkel aus Applikationswert im Schichtbetrieb
B_zwappl KONCW ZWSEL AUS Bedingung Ziindwinkelapplikation ohne Drehmomenteingriffe
B_zwschap KONCW ZUESCH AUS Bedingung Applikationswert fiir Schichtziindwinkel
cw_erfil KONCW AUS Status Codewort Filtervariante fir Ausgabe der AS-Fehler an GST
cw_obd KONCW AUS Status Codewort CWOBD
grdwof KONCW AUS Abstand 1. zu 2. SW-Bezugsmarke in ° KW
grundwert KONCW AWEA AUS Abstand SW-Bezugsmarke zu OT in °KW
sgid AEVAB, DFPMDAC,- EIN Steuergerate-ID
DHLSHKE, DHRLSUE,
DTEVE, ...
wessbm KONCW AUS Winkel Einlass schliesst spét bis Bezugsmarke
zzbank KONCW AES, AEVAB, BGEVAB, AUS Zylinderzuordnung zu Abgasbanken
GK

FB KONCW 4.230.0 Funktionsbeschreibung

1. Einleitung:

Die Funktion beschreibt die Projektkonfiguration durch Code words. Alle globalen (mehrere Funktionen betreffende) Codewdrter
und alle Euroschalter sind hier aufgefihrt.

2.1. Softwarekonfiguration mittels Systemkonstanten SY ...:
Systemkonstanten werden in %$PROKON definiert.

2.2. Projektkonfiguration mittels Codewdrter CW..:

Codewdrter sind als Festwerte applizierbar. Es wird bei Anderung der Codewdrtern immer das gleiche Programm verwendet.
Bsp.: CWKONFZ1

Die Schnittstelle zwischen %PROKON und den Funktionen, die die globalen Codewdrter benutzen, erfolgt Uber Status-Bits bzw.
Bytes. Diese Bits werden in %$PROKON aus den Codewdrtern ausgewertet (Send-Connector) und in den entsprechenden

Funktionen eingelesen (Receive-Connector).

Damit wird eine spatere Projektkonfiguration am Bandende mittels Tester mdglich.

2.2.1. Deaktivierung von Diagnosefunktionen mittels Euroschalter CD..:
Codewdrter, die ein Abschalten von Diagnosefunktionen bewirken (Euroschalter), werden mit CD... bezeichnet.
Bsp.: CDSLS
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APP KONCW 4.230.0 Applikationshinweise

Default-Bedatung:

CWKMMILSCT = OXFF [ Ausgabe PID $21 (Km bei MIL on) ist erlaubt]
CWSCTMDE = OXFF

CWSCTMDE.Bit 0 (B_mde8e) = 1 [Mode $08 ist erlaubt]
CWSCTMDE.Bit 1 (B_mde%e) = 1 [Mode $09 ist erlaubt]

FU EGAG 2.0.0 Eingangsgr6R3en allgemein
FDEF EGAG 2.0.0 Funktionsdefinition

Hardware (F)

GGUB (F) GGLBZ (F)
wub M wub ub ™ub lbz >-
E_ub f------- H
Z_ub f-----"1 1

) GGVFZG (F)
Tachosignal
> vizg_w [ I—P—vfzroh_w
- >E-vfz vfzroh_w > nmot
: 7=~ »|B_sa
GGAGRV (F)

[
Q
R
<
o
=

7-1----PqB_agr hagr >_

uhagr >uhagr  agrvp_w : d >

- BBGANG (F)

oao [gang. i |
>-|pte
>-|pterw_w
GGDST (F) DDST (F)
)- pte ©) pte E_dst
ADC-Wert_Tankdruck pterw_w ’—>— tmst 7_dst
egag-egag
zustandig:
ABK EGAG 2.0.0 Abkiirzungen
Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
agrvp_w EGAG AUS AGR-Ventilposition, 16bit
B_agr BGLAMBDA, EGAG,- EIN Bedingung AGR ein
ZUESCH
B_sa MDRED AMSV, ARMD, ATM,- EIN Bedingung Schubabschalten
BBBO, BDEMEN, ...
druck EGAG LOK Eingelesener, unverarbeiteter Saugrohrdruck
E_dst EGAG AUS Errorflag: Drucksensor Tank
E_ub EGAG DAAV, DLDP, DLSAHK, AUS Errorflag: UB
DTEVEB, STADAP
E_vfz EGAG ARMD, ATM, BDEMHA, AUS Errorflag: Fahrzeug-Geschwindigkeit
BGPU, BGTOSPM, ...
gang_i EGAG AUS Istgang
gangi EGAG ARMD, BBKR,- LOK Ist-Gang
BBSAWE, BDEMEN,-
BDEMKO, ...
hagr EGAG AUS Hub AGR-Ventil
Ibz EGAG LLRMD, NSREC,- AUS Ladebilanz der Batterie
TKMWL
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Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
nmot EGAG ADVE, AEVABU, ALBK, LOK Motordrehzahl
ARMD, ATEY, ...
nmot_w BGNMOT AES, ALE, AMSV,- EIN Motordrehzahl
ARMD, ATM, ...
pte EGAG AUS Tankdifferenzdruck, Eingangssignal, (hach AD-Wandler)
pterw_w EGAG AUS Tankdruckrohwert (16 Bit)
tmst GGTFM AWEA, BAKH, BBBO, EIN Motorstarttemperatur
BBDNWS, BBKH, ...
ub EGAG ADVE, ATEV, BGDVE, LOK Batteriespannung
BGLBZ, CANECUR, ...
uhagr EGAG LOK Spannung Poti AGR-Ventil nach ADC
vfzg_w EGAG ATM, ATMHEX, BAKH, AUS Fahrzeuggeschwindigkeit
BBGANG, BDEMAB, ...
vfzroh_w EGAG ARMD, TKMWL, VFZ- LOK Fahrzeuggeschwindigkeit Ausgabewert an SCAN-Tool
G2sv
wub EGAG SYSCON LOK Batteriespannung; vom AD-Wandler erfasster Wert
Z_dst EGAG AUS Zyklusflag: Drucksensor Tank
Z_ub EGAG AUS Zyklusflag: UB
Z_viz EGAG AUS Zyklusflag: Fahrzeug-Geschwindigkeit

FB EGAG 2.0.0 Funktionsbeschreibung
Beschreibung fehlt !!!!

zustandig:
APP EGAG 2.0.0 Applikationshinweise

FU EG 4.0.0 EingangsgroRRen, incl. deren Diaghose

FDEF EG 4.0.0 Funktionsdefinition

Die Funktionsgruppe EG enthdlt die Erfassung der Eingangsgrofien des Motorsteuerungssystems und deren Diagnose. Dartber hinaus
werden aus den gemessenen Motorgrdfen weitere Eingangsgrdfen berechnet.
Sie gliedert sich in folgende Untergruppen:

EGNWE - EingangsgroéfRen Drehzahl- und Winkelerfassung

EGFE - EingangsgrdfRen Flullungserfassung
EGTE - EingangsgrdRen Temperaturerfassung
EGAK - EingangsgroéfRen Abgas Katalysator
EGEG - EingangsgroéfRen EGAS-System

EGKE - EingangsgréfRen Klopferkennung

EGAG - EingangsgréfRen allgemein

ABK EG 4.0.0 Abklrzungen
FB EG 4.0.0 Funktionsbeschreibung

Die Funktionsgruppe Eingangsgrdfen trennt die von der Erfassungs-Sensorik abhdngigen Systemteile von den in MSF (Motorsteuerungs-
funktionen) enthaltenen Hardware-unabhdngigen Teilen. Die Eingdnge der Gruppe EG sind die von den Gebern kommenden Eingangs-
signale (z.B. Ausgangssignal des Induktiv-Drehzahlgebers), aus denen von den einzelnen Funktionen physikalische, sensorunab-
hangige Zustandsgréfen des Motors oder Fahrzeugs aufbereitet werden (z. B. Drehzahl nmot in 1/min). Die erfassten Signale

werden diagnostiziert, bei erkannten Fehlern werden Ersatzmaf3nahmen definiert. SchlieRlich werden aus den direkt gemessenen
GréRen aufgrund physikalischer Zusammenhdnge weitere Motorgrdfen berechnet (z.B. Drehzahlgradient aus der Drehzahl, relative
Fullung aus der angesaugten Luftmasse). Hierzu werden einfache Zusammenhdnge wie Differenzenquotienten zur Gradientenberechnung
wie auch komplexe pysikalische Modelle bei der Flullungserfassung benutzt.

Die jeweiligen Funktionen werden i.allg. nach folgender Konvention bezeichnet:

Kurzel | Beschreibung
,,,,,,,, oo oo o oo oo
- EG... | Funktionsgruppe Eingangsgrofenerfassung. ..
- GG... | Gebergroflenfunktion, beschreibt die Auswertung von Sensorsignale, enthdlt oft auch die Sensor-
| diagnose. Diese Funktionen sind geberspezifisch und SG-Hardware-abhdngig
- D | Diagnosefunktion, beschreibt die Uberpriifung der erfaBten Sensorsignale soweit nicht in
| GG-Funktionen enthalten.
- BG... | Berechnete GroéRe..., beschreibt die Zusammenhdnge zur Ermittlung von MotorgrdRen, welche nicht
|

direkt gemessen werden.

APP EG 4.0.0 Applikationshinweise
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FU EEPINIKW 1.40.0 EEPROM:-Initialisierung mit Kennwerten

FDEF EEPINIKW 1.40.0 Funktionsdefinition
EEPINIKW:

Die folgende Tabelle stellt den Zusammenhang zwischen Initialisierungsroutine, Name des zu kopierenden Kennwertes (Quelle) und
Name des EEPROM-Elements (Ziel) dar:

Initialisierungsroutine | Kennwert | Bedingung | Elementname EEPROM | Bedeutung |

777777777777777777777777 E el bt e e e e e e

eepinikw_tester | VARDEF | SY VARL=0 | pmc_w | Default-vVariante fir Variantencodierung
| VARLDEF | SY VARL>0 | pmc | Default-Variante fir Variantencodierung lang
| | SY VARL>0 | csvklcw w | Checksumme {iber VARLDEF |
| \ | | |

eepinikw_calib | CNSDEF | | cns_ap | Codewort fuir Solldrehzahlumschaltung |
| \ | | |

eepinikw_sgid | SGIDB7 | | sgidb7 | Hardware-Teilenummer |
| sGIDBS8 | | sgidbs | Baugruppe Hardware |
| SGIDBY | | sgidb9 | Sorte Hardware |

RlUckgabewerte der Routinen:

EEPINIKW_W_OK = EEPROM-Treiber hat den Schreibauftrag akzeptiert, und das Schreiben ins EEPROM war erfolgreich.

EEPINIKW W _ERROR = sonst.

ABK EEPINIKW 1.40.0 Abkiirzungen

Parameter Source-X Source-Y Art Bezeichnung

CNSDEF FW Codewort fir Solldrehzahlumschaltung (Defaultwert)

SGIDB7 X Hardware Teilenummer

SGIDB8 X Baugruppe Hardware

SGIDB9 > Sorte Hardware

VARDEF FW Default Variante fur Variantencodierung

VARLDEF FW Default fiir lange Variantencodierung

Systemkonstante Art Bezeichnung

SY_VARL SYS (REF) Lange Variantencodierung wird eingesetzt

FB EEPINIKW 1.40.0 Funktionsbeschreibung
Aufgabe:

Diese Funktion hat die Aufgabe, das EEPROM mit Kennwerten (Applikationsdaten) zu initialisieren.

Prinzip:

Die Initialisierung des EEPROMs in der ME9 erfolgt in drei Stufen:
1. Vorinitialisierung durch den Prufautomat im Werk. An EEPROM-Adresse 0x32-0x33 wird die Kennung 0xDOD0O geschrieben.

2. Initialisierung durch den EEPROM-Treiber mit konfigurierten Initialisierungsdaten aus dem Flash. Diese Stufe findet statt, wenn
das SG zum ersten Mal ins Fahrprogramm gelangt und der EEPROM-Treiber die Kennung 0xDODO erkennt.

3. Nachinitialisierung mittels Routinen, die duch den EEPROM-Treiber aufgerufen werden. Nach erfolgreicher EEPROM-Initialisierung
wird die Kennung 0xDOD0 nach O0x2F2F geadndert. Diese Stufe findet zeitlich direkt nach Stufe 2 statt.

Die Funktion $%EEPINIKW beschreibt die Routinen, die in der Stufe 3 das EEPROM mit Kennwerten nachinitialisieren.

eepinikw_tester: Diese Routine kopiert den Kennwert VARDEF in das EEPROM-Element pmc_w (bei SY VARL=0), oder den Kennwerteblock
VARLDEF in das EEPROM-Element pmc (bei SY VARL>0). Bei langer Codierung (SY VARL>0) wird zusdtzlich eine Check-
summe Uber den Kennwerteblock VARLDEF berechnet und ins EEPROM-Element csvklcw_w eingetragen.

eepinikw_calib: Diese Routine kopiert den Kennwert CNSDEF in das EEPROM-Element cns_ap.

eepinikw_sgid: Diese Routine kopiert die Kennwerte SGIDB7, SGIDB8 und SGIDBY9 in die EEPROM-Elemente sgidb7, sgidb8 und sgidb9.

Vivace (version fdr3-26d of Mar 9 2004 15:01:25), processed at Fri Aug 20 11:30:19 2004



© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, auch fir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede Vebffentlichungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

Ea827 TSI DSGEEP 22.20.0 Seite 107 von 4860

5-4420.01/41W038_PQ35;0 20.AUG.2004
Funktionsrahmen Alexander Frick

APP EEPINIKW 1.40.0 Applikationshinweise

Applikation der Parameter:

CNSDEF bildet den Initialisierungswert fur den Verstellwert vstcns (LL-Solldrehzahl-Umschaltung). Die Wert vstcns wird in der
Funktion $LLRNS (LL-Regelung Solldrehzahl) eingerechnet. Die Bedeutung von vstcns entnehmen Sie bitte der Funktion %$LLRNS.

Vorbelegung durch Software (Testwert):
- CNSDEF = 0

VARDEF :

VARDEF ist die sogenannte "Rennervariante" der Variantencodierung. In der Funktion $%VAR gibt es einen Kennwerteblock VARTAB.
VARTAB ist eine Auswahl der mdéglichen Varianten. In den Kennwert VARDEF ist die meist verwendete Variante aus der Tabelle VARTAB
einzutragen.

Vorbelegung durch Software (Testwert):
- VARDEF = 4211 (Wert aus ME7 Ubernommen)

VARLDEF :

VARLDEF ist die sogenannte "Rennervariante" flr die lange Variantencodierung.
Vorbelegung durch Software (Testwerte):

Index | 0|1 |23 |4]5]6] 7 |
———————— B e T e bt T T
VARLDEF | 1 | 3 | 0 | 3 | 2 | 3 | 0 | 96 | Die Werte wurden von Audi festgelegt.

SGIDB7 - SGIDB9:

Diese Nummern sind von der Applikation in Absprache mit dem Kunden festzulegen.
Vorbelegung durch Software (Testwerte):
- SGIDB7 = "HARDWAREXAB"

- SGIDB8 = "000"
- SGIDBS = "0O"

FU DSGEEP 22.20.0 Diagnose; Plausibilitatspriifung SG-EEPROM
FDEF DSGEEP 22.20.0 Funktionsdefinition

FCMCLR
Break

[ o>
SY_DSGEEP
b o

[ r |
CDSGEEP

l B_wblkdeep g |lrEyle - - oo ..
|

| B_rblkdeep s eep g

‘ _

|

| B_eweep

l

I

sfpCIrError
/1
F S — /

L

| sfp
| sfpCIrError
i

I

sfpSetCycle 4. _ . _ . _ . ___. _
o Lo/ + L2/
T |

| sfpSetCycle

dfp dfp

locSfp_SGEEP sfpSetCycle

dsgeep-init

dsgeep-init
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B_clsgeep—-----------rommnosn oo * -

dsgeepctr

dsgeep-fcmelr
ABK DSGEEP 22.20.0 Abklrzungen
Parameter Source-X Source-Y Art Bezeichnung
CDSGEEP FW Codewort fir EEPROM-Diagnose
DSGEEPMX FW Max. Anzahl Fehlerzyklen bis Fehlereintrag in EEPROM-Diagnose
Systemkonstante Art Bezeichnung
SY_DSGEEP SYS Systemkonstante: EEPROM Diagnose
Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
B_besgeep DSGEEP AUS Bedingung Bandende-Funktionsanforderung
B_bksgeep DSGEEP AUS Bedingung Ersatzwert aktiv: EEPROM-Diagnose
B_clsgeep DSGEEP EIN Bedingung Fehlerpfad DSGEEP léschen
B_ereep DSGEEP EIN Bedingung Lesefehler in EEPROM vorhanden
B_eweep DSGEEP EIN Bedingung Schreibfehler in EEPROM vorhanden
B_ftsgeep DSGEEP AUS Bedingung: Fehlereintrag durch Tester
B_mnsgeep DSGEEP AUS Bedingung: min-Fehler EEPROM-Diagnose
B_mxsgeep DSGEEP AUS Bedingung: max-Fehler EEPROM-Diagnose
B_npsgeep DSGEEP AUS Bedingung: npl-Fehler EEPROM-Diagnose
B_rblkdeep DSGEEP EIN read blocks for EEPROM diagnosis done
B_sisgeep DSGEEP AUS Bedingung: sig-Fehler EEPROM-Diagnose
B_wblkdeep DSGEEP EIN write blocks for EEPROM diagnosis done
bloknr ADVE, AMSV, BGELSV, EIN DAMOS-Source fur Blocknummer

BGTUMG, BGVMAX, ...
DFP_SGEEP DSGEEP DOK SG-int. Fehlerpfadnr.: Steuergerat defekt (EEPROM)
dsgeepctr DSGEEP LOK Anzahl Fehlerzyklen in EEPROM-Diagnose
E_sgeep DSGEEP AUS Errorflag: Steuergerat defekt (EEPROM)
sfpsgeep DSGEEP AUS Status Fehlerpfad: Steuergerat defekt (EEPROM)
Z_sgeep DSGEEP AUS Zyklusflag: Steuergerat defekt (EEPROM)

FB DSGEEP 22.20.0 Funktionsbeschreibung
Algorithmus flr die ME (D)9 EEPROM-Diagnose:

- Der Diagnose-Zyklus beginnt im SG-Nachlauf. Im Nachlauf wird die Mdglichkeit der "Reparatur" von korrupten Bldcken gegeben.
- Nachdem im Nachlauf die Bldcke vom RAM-Spiegel ins EEPROM zurlckgeschrieben wurden, werden alle Blockstati ausgelesen. Ist dabei

mindestens ein Block-Schreibfehler vorhanden, wird das Bit B _eweep gesetzt. Ist mindestens ein Block-Lesefehler vorhanden, wird das H

B_ereep gesetzt. Block0 (RB-Werksdaten) wird nicht gepruft.

- Nachdem im néchsten Fahrzyklus in der Initialisierungsphase die Bldcke vom EEPROM in den RAM-Spiegel gelesen wurden, werden
nochmals alle Blockstati ausgelesen und evtl. die Bits B_eweep oder B_ereep gesetzt.

- Ist im Diagnosezyklus ein Schreib- oder Lesefehler aufgetreten, wird der Fehlerzyklenzdhler dsgeepctr erhdht.

- Uberschreitet der Fehlerzyklenzdhler die applizierbare Schwelle DSGEEPMX, wird der Fehler "EEPROM" gesetzt.

- Ist im Diagnosezyklus weder ein Schreib- noch ein Lesefehler aufgetreten, wird der Fehler "EEPROM" geldscht.

- Beim L&schen des Fehlerspeichers Uber Tester wird der Fehlerzyklenzahler dsgeepctr zurlckgesetzt.

In folgenden Fallen darf keine Diagnose durchgefihrt werden:

- Die Diagnose ist per Systemkonstante SY DSGEEP nicht gewlnscht.

- Die Diagnose ist per Codewort CDSGEEP abgeschaltet.

- Das Schreiben der Bldcke im Nachlauf wurde nicht korrekt beendet (B_wblkdeep = 0).

- Das Lesen der Blocke in der Initialisierung wurde nicht korrekt durchgefiithrt (B_rblkdeep = 0).

APP DSGEEP 22.20.0 Applikationshinweise
CDSGEEP=0 Diagnose ausgeschaltet.
CDSGEEP>0 Diagnose eingeschaltet.

DSGEEPMX :
Wertebereich: 0..255
Vorbelegungswert (Testwert) = 0

Durch Erhéhung der Schwelle kann der Fehlerspeichereintrag bei sporadischen EEPROM-Fehlern unterdruckt werden.

dsgeep-femelr

it
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FU SYSCON 8.40.0 Systemzustandssteuerung der Motronic
FDEF SYSCON 8.40.0 Funktionsdefinition

%SYSCONB.40: System state control

L EEnerE L e R P PP TR PP PR PP RPN .- LR bbb bbb bbb [>-[B_k115 |
s — s

C_reset
S_k130 C_ini2
S_k115 C-ini

[wab [5}—{ <UBKL1S _}--+{TUBKL1S _|[---+

B_pwf C_rstsyn
B_k115 C_norm

B_nachl C_nachl
B_rstsyn

syscon-syscon

syscon-syscon

B_k115=0->1 A reset always leads to a
state transition to the
state A_reset

S_k130=0 reset_end

hwini_end

B_nachl=1->0

B_k115=0->1

inisyn end

ini2_end

B_rstsyn=0->1

B_nachl=0->1
rstsyn_end

syscon-ecu-states

syscon-ecu-states
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Definition der Zustande:

A 30aus -- SG ohne Spannungsversorgung (KL15 und KL30)
-- | RESET-Zustand des Automaten
-- | Reset-Bedingung: Sg wird von KL30 getrennt

A 15aus -- SG aufBer Betrieb (Standby-Mode, KL30 angeschlossen, KL15 abgeschaltet)
A reset -- SG-Hardware im Reset

A hwini -- SG-Hardware-Initialisierung / Prifung ob B_pwf gesetzt wurde

A ini -- Software-Initialisierung unter Interruptverbot

A inisyn-- Software-Initialisierung flr Synchronisation

A ini2 -- Software-Initialisierung ohne Interruptverbot

A rstsyn-- Software-Initialisierung flir Synchro Prozesse

A norm -- Normalbetrieb des Steuergerats

A nachl -- SG im Nachlauf

Ubergangsbedingungen soweit nicht direkt durch Eingdnge definiert:

Reset -- Reset von HW oder SW (z.B. ausgeldst durch HW- oder SW-Watchdog, SW-Reset).

Schnittstellen der Systemsteuerung zur den Anwendungsfunktionen

Zu Darstellung der Schnittstellen zwischen Betriebssystem und Anwendungsfunktionen sind folgende SG-Bedingungen C_* definiert:

C_reset -- Reset ausflihren, wird gesetzt im Zustand A_reset
C_ini -- SW initialisieren, wird gesetzt im Zustand A_ini
C_inisyn-- SW initialisieren, wird gesetzt im Zustand A inisyn (siehe auch $SYSYNC)
C_ini2 -- SW initialisieren, wird gesetzt im Zustand A ini2
C_pwf -- Powerfail-Initialisierung, wird im Zustand A hwini und A_ini durchgefihrt,
wenn beim Reset Powerfail oder bestimmte Reset-Arten erkannt wurden (B_pwf = 1);

es gilt: C pwf = C_ini & B_pwf
C_rstsyn-- SW initialisieren, wird gesetzt im Zustand A rstsyn
C_norm -- Normale Berechung der Anwendungsfunktionen im Zustand A _norm
C_nachl -- Ausfihren der Funktionen zum Herunterfahren des Systems im Zustand A_nachl

ABK SYSCON 8.40.0 Abklrzungen

Parameter Source-X Source-Y Art Bezeichnung
RSTEND FW Endpointer fur Restart-Anzeige
TPKL15 FW Entprelizeit fur Klemme 15
TRSTSYN Fw Zeit fur B_nmin Entprellung zum Ubergang nach C_rstsyn
TUBKL15 FW Filterzeit fur redundante KL15-Erfassung
UBKL15 FW Ub-Schwelle fiir redundaten KL15-Erfassung
Systemkonstante Art Bezeichnung
SY_UBKL15 SYS (REF) Systemkonstante UB-Abgriff von Eingang Klemme15 (Ziindung ein)
Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
a SYSCON AUS Vektor SG-Zustand (nur SG-Modell)
B_kI15 SYSCON ADVE, BBSYSCON,- AUS Bedingung Klemme 15
BGCVN, BGLBK, BKS,
B_nachl BBSYSREQ ADVE, BBSYSCON,- EIN Steuerung SG-Nachlauf
BGTPABG, ESSTT,-
GGTFA, ...
B_nmin BGWNE ADVE, BBNWS,- EIN Bedingung Unterdrehzahl: n < NMIN
BBSTHDR, BBSTT,-
BBSYSREQ, ...
B_pwf BBHWONOF BBBO, EIN Bedingung Powerfail

BBKH, BBSYSREQ,-
BDEMUM, BGCVN, ...

B_rstsyn SYSCON AUS Bedingung fiir Ubergang in den Zustand C_rstsyn
C_ini SYSCON BBZMS, BGKMST,- AUS SG-Bedingung Initialisierung

BGRBS, DDPL,-

DIMCA, ...
C_ini2 SYSCON AUS SG-Bedingung Initialisierung Phase 2
C_nachl SYSCON GGTFM AUS SG-Bedingung SG-Nachlauf
C_norm SYSCON AUS SG-Bedingung normaler Motorsteuerungsbetrieb
C_pwf SYSCON BGRBS, DKUPPL,- AUS SG-Bedingung Powerfail-Initialisierung

DMFB, DTOP, GGTFM,
C_reset SYSCON AUS SG_Bedingung fur Reset erfullt (Zdg. ein, watch-dog etc.)
C_rstsyn SYSCON AUS SG-Bedingung Initialisierung von Synchro Prozessen
r SYSCON AUS Vektor Rechenraster-Flags (nur SG-Modell)
r_tl SYSCON AUS Zeitraster 1ms
r_t10 SYSCON BGRLG AUS Zeitraster 10ms
r_t100 SYSCON GGTFM AUS Zeitraster 100ms
r_tls SYSCON GGTFM AUS Zeitraster 1 s
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Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung

r_t2 SYSCON AUS Zeitraster 2ms

r_t20 SYSCON AUS Zeitraster 20ms

r_t200 SYSCON AUS Zeitraster 200 ms

r_t50 SYSCON AUS Zeitraster 50 ms

S_ki15 BBSYSREQ, SYSCON EIN Schalter Klemme 15

S_kI30 SYSCON EIN SG ohne Spannungsversorgung

wub SYSCON EIN Batteriespannung; vom AD-Wandler erfasster Wert

FB SYSCON 8.40.0 Funktionsbeschreibung

1. Allgemeine Erlduterungen zum Zustandsautomaten

SYSCON beschreibt die Zustande des Systemcontrollers und die Bedingungen, die den Systemcontroller in diese Zustéande fuihren.

Die SG-Bedingungen C_** werden dann gesetzt, wenn der Controller in den Zustand A ** geflihrt wird. Nach reguldrem Verlassen des
Zustandes A_** wird die SG_Bedingung C_** wieder zurlickgesetzt. Diese Bedingungen kénnen auch nur Beschreibungsgréfen darstellen,
die in der realisierten Software nicht existieren.

Uber die SG-Bedingungen sind in den verschiedenen Funktionen die Aktivitdten zu definieren, die in den jeweiligen Zust&nden zu
erfolgen haben. Insbesondere sind damit die Vorbelegungen und die Initialisierung der jeweiligen Funktion festzulegen. Damit kann
in den Einzelfunktionen definiert werden, welche Operationen z.B. wahrend der Intialisierung oder wéhrend des SG-Nachlaufs zu
erfolgen haben.

In der Darstellung sind z.B. die Ubergangsbedingungen dargestellt:
- B k115 = 1 -> 0 gibt den Ubergang nach Erkennen von KL15 Aus an.
- Reset bezeichnet den Ubergang aus dem Programm in Resetzustand. Ursachen hierflir sind z.B. Unterspannungsreset,
Watchdog-Reset, sowie ein per SG-Programm ausgeldster SW-Reset.

2. Beschreibung der Systemzustande und ihrer Zusammenhdnge
Im Zustand A_30aus ist die Klemme 30 von der Dauerversorgung und die Klemme 15 von der Batteriespannung getrennt. Damit gehen alle
evtl. im dauerversorgten RAM gespeicherten Informationen verloren.

Durch Anschliefen des SGs an den Kabelbaum wird der Zustand A_l5aus erreicht. Das SG ist betriebsbereit (Standby).

Mit dem Einschalten tber den Zindschlissel (KL15 = 0->1) geht der Controller vom Zustand Al5_aus in den Zustand A reset. Je nach
verwendeter Hardware wird auch von dem Zustand A nachl in den Zustand A _reset gewechselt bei K115 von 0->1. Bei manchen Systemen
erfolgt hier jedoch ein Wechsel in den Zustand A _ini. In den Zustand A_reset wird der Controller auch durch SW-Watchdog, SW-Reset
oder durch Unterspannung (HW-watchdog) gebracht.

Nach Abarbeitung des Reset wird die HW-Initialisierung durchgefihrt (A _hwini). In diesem Zustand pruft der Controller ob
Powerfail vorgelegen hat, z.B. durch Vergleich von Daten im DauerRAM mit EPROM-Werten. Stimmen diese nicht Uberein, dann war
die Dauerversorgung unterbrochen und das Bit B_pwf wird gesetzt. Das Bit B_pwf = 1 bedeutet, daR der Programmzyklus mit einem
Urstart beginnt. Das Bit B_pwf wird auch gesetzt, wenn ein Reset erfolgt, bei dem nicht ausgeschlossen werden kann, daf
inkonsistente Daten ins Dauer-RAM geschrieben wurden. Ansonsten wird B_pwf definiert auf 0 gesetzt. Ist B_pwf einmal

gesetzt, bleibt der Wert bis zum Abschalten des SG erhalten.

Nach Abarbeitung der Hardware-Initialisierung wird in den Zustand A _ini gewechselt. Dies wird durch die SG-Bedingung C_ini
repradsentiert. Wurde im Reset-Zustand Powerfail erkannt, so werden auch die Dauerram-Grdéfen initialisiert, was durch C_pwf
dargestellt wird.

Nach A ini wird in den Zustand A_inisyn gewechselt in dem die Initialisierung fUr Gréfen der Winkel- und Drehzahlerfassung, sowie
der Synchronisation gestartet werden. Dieser Prozess kann auch innerhalb des Zustandes A norm ablaufen, wie in %$SYSYNC beschrieben.

Nach abarbeiten von A_inisyn wird beim Start in den Zustand A ini2 gewechselt. In diesem Zustand werden Initialisierungen unter
Interruptfreigabe durchgeftihrt. Nach der eigentlichen Initialisierung wird in den Zustand A_rstsyn gewechselt. In diesem Zustand
werden GroRen initialisiert, welche im Synchroraster abgearbeitet werden. Dies ist z.B. erforderlich, wenn der Motor ’abgewlrgt’
wurde und keine Synchroraster mehr kommen.

Nach Abarbeitung der Initialisierung beginnt der normale Controllerbetrieb im Zustand A norm. Die Timer flir die Zeitraster sind
gestartet, alle periodischen Tasks werden bearbeitet. Nach erfolgreicher Synchronisation lauft auch die Synchro-Task. Der Zustand
A norm wird im Normalfall durch Setzen von B_nachl (vgl. Funktion MOTAUS) verlassen.

Der Controller geht in den Nachlauf (A_nachl). Die Versorgung wird wadhrend des Nachlaufs z. B. Uber ein Halterelais aufrechter-
halten. Die Dauer des Nachlaufs wird lber die Eingangsbedingung B_nachl von den Anforderungen der aktiven Funktionen gesteuert,
vgl. Funktion MOTAUS. Nach Wegfall der Nachlaufanforderung B _nachl schaltet sich das System selbst aus und geht in den Zustand
A l15aus. Wenn kein SG-Nachlauf vorhanden ist, wird sofort der Zustand A 1l5aus eingenommen.

Der Nachlauf wird reguldr mit der Bedingung B_nachl = 1->0 verlassen. Bei einem Reset wéahrend A nachl wird in den Zustand A_reset
gewechselt. Je nach Hardware wird beim Ubergang von B K115 von 0 auf 1 ein Reset ausgeldst. Bei diesen System wird somit von

A nachl nach A reset gewechselt. Bei Systemen bei denen bei einem Wechsel von B_k115 von 0 nach 1 kein Reset ausgeldst wird,
erfolgt eine Ubergang von A nachl nach A _ini (entgegen Darstellung in State-Maschine).

Der Zustand A _norm wird ebenfalls durch Setzen von B_rstsyn verlassen. Zuvor wird in diesem Fall in dem Zustand A norm der Zustand
A _inisyn durchlaufen (siehe $SYSYNC). Es wird dann in den Zustand A_rstsyn gewechselt und nach dessen Abarbeitung sofort wieder in
A norm zurlickgekehrt.
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Ablauf eines typischen Betriebszyklus:

S k115

C_norm
e TS +
—————————————————————————— + Normal betrieb Fm e
C_nachl
o mmmmm e +

Die Zuordnung der Initialisierung zu C_ini oder C_ini2 erfolgt in der SW. Der Zustand C_ini2 wird in der Funktionsdefinition nicht
explizit verwendet.

3. Bildung der Bedingung B _kl15

Die Bedingung B_kl15 wird gesetzt, soblad am Schalter S_kl15 TRUE anliegt. Ein Ricksetzen von B_k1l15 erfolgt mit der
Verzdgerungszeit TPKL15, wenn am Schalter S_k115 LOW Pegel erkannt wird.

Bei Systemen mit geschalteter ub Uber KL15 (SY UBKL15 = TRUE) existiert ein redundanter Abschaltpfad. Bei wub < UBKL15 und nach
Ablauf der Verzdgerungszeit TUBKL15 wird B_kl15 zurlckgesetzt, auch wenn S_kl15 noch TRUE ist (RlUcksetzen vorrangig) .

APP SYSCON 8.40.0 Applikationshinweise

TRSTSYN 700 ms Zeit fur B_nmin Entprellung um Neuinitialiserung (C_rstsyn) auszuldsen
TPKL15 0 ms Entprellzeit fir B_k115 aus

TUBKL15 1 sec. Entprellzeit fir B_k115 aus Uber redundanten Abschaltpfad

UBKL15 5V Batteriespannungsschwelle flir redundanten Abschaltpfad
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FU BBHWONOF 2.30.2 Betriebsbereich SG HW Startup und abschalten

FDEF BBHWONOF 2.30.2 Funktionsdefinition
1 Ubersicht

"Initialization"

Has to be done
init before start
of operating system!

"State Drive"
_100ms
"Service"
_off _checksum InitialisationFinished
]
only for systems with NVRAM backup (SY_NVRAMBK = 1):
SetBackupReq ResetBackupReq GetBackupReq

bbhwonof-bbhwonof

BBHWONOF Ubersicht

Die Funktion %BBHWONOF hat immer Bestandteile in der Initialisierung vor Aufruf des Betriebssystems und im Zustand Drive. %BBHWONOF stellt zusatzlich die Dienste bbhwo-
nof_off und bbhwonof_checksum sowie bbhwonof_initialisationFinished zur Verfigung.

Fur Systeme mit NVRAM Backup werden zusétzlich die Dienste bbhwonof_setBackupReq, bbhwonof_resetBackupReq und bbhwonof_getBackupReq bereitgestellt.

2 Initialisierung in main

Loss of Data in NVRAM?

dr_reg_WasPowerfall

dr_reg_\/\falsPowerfail L Powerfail by application?

: [+ 1
i CWPWF .
(BlOS-service) B””B_E[hwpwf B_cwpwf

————————————— J
SY_NVRAMBK =0 SY_NVRAMBK =1
non_NVRAM_Backup NVRAM_Backup

bbhwonof-init

Initialisierung in main (init)
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2.1 Startup
Das Unterprogramm bbhwonof_init wird noch vor dem Start des Betriebssystems ERCOS in main() aufgerufen. Es wird untersucht, ob im folgenden Steuergeratehochlauf eine
Neuinitialisierung des NVRAM vorgenommen werden soll.

Abhangig von der Systemkonstante SY_NVRAMBK kann eine Implementierung mit oder onne NVRAM-Backup gewahlt werden.
2.2 Systeme ohne NVRAM-Backup (SY_NVRAMBK = 0)

SY_NAMBK = ,, ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, |

Loss of Data in NVRAM?
B T DR
B_hwpwf

WDA-line switched off?

B D L
B_wdapwf
Irregular situation?

W W oe e
B_excpwf

Powerfail by application?
—AD>—

B_cwpwf

Powerfail by software
(flash-programming)?

i

\

|

i

\
[ 5] : 1/ Pl
pwiPattern = ,,,,,,,,,,,,,,, At ;ﬁ/% ,,,,,,,, P

> 1B pattpwf ;
PWF_AKTIV /NC | 3
referenced constant !
! :

; § g

New program-ID? i g

. : é

| : :

Check_Program_ID L,,JZ/ é

IDsNotEqualf—------------ e : :

B_idpwf 3

Systeme ohne NVRAM-Backup (non_nvram_backup)

Wenn die Systemkonstante SY_NVRAMBK nicht gesetzt ist, steht keine Backupfunktionalitét fiir das NVRAM zur Verfagung.
Das Bit B_pwf wird direkt aus den sechs Eingangsbedingungen gebildet.
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2.3 Systeme mit NVRAM-Backup (SY_NVRAMBK = 1)

Break

_.Ju

[ =>
SY_NVRAMBK H

The following functionality is only needed

1) restore NVRAM from flash

Loss of Data in NVRAM?

B T |

B_hwpwf : o
WDA-line switched off? 3 /20-29/_init

o e

B_wdapwf ; B_rstorpwf Restore_from_Flash

Irregular situation?

—a>—
B_excpwf

Powerfail by application?
—A D>

2) NVRAM restored from flash if possible

Powerfail by software
(flash-programming)?
B
pwfPattern =

—N_D>—
B_pattpwf

—l

for NVRAM backup:

0% restorePwf

P [ CWPWE afterRestorePwil—-

: : 3 140-49/_init
Post_Restore_Action]
: SRR ) 21— e>—--1B_pwf
; ; B_pwf
: z1—--—lCe>—---B_eepwf
,,,,,, > _
B_norstpwf B_eepwf

>
PWF_AKTIV /NC
referenced constant

3) post flash programming detection

New program-ID?

Check_Program_ID :
IDsNotEqualj—-----------

bbhwonof-nvram-backup

NVRAM Backup (nvram_backup)

Wenn die Systemkonstante SY_NVRAMBK gesetzt ist steht die Backupfunktionalitat fir das NVRAM grundsétzlich zur Verfugung, wenn sie nicht tiber das Codewort CWNVRAMBK
deaktiviert wurde.

2.3.1 Startup

Vor dem Starten des Betriebssystems wird die Bedingung B_pwf (Neuinitialisierung des NVRAM erforderlich) gebildet. Ist B_pwf gesetzt, so wird bei der anschlieBenden Initialisierung
das komplette NVRAM geléscht und neu initialisiert. Dies ist unabhéngig davon, ob das NVRAM zuvor aus dem Backup (Flash) zuriickgelesen wurde oder nicht. B_pwf hat
grundsatzlich hohere Prioritat.

2.3.2 Teil 1

Zunéchst wird gepruft, ob ein Spannungsverlust vorgelegen hat (B_hwpwf), das System ein Recovery nach einer WDA-Abschaltung durchlaufen hat (B_wdapwf) oder eine irregulare
Situation (B_excpwf) aufgetreten ist. Ist dies der Fall, so wird das NVRAM aus dem Backup (Flash) zuriickgelesen, falls die Systemkonstante SY_NVRAMBK und das Codewort
CWNVRAMBK gesetzt sind. Bei erfolgreichem Zuriicklesen des Dauerram aus dem Flash wird B_pwf nicht gesetzt. War das Zurticklesen nicht erfolgreich, so wird B_pwf gesetzt.
Durch Setzen des Codeworts CWPWF kann das Riicklesen des Dauerram aus dem Flash verhindert sowie das Setzen von B_pwf erzwungen werden (z.B. um Adaptionen und
Fehlereintrage zu loschen).

2.3.3 Teil 2
Durch Setzen der RAM-GroRRe pwfPattern auf PWF_AKTIV kann das Setzen von B_pwf durch die Software erzwungen werden (z.B. bei gravienden Stérungen oder wahrend der
kundenspezifischen Flashprogrammierung).

2.3.4 Teil 3
Zusatzlich wird die wahrend des letzten Programmlaufs ins NVRAM abgespeicherte Programmstands-ID gegen die aktuelle Programmstands-ID gepriift. Bei Verschiedenheit wird
ebenfalls B_pwf gesetzt. Nach der Priifung der Referenz-Programmstands-ID wird diese im Systemzustand Drive durch die aktuelle Programmstands-ID ersetzt.

ACHTUNG: Die Priifung der abgespeicherten Programmstands-ID gegen den aktuellen Wert darf erst nach dem gegebenenfalls erforderlichen Riicklesen des NVRAM aus dem
Flash erfolgen, da im Falle von HW-Powerfail der erweiterte RAM-Test das komplette Dauerram noch vor dem Aufruf von bbhwonof_init I6scht.

ACHTUNG: Solange eine der Bedingungen aktiv bleibt, wird bei jeder Neuinitialisierung das NVRAM ebenfalls neu initialisiert. Dies geschieht auch bei einem Reset.
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2.3.5 B_eepwf

Das Bit B_eepwf (Bedingung Powerfail EEPROM) wird grundsatzlich gesetzt, wenn eine der PWF-Anforderungen aktiv ist. Dadurch wird - sofern vorhanden - der NVRAM-Bereich in
main neu initialisiert, in welchem sie die GroRBen derjenigen Funktionen befinden, welche ihre Daten selbstédndig ins EEPROM speichern und von dort zuriicklesen. Das Zurticklesen
der Daten in diesen Funktionen muf tber B_eepwf angefordert werden. Dadurch kann erreicht werden, da auch bei Problemen mit dem Flash-Backup stets die aktuellen Werte
fur diese Funktionen aus dem EEPROM gelesen werden.

2.3.6 Riicklesen des NVRAM aus dem Flash

JREEEEEEEES i | | ‘
C | \ :
Y Restore_NVRAM i | 3
dmeeenee —Is>—+—B_restore ‘ : 3
i B_restore L/ 3/ : 3
‘ | : B_restorok|—--—e>—- ) ! 3
3 : 3 B_restorok | |
3 i | | L4 |
: . T [ nnne — >
3 I Reeeeeemomssesese s B_prestpwf :
: | L
o | . afterRestorePwf
§ L | f
oA i :
: B_restorok . :

—AD>—
B_prestpwf

bbhwonof-restore-from-flash

Ricklesen des NVRAM aus dem Flash (Restore_from_Flash)

Bei aktiviertem Backup kann durch Setzen des Codewortes CWPWF das Ricklesen des NVRAM aus dem Flash verhindert werden (z.B. um Adaptionen und Fehlereintrage zu
ldschen).

Wenn das Codewort CWNVRAMBK nicht gesetzt ist, wird das NVRAM nicht aus dem Flash zurtickgelesen. Demzufolge wird die Anforderung (restorePwf) unveréndert als Ergebnis
(B_prestpwf) tbernommen.

2.3.7 Bios Dienste zum Riicklesen des NVRAM aus dem Flash

W ************* 1 eeeStartup

¥ —

call E2PROM emulation routine,
B_restore specifies whether the
ram is to be reloaded from flash

(if possible). The second parameter
dontLoadBackup, is used if there
is any reason to forbid the restore.

eeeStartup

—————————— = anamBad.

--— dontLoadBackup

(BIOS-service)

etBit
GETEIT

EEEPROM_ALL_PAGES RESTORED <2>/NC |

r]gﬁtEeeBa::kupStatu:s 7
getEeeBackupStatus| etBit :
BETBIT—--- = 1 |-

(BIOS-service)

EEEPROM_PAGES_INITIALIZED <4>/NC

bbhwonof-restore-nvram

Bios Dienste zum Rucklesen des NVRAM aus dem Flash (Restore_NVRAM)
Das Riicklesen des NVRAM aus dem Flash erfolgt durch Aufruf eines Bios Dienstes (eeeStartup). Mittels des Bios Dienstes getEeeBackupStatus kann ermittelt werden, ob das
Ricklesen des NVRAM aus dem Flash erfolgreich war.

ACHTUNG: Die Routine eeeStartup muss bei aktivierter Backupfunktionalitat IMMER ausgefiihrt werden, um die EEPROM- bzw. NVRAM-Emulation korrekt zu initialisieren. Dies
darf aber nicht geschehen, wenn die Funktionalitét tber Systemkonstante oder Codewort deaktiviert ist!
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2.3.8 AbschlieBende Aktionen

calc

R O T bl

: calc
invalidateEeeFlashData

(BIOS-service)

substitute of
non backup NVRAM area

XSO i

(BIOS-service)

calc
oS
I calc
| ResetBackupReq
! n
|
\
i
i
! cza;lc bbsyscon_ResetDriveCyl
= “" m calc ]
cale d ResetCodeWord g
77777777777 _ /17| dr_reg_ResetCodeWor g
B_hwpwf . H calc . g
§

AbschlieBende Aktionen (Post_Restore_Action)

Falls Powerfail (B_pwf = TRUE) vorgelegen hat, werden alle Ablagen des NVRAM im Flash ungiiltig gemacht.

Falls eine PWF-Anforderung vorlag (B_eepwf = TRUE), wird auch die Anforderung zuriickgesetzt, das NVRAM in Flash zu sichern (B_rgnvrbup). Weiterhin wird auch die Kennung
fur einen Drivecycle (B_drivecyl)zuriickgenommen.

Falls HW-Powerfail (B_hwpwf) vorliegt, werden tber einen speziellen Bios Dienst die Speicherzellen geldscht, mit deren Hilfe HW-Powerfail detektiert wird. Auf diesen Weise ist
sichergestellt, daR auch nach dem Ruicklesen des Dauerram aus dem Flash weiterhin HW-Powerfail signalisiert wird.

Das Loschen des Dauerram erfolgt in main sofern B_pwf gesetzt ist.

2.4 Prifung der Programm-Id

bbhwonof_callback_programID

programID

—————————— IDsNotEqual

(BBHWONOF callback)

bbhwonof-check-program-id

L D>
refprogid /NV /NC
Prifung der Programm-Id (Check_Program_ID)

Der Vergleich der aktuellen Programmstands-ID mit der im NVRAM gespeicherten Referenz-Programmstands-ID erfolgt mit Hilfe des Dienstes bbhwonof_callback_programID. Da
die Speicherung der aktuellen Programmstands-ID kundenspezifisch ist, kann dieser Dienst kundenspezifisch modifiziert werden.
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3 Drive

bbrevry_| nfoﬁcknowledge

calcc’» —————— o= —ﬁ

I

calc .
resetPowerfail

RAM cell signature

[ =>
SY_NVRAMBK ,,,,,,, o

1/
[0]

dez €eeExSt/INV

_100ms

Im Zustand Drive werden zyklisch Einstellungen vorgenommen, um im nachsten Hochlauf des Steuergerats keine Neuinitialisierung des Dauerrams durchzufiihren. Dies darf jedoch
erst erfolgen, wenn durch den Dienst bbrcvry_InfoAcknowledged angezeigt wird, da? die Drive Funktionen Gelegenheit hatten, auf die signalisierten Ereignisse zu reagieren.

AuBerdem wird fur Systeme mit NVRAM-Backup die RAM Zelle eeeExSt beschrieben. Diese Information wird von der Diagnosefunktion %DNVRBUP benotigt.

Save PST ID (for post flash programming detection)

bbhwonof_callback_programID

programID
refprogid /NV /NC

Mark program-ID for next
boot-phase as up-to-date!

(BBHWONOF callback)

Ricknahme von Fehlerindikationen (resetpowerfail)

In dieser Klasse werden Einstellungen vorgenommen, um im nachsten Hochlauf des Steuergeréts keine Neuinitialisierung des Dauerrams durchzufiihren. Zum einen wird die aktuelle
ID des Programmstands ins NVRAM kopiert, damit sie beim nachsten Systemstart zum Vergleich zur Verfiigung steht. Zum anderen wird das HW-Powerfail Flag zuriickgesetzt.

3

bbhwonof-100ms

calc .
dr_reg_ResetPowerfail

(BIOS-service)

bbhwonof-resetpowerfail
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4 Abschalten
cafl c > calc
dr_reg_DI_all SY_AUTOFLB ”1»‘ 11/ T
calc calc
" [0] CCP_SeramToFlash ReleaseT15Reset
| |

(BIOS-service)

calc
bbhwonof_callback_PreparationBackup
[ |

—AD>—
B_rgnvrbup /NV

!
; (BBHWONOF callback)

T T T T T B A 1
\ \
eeeExit ! !
. toByte L/ 2 |
eeeExitr¢-¥ bool Byte|———I>— |
: eeeExSt /NV J calc
ST
(BlOS-service) . L
calc
ResetBackupReq

I
calc

urram_10msSwOff

bbhwonof-off

Abschalten: Speichern des NVRAM in Flash (_off)

Der Dienst bbhwonof_off sperrt alle Interrupts, beriicksichtigt gegebenenfalls das SERAM-Konzept und gibt anschliessend den KL15-Reset frei.

Wenn die NVRAM-Backup Funktionalitat zur Verfugung steht (Systemkonstante SY_NVRAMBK und das Codewort CWNVRAMBK gesetzt) und die Anforderung B_rgnvrbup vorliegt,
wird das NVRAM im Flash gesichert. Dazu wird zunachst eine Hook-Routine fiir die Bedienung des Uberwachungsmoduls im CY310 (bzw. CY315) initialisiert. Diese Routine mufy
wahrend der NVRAM-Sicherung zyklisch aufgerufen werden, da sonst der CY31x das Steuergerét nach Uberlauf des Fehlerzéhlers abschalten wiirde.

Da diese Initialisierung kundenspezifisch ist, steht hierfur der Dienst bbhwonof_callback_PreparationBackup zur Verfiigung. AnschlieBend wird die eigentliche Routine eeeExit zur
Speicherung der NVRAM im Flash aufgerufen. Nachdem das Backup durchgefihrt wurde, wird die Anforderung zuriickgesetzt.

AbschlieRend wird der RAM-Test der Uberwachung durchgefiihrt bevor das Steuergerat dann abgeschaltet wird.
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5 Dienste
[ =>
SY_PREDRV calc
/11
i
I
[o] calc
! dr_reg_StoreCheckSun
! [
\
|
i
I calc
o T
calc
dr_reg_StoreCheckSun]
|

[ ]
hwonofctr

Berechnung der Checksumme (_checksum)

bbhwonof-checksum

Der Dienst bbhwonof_checksum wird nach dem abschliessenden Ramtest vor dem Abschalten des Steuergerates aufgerufen. In diesem Dienst wird der BIOS-Dienst
dr_reg_StoreCheckSum aufgerufen, der die Checksumme tiber den Speicherbereich mit NVRAM berechnet. Fir Systeme mit PreDrive wird die Checksumme nur dann berechnet,

wenn mindestens einmal auch der Zustand PostDrive durchlaufen wurde.
Der Z&hler hwonofctr kann zu Testzwecken verwendet werden.

B_initfin

initialisationfinished

bbhwonof-initialisationfinished

Das Bit B_initfin signalisiert, daB samtliche Initialisierungen abgeschlossen sind. Um das Bit zu setzen muB der Dienst bbhwonof_initialisationFinished nach der Rasterinitialisierung

in LastProcess_ini2 aufgerufen werden.

5.1 Dienste flr Systeme mit NVRAM-Backup

[ =]>
SY_NVRAMBK
: g

GetBackupReq

B_rgnvrbup  calc/return

Der Dienst bbhwonof_getBackupReq liefert die Information, ob das Abspeichern des NVRAM-Backup angefordert wurde.

[ =>
SY_NVRAMBK o |...........

1
L
B_rgnvrbup
SetBackupReq

Der Dienst bbhwonof_setBackupReq setzt die Anforderung fir das Abspeichern des NVRAM-Backup.

SY_NAMBK ,,,,,,,,,,, o

[0] L

ResetBackupReq
Der Dienst bbhwonof_resetBackupReq |I6scht die Anforderung fur das Abspeichern des NVRAM-Backup.

bbhwonof-setbackupreq bbhwonof-getbackupreq

bbhwonof-resetbackupreq
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ABK BBHWONOF 2.30.2 Abkiirzungen

Parameter Source-X Source-Y Art Bezeichnung

CWNVRAMBK FW Codewort NVRAM-Backup aktiviert

CWPWF FW Codewort Powerfail

Systemkonstante Art Bezeichnung

SY_AUTOFLB SYS (REF) Programmierung Inhalt des Serams in das verbaute Flash mdglich
SY_NVRAMBK SYS (REF) Systemkonstante NVRAM-Backup verwendet

SY_PREDRV SYS (REF) Predrive-Funktionalitat mdglich

Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung

B_cwpwf BBHWONOF LOK Powerfail angefordert durch Codewort CWPWF

B_drivecyl BBSYSCON BBHWONOF EIN Bedingung Zustand Nachlauf mindestens einmal beendet

B_eepwf BBHWONOF AUS Bedingung: Daten im (E)NVRAM sind gultig, aber nicht aktuell

B_excpwf BBRCVRY BBHWONOF EIN Bedingung Neuinitialisierung NVRAM angefordert durch unerlaubte Exception
B_hwpwf BBHWONOF LOK Bedingung Neuinitialisierung NVRAM durch Datenverlust im NVRAM
B_idpwf BBHWONOF LOK Bedingung Neuinitialisierung NVRAM durch neue Programm-ID

B_initfin BBHWONOF AUS Initialisierung abgeschlossen

B_norstpwf BBHWONOF LOK Bedingung Powerfail kann durch Riicklesen aus Flash nicht geheilt werden
B_pattpwf BBHWONOF LOK Bedingung Neuinitialisierung NVRAM angefordert durch SW

B_prestpwf BBHWONOF LOK Bedingung Powerfail nach Ruicklesen von NVRAM aus Flash

B_pwf BBHWONOF BBBO, AUS Bedingung Powerfail

BBKH, BBSYSREQ,-
BDEMUM, BGCVN, ...

B_restore BBHWONOF AUS Wiederherstellung von NVRAM aus Flash angefordert

B_restorok BBHWONOF AUS Wiederherstellung von NVRAM aus Flash ok

B_rgnvrbup BBHWONOF LOK Bedingung NVRAM-Backup-Request

B_rstorpwf BBHWONOF LOK Bedingung Powerfail kann durch Ricklesen aus Flash geheilt werden
B_wdapwf BBRCVRY BBHWONOF EIN Bedingung Neuinitialisierung NVRAM angefordert nach WDA-Abschaltung
eeeexst BBHWONOF AUS Status Bios Funktion eeeExit

hwonofctr BBHWONOF LOK Zahler Durchlauf Abschalten SG

pwfpattern BBHWONOF EIN SW-Anforderung fur NVRAM-Initialisierung

FB BBHWONOF 2.30.2 Funktionsbeschreibung

1 Begriffsdefinitionen

NVRAM
Non Volatile RAM
Speicherbereich, der auch bei ausgeschalteten Steuergerat seinen Inhalt nicht verliert, solange die Batterieversorgung am Steuergerat vorhanden ist. Dieser Speicherbe-
reich wird im Hochlauf des Steuergerates durch die Software im Gegensatz zum tbrigen Rambereich nicht neu initialisiert, es sei denn B_pwf ist auf TRUE gesetzt.

SystemRam
Speicherbereich, der einzig und allein unter der Verwaltung/Verantwortung der jeweiligen Anwenderfunktion steht. Dieser Bereich wird weder beim Steuergeratehochlauf
noch bei Powerfail initialisiert.

Powerfail
Datenverlust im NVRAM, bspw. durch abgeklemmte Batterie.
SERAM
SERAM ist ein Applikationkonzept, das zusammen mit dem ASAP Standard Can Calibration Protocol (CCP) eingesetzt wird. Hierbei wird eine SERAM-Platine anstatt eines
ETK verwendet.
PORESET
Power-On-Reset
Alle Module im PowerPC werden zuriickgesetzt, zusatzlich das externe Flash und die PLL (Phase Locked Loop)
HRESET
Hardware-Reset
Verhalten wie PORESET, nur die PLL (Phase Locked Loop) wird nicht zuriickgesetzt
Software-Reset
ein durch Software getriggerter HRESET
Soft-Reset
Programmsequenz, die ausgewahlte Module in denselben Zustand versetzt wie durch den HRESET und definierte Pins unverandert lasst (z.B. Starterrelaisansteuerung)
KL15-Reset
Bei einer positiven Flanke am Pin EIN am IC CY315 (in der Regel belegt mit Klemme 15) kann ein Power-On-Reset ausgeldst werden. Dieser Reset kann durch Konfiguration
im IC CY315 erlaubt oder unterdriickt werden (englisch: Terminal15-Reset = T15-Reset).
Startup
Startup-Block mit Grundinitialisierung (z.B. Taktfrequenz, Chipselects,...)
main Initialisierung/Uberpriifung der HW und SW
ini Task unter Betriebssystem ERCOS zur Initialisierung von Anwenderfunktionen

Vor dem Starten des Betriebssystems wird die Bedingung B_pwf (Anzeige: Neuinitialisierung des NVRAM erforderlich) gebildet. Ist B_pwf gesetzt, so wird im folgenden Steuer-
geratehochlauf das NVRAM neu initialisiert.
Eine Neuinitialisierung kann durch folgende Ursachen ausgelst werden:

1. Es wird ein Datenverlust im Dauerram erkannt (z.B. durch Spannungsverlust am Steuergerat).
2. Der Hochlauf folgt nach einer erkannten WDA-Abschaltung (ab %BBWDA2.10).
3. Einirregularer und/oder ungtiltiger Zustand hat zum Hochbooten des Steuergerétes gefihrt
(mdglich ab %BBRCVRY 2.20, konfigurierbar in %BBRCVRY 2.20).
4. Das Applikationslabel CWPWF ist entsprechend konfiguriert.
5. Das Bitmuster pwfPattern ist im Laufe der kundenspezifischen Flashprogrammierung gezielt tiberschrieben worden.
6. Es wird eine neue Programm-ID erkannt.
Das Bit B_eepwf signalisiert, ob eine der oben genannten Ursachen vorgelegen hat. Ob das Dauerram neu initialisiert werden soll, wird an Hand des Bit B_pwf angezeigt. B_pwf
wird bei Vorliegen der Ursachen 1 bis 3 nicht gesetzt, falls das Riicklesen des NVRAM aus dem Flash erfolgreich war.

Beide Bits kdnnen von den Anwenderfunktionen abgefragt werden und bleiben - falls sie im Steuergeratehochlauf gesetzt wurden - mindestens bis zum nachsten Hochlauf des
Steuergerats gesetzt.
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ACHTUNG:

Solange eine der Ursachen auch in einem nachfolgenden Hochlauf aktiv bleibt (z.B. CWPWF), wird bei jedem Hochlauf des Steuergerates das Bit B_eepwf neu gesetzt. Das Setzen

des Bits B_pwf und damit die Neuinitialisierung des NVRAM erfolgt abhangig davon, ob das Rucklesen des NVRAM aktiviert und erfolgreich war.

Es mussen folgende Massnahmen vorgenommen werden, um nach Erreichen des Systemzustandes Drive im nachsten Steuergeratehochlauf eine Neuinitialisierung des NVRAM

zu unterdriicken:

1. Die aktuelle Programm-ID wird in interne Ramzellen im NVRAM (refprogid) kopiert, damit sie beim nachsten Hochlauf zur Verfligung steht.

2. Die Kennung fur Datenverlust wird tber den BIOS-Dienst dr_reg_ResetPowerfail dahingehend geéandert, dass im nachsten Steuergeratehochlauf nicht wieder auf Datenverlust
im NVRAM erkannt wird.

3. Die RAM Zelle eeeExSt wird mit einem Neutralwert (90) beschrieben. Diese Information wird von der Diagnosefunktion %DNVRBUP benétigt.

2 Systeme ohne PreDrive (SY_PREDRYV = 0)

Bei Systemen ohne PreDrive werden diese Massnahmen zyklisch alle 100ms im Zustand Drive vorgenommen. Unmittelbar vor Abschalten des Steuergerats wird tber den BIOS-
Dienst dr_reg_StoreCheckSum die Checksumme Uber den Speicherbereich mit NVRAM berechnet.

Die MaRnahmen werden nicht mehr in der Initialisierung durchgefiihrt, da sonst im Falle eines Resets zwischen Initialisierung und Drive die Drive Funktionen keine Information Giber
die Neuinitialisierung des NVRAMs hétten.

HW-Deinit

[LowVoltageDetection] Pk (T
HW
[T15 Off] [T15 On]
ECU [[T15 On] Drive PostDrive
off
5 [PostDrive o
complete] H

System ohne Predrive

3 Systeme mit PreDrive (SY_PREDRV>0)
Bei Systemen mit PreDrive liegen @hnliche Randbedingungen vor:

e Bei CAN-weckfahigen Steuergeraten wird das Steuergerat immer geweckt, wenn es an Spannungsversorgung angeklemmt wird. Beim Verbauen sind aber eventuell noch nicht
alle Komponenten vorhanden, so dass am Ende der Initialisierung nicht die Kennung fiir Datenverlust zuriickgesetzt werden darf.

e Einige Anwenderfunktionen werten erst im Zustand Drive oder Zustand PostDrive die Bits B_pwf und B_eepwf aus. Bei Predrive-Systemen besteht die Moglichkeit, dass das
Steuergerét in den Zustand PreDrive gelangt und aus dem Zustand PreDrive heraus abgeschaltet wird, ohne jemals in den Zustand Drive gelangt zu sein. In diesem Fall
wiurden die Anwenderfunktionen B_pwf=TRUE oder B_eepwf=TRUE im Zustand Drive nicht "sehen”, wenn das Ricksetzen der Kennung fur Datenverlust bereits am Ende der
Initialisierung vor Ubergang in den Zustand PreDrive erfolgen wiirde.

Auch hier wird die Kennung fiir Datenverlust im Zustand Drive zyklisch zuriickgesetzt. Zusatzlich wird unmittelbar vor Abschalten des Steuergeréats nur dann tber den BIOS-
Dienst dr_reg_StoreCheckSum die Checksumme uber den Speicherbereich mit NVRAM berechnet, wenn mindestens einmal auch der Zustand PostDrive durchlaufen wurde.
Falls im Nachlauf tiber "KL15 ein” ein Riicksprung nach PreDrive und Drive erfolgt, bevor einmalig die Checksumme tber den Speicherbereich des NVRAMs gebildet wurde, so
wird im Hochlauf nicht wieder auf Dauerramverlust erkannt, da im Zustand Drive die Kennung fiir Datenverlust bereits zurtickgesetzt wurde.

Damit ist sichergestellt, dass das Steuergerat auch "KL15 ein” gesehen hat, bevor die Kennung fiir Datenverlust zurtickgesetzt wird.

T15 is polled!

[LowVoltageDetection]

[T15 On or
[T15 On] [T15 Off] PostDrive complete]
ECU PreDrive N Drive PostDrive

off

[Sleep]

bbhwonof-system-mit-predrive

System mit Predrive

APP BBHWONOF 2.30.2 Applikationshinweise
Uber CWPWF = 1 kann - auch bei Systemen mit aktiviertem NVRAM Backup - eine Neuinitialisierung des Dauerrams ausgeldst werden. Dieses geschieht auch bei jedem Reset
und Soft-Reset, d.h. bspw. bei PreDrive-Systemen (d.h. SY_PREDRV>0) auch beim Ubergang von PostDrive nach PreDrive, solange CWPWF appliziert ist.

Erstapplikation von CWPWF: 0 (=> keine Neuinitialisierung des NVRAM)
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FU BBLOWBAT 2.30.1 Betriebsbereich Spannungseinbruch unter 5V

FDEF BBLOWBAT 2.30.1 Funktionsdefinition

TIME_IRQ1_OFFDB /NC
[}

D
B_IRQ1 /NC
(from BIOS) - I
,,,,,,,,,,, — B_IRQ1 rigger |
! TSTALOWVMX HReset
TSTALOWVMX IRQ1_STATE_2_30
SoftReset—
SY_STF res5vsts_|
B_stf resbvsta_|
SY_STA res5vctr_w
B_sta
IRQ1_STATE

bblowbat-irq1-isr

Die Ubersicht zeigt die Eingangsgrdfen, die in $BBLOWBAT verwendet werden, und die Aktionen, die bei einem

Spannungseinbruch unter 5V ausgeldst werden kénnen.

res5vsts_| /NV
resbvsta_| INV

res5vetr_w /NV

forceHReset

HReset

forceSoftReset
SoftReset

bblowbat-rq1-isr
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©)

INACTIVE/ trigger
L RST5-signal from CY310/315]

trigger
[(SY_UDIGLOW ==1) &&
(re5v_disable_| == RES

" DISABLE)]

DISABLEL/

HRESET/

trigger trigger
ue
] L [(SY_UDIGLOW == 0) ||
——————— (res5v_disable_| '= RES5V_DISABLE)]
CLLEGAL/

trigger i
[res5vctr_w>TIME_RES5V_MX] trigger

[res5vsts_II=RES

ENTRY_STATE]

EXIT/ trigger
[res5vsts_I!

RES5V_ACTIVE_STATE] )
LCHECK_ENT \7

—2

trigge
['B_IRQ1]

trigger
[res5vsts_|I==RES5V_ENTRY_STATE]

bblowbat-irq1-state

bblowbat-irq1-state

Der Zustandsautomat zeigt die einzelnen Zustande, die nach Erkennen von 5V-Unterspannung durchlaufen werden kdénnen.

Sv_ubiolow = —fm - - |
Ly

I . >
RES5V_DISABLE /INC  res5v_disable_|

bblowbat-bblowbat-prepare

bblowbat-bblowbat-prepare

Die 5V-Unterspannungsbehandlung kann fir den Fall daR eine digitale Unterspannungserkennung verbaut ist
beim Abschalten durch den Dienst bblowbat_prepare deaktiviert werden. Hierfliir muf dieser Dienst unmittelbar
vor dem Abschalten aufgerufen werden.

bblowinctr++;
if no low-voltage (5V)

configure IRQ1 as edge-triggered;
else software-reset;

bblowbat-bblowbat-init

bblowbat-bblowbat-init

Mit bblowbat_init () wird ein Dienst zur Verfligung gestellt, der - falls 5V-Unterspannung vorliegt - einen Software-Reset auslost,
im anderen Fall den IRQ1l auf flankengetriggert konfiguriert.

disable all interrupts;

remember Reset-ID;
cause HReset;

bblowbat-forcehreset

bblowbat-forcehreset
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Durch diese MaRnahme wird ein Software-Reset ausgeldst. Hierbei handelt es sich um einen durch Software getriggerten HRESET.

SoftReset disable all interrupts;

remember Reset-ID;
cause Soft-Reset;

bblowbat-forcesoftreset

bblowbat-forcesoftreset
Durch diese Mafnahme wird ein Soft-Reset ausgeldst. Hierbei werden ausgewdhlte Module in denselben
Zustand versetzt wie durch den HRESET und definierte Pins unverandert belassen (z.B. Starterrelaisansteuerung)

-1 1>
resSvsts_| NV statetmp_| /NC E—E“ B (L1 e WY
RES5V_ENTRY_STATE /NC e ————— D>
[

ressvsts_| INV WAL

oo Ju

RES5V_ACTIVE_STATE /NC
[

i = } ————————————————— WY
RES5V_EXIT_STATE /NC L —— i D—

=~ - U

BBLOWBAT_ILLEGAL /NC statetmp_| /NC
\

\

ST s TJ 1/

D>
BBLOWBAT_NOACTIVITY /N&atetmp_| /NC

RES5V_ILLEGAL_STATE /NC

]
g
z
statetmp_I /NC GetRes5vState /INC 2
bblowbat-getres5vstate
Der Dienst bblowbat_ GetRes5vState() gibt Aufschluf dartiber, in welchem Zustand sich die Funktionalit&t $BBLOWBAT befunden
hat, als das Steuergerat ausgeschaltet bzw. als ein erneuter Hochlauf des Steuergerdtsprogramms nach einem Reset allgemeiner Art
ausgeldst wurde.
S > DU .
| ; |
; - o ‘
! \
‘ .
Y s
o ¥ D> e E— P
resbSvsta_| /INV ; statetmp_| /NC = GetStarterState /NC g
L J 2/ RES5V_START_ACTIVE /INC g
H
resSvsta_| INV 2
bblowbat-getstarterstate
Der Dienst bblowbat_GetStarterState() liefert die Information, ob das Starterrelais vor dem Hochlauf des Steuergerdtes aktiv
angesteuert gewesen ist.
ABK BBLOWBAT 2.30.1 Abkurzungen
Parameter Source-X Source-Y Art Bezeichnung
TSTALOWVMX FW max. Zeit Starteransteuerung bei 5V-Unterspannung
Systemkonstante Art Bezeichnung
SY_STA SYS (REF) Systemkonstante Automatikstart
SY_STF SYS (REF) Startfreigabe vom Motorsteuergerat
SY_UDIGLOW SYS (REF) Schaltung Digitale Unterspannungserkennung vorhanden
Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
B_sta BBLOWBAT, DMDSTP EIN Bedingung automatischer Start
B_stf BBLOWBAT EIN Bedingung Startfreigabe
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FB BBLOWBAT 2.30.1 Funktionsbeschreibung

Definitionen:
PORESET (Power-On-Reset) = alle Module im PowerPC werden zurlckgesetzt, zusdtzlich das externe Flash und die PLL (Phase Locked Loop)
HRESET (Hardware-Reset) = Verhalten wie PORESET, nur die PLL (Phase Locked Loop) wird nicht zurlickgesetzt
Software-Reset = ein durch Software getriggerter HRESET
Soft-Reset = Programmsequenz, die ausgewdhlte Module in denselben Zustand versetzt wie durch den
HRESET und definierte Pins unverdndert l&dsst (z.B. Starterrelaisansteuerung)
Erlauterungen:

Sobald eine 5V-Unterspannung erkannt wird, wird am RST5-Pin am CY310/315 ein Low-Signal ausgegeben. Dieses

Signal fuhrt dazu, dass in der nun ausgefihrten Software den entsprechenden HW-Randbedingungen Rechnung getragen wird.
Einerseits sind alle Endstufen, die mit der WDA-Leitung verknlUpft sind, abgeschaltet, andererseits ist beim Green Oak
das interne Flash unterhalb von 4,5V nicht mehr spezifiziert. Aus diesem Grund darf nach Erkennen von 5V-Unterspannung
nur noch Programmcode aus dem externen Flash ausgefiuhrt werden. Dieses geschieht durch entsprechende Lokatierung des
Programmcodes .

Mit dem BIOS-Dienst Target_SoftResetModules() werden alle Portpins ausser der Starterrelaisansteuerung (SY_STA > 0)

in den Resetzustand versetzt (d.h. Konfiguration der Portpins auf Input).

Beim Erkennen der 5V-Unterspannung wird an Hand von B_sta festgestellt, ob das Starterrelais in diesem Augenblick angesteuert ist
(Voraussetzung: SY STA > 0). Dieser Zustand wird ins DauerRam umgespeichert. Falls das Starterrelais nicht als angesteuert erkannt
wird, wird aus Sicherheitsgriinden lber den BIOS-Dienst LowVoltage STR_Off () das Starterrelais abgeschaltet

(Voraussetzung: SY_STA > 0).

detection of starter relay is without recovery of
5V-undervoltage switched off voltage a software-reset
by CPU is done here at the latest
recovery of voltage
leads to immediate recovery of voltage
soft-reset, leads to immediate
starter relay keeps soft-reset
switched on

A
e A ~N| ™~
v v v
|
|
0

| | | »
I 1 gl '

80 200 2000 [msec]

Y A TIME_RES5V_MX
N ~ J (can not be changed)

TSTALOWVMX

bblowbat-zeitbereiche

bblowbat-zeitbereiche
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In %$BBLOWBAT wird uberprift, ob sich die Spannung an der CPU innerhalb eines erlaubten Zeitfensters TSTALOWVMX

wieder erholt. Falls ja, wird die Routine mit einem Soft-Reset verlassen. Sollte zusatzlich die Starterrelaisansteuerung
(B_sta=TRUE) bei Erkennen von 5V-Unterspannung angesteuert gewesen sein, so bleibt sie es auch wahrend des erneuten Hochlaufs

des Steuergerates.

Hiermit wird das Ziel verfolgt, dass der hohe Starterstrom und der damit verbundene Spannungseinbruch nur einmalig zum

Losreiflen des Starters notwendig ist und der Start nach dem Soft-Reset ohne erneuten Spannungseinbruch fortgefihrt werden kann.
Sollte sich die Spannung innerhalb des Zeitfensters TSTALOWVMX nicht erholen, so wird die Starterrelaisansteuerung

ausgeschaltet, falls sie bei Erkennen von 5V-Unterspannung angesteuert gewesen ist.

Sollte der Spannungseinbruch lénger als TIME_RES5V_MX dauern oder ein unerlaubter Status bei der Programmabarbeitung festgestellt
werden, so wird ein Software-Reset durchgefihrt.

%$BBLOWBAT Ubernimmt die Kontrolle des Programmablaufs. Das Betriebssystem ist abgeschaltet und es wird ein lms-Raster
generiert (Hintergrund: komplette Hardware nicht mehr verfligbar, z.B. internes Flash beim Green Oak). Wahrend des Programmablaufs
in $BBLOWBAT wird der interne Controller-Watchdog bedient.

Da $%BBLOWBAT nur mit einem Soft-Reset oder einem Software-Reset verlassen wird, wird in diesem Zusammenhang hdufig auch der Begriff
"5V-Reset" verwendet.

Die bisherige Beschreibung fur die Kombination SY_STA/B_sta gilt auch fiir die Kombination SY STF/B_stf. In diesem Fall gibt
das Steuergerat die Ansteuerung des Starters frei und nimmt nicht direkt die Ansteuerung des Starters vor.

Es kann aber nur eine der beiden Kombinationen durch Wahl von SY STA>0 oder SY STF>0 aktiviert werden, abhangig von den
Projekt-Vorgaben.

Hinweise zur Konfiguration des IRQ1:

Der IRQ1-Pin muss flankengetriggert konfiguriert sein, um aus dem laufenden Betrieb eine 5V-Unterspannung zu erkennen. Um
am IRQ1-Pin erkennen zu kénnen, ob nach erkannter 5V-Unterspannung die Spannung sich zwischenzeitlich erholt hat, muss der
IRQ1 auf pegelgetriggert konfiguriert werden. Der Resetzustand des IRQ1l-Pins ist pegelgetriggert.

Beim Green Oak ist das interne Flash unterhalb von 4,5V nicht mehr spezifiziert. Aus diesem Grund muf3 bei einer 5V-Unterspannung
unverzuglich reagiert werden wobei sicherzustellen ist, daR das interne Flash nicht mehr verwendet wird. Hardwareseitig ist

im Steuergerat hierfiur in der Regel eine digitale Unterspannungserkennung verbaut, welche bei einer 5V-Unterspannung einen

NMI ausgeldst. Die zugehdrige Software wird durch (SY_UDIGLOW == 1) aktiviert.

Da sich der NMI im Gegensatz zum IRQ1 durch die globale Interruptsperre nicht maskieren laft, kann es beim reguldren
Abschalten des Steuergerdtes passieren, daR die CPU auf die absinkende Spannung mit einer 5V-Unterspannungsbehandlung reagiert.
Beim Wiedereinschalten das Steuergerates fuhrt dies zu einer irrefihrenden Signalisierung einer 5V-Unterspanung.

Weiterhin werden innerhalb der 5V-Unterspannungsbehandlung Speicherzellen verandert, Uber welche kurz zuvor die Checksumme
berechnet wurde. Dies flUhrt beim Wiedereinschalten des Steuergerdtes zu einer fdlschlichen Powerfail-Reaktion.

Um beide Probleme zu verhindern, muR flr Systeme mit digitaler Unterspannungserkennung vor dem Abschalten der
Spannungsversorgung der Dienst bblowbat prepare aufgerufen werden. Dadurch wird beim folgenden Spannungseinbruch die regulére
5V-Unterspannungsbehandlung deaktiviert.

APP BBLOWBAT 2.30.1 Applikationshinweise

Erstapplikation:

TSTALOWVMX

200msec

FU BBRCVRY 2.40.2 System Recovery nach Reset

FDEF BBRCVRY 2.40.2 Funktionsdefinition

"Initialization" "Drive"
Init 1000ms
B_recRes5v|— 4SY_STA
SlSY_STA BB_r(re;:chtte; : N SY_STF
+SY_STF -
B_wdapwfi— B_recSta|—
- dr_reg_Get_Reset_ID - B_stend B_recstf|—
B_excpwfl—
100ms
Services:
bbrcvry_Reset_B_recSta bbrcvry_Reset_B_recstf
] []

bbrevry-bbrevry

BBRCVRY Ubersicht
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Die Funktion %BBRCVRY hat zwei Bestandteile. Der Teil "Init" wird im Systemhochlauf des Steuergerates gerechnet, der Teil "Drive” im normalen Fahrprogramm.

Weiterhin werden zwei Dienste bereitgestellt mit deren Hilfe die Bits B_recSta und B_recstf zuriickgesetzt werden kénnen.

Check 5V-Reset

bblowbat_GetRes5vState|
[ ] calc

Check Starterrelaisansteuerung
dr_reg_Get_Reset_ID
[]

calc
)

o>
DR_REG_RESET_ID_SOFT_RESET_LOWVOLTAGE5V /NC

bblowbat_GetStarterStatd !
calc

Py
R
e
$

Check WDA

bbwda_GetWDAPowerfail
calc

WDA_PWF /NC

Check Exception
dr_reg_Get_Reset_ID
[]

calc

dr_reg_Get_Reset_ID
Check_Exception

|
I
|
?
I
excpwf %f,;i **/1/ , ,,,,,,,,,,,

(0] # P ————————————————————————————————————————————————————————————————— —»
B_recRes5v /NV

"""""""""""""""""""" é;mV

———————————————————————————————————————————————————————————————————
B_wdapwf /NV

I

I

| >

. EXC_ACTIVE <1785358954>/V
: OX6A6AG6A6A
L

[ D>
excpat_| INV

[ O]
EXC_ACTIVE <1785358954>/V
OX6ABAB6A6A

— ey
B_excpwf /NV

Init

excpat_| /INV

bbrevry-init

Die Darstellung zeigt, welche Bits wéhrend des Systemhochlauf aus Informationen vor dem letzten Abschalten des Steuergerétes oder vor dem letzten Reset fiir andere Funktionen

zur Verfugung gestellt werden.
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Check Exception

dr_reg_Get_Reset_ID

o>
DR_REG_RESET_ID_WATCHDOG /NC

o>
DR_REG_RESET_ID_EXCEP_0200 /NC

>
DR_REG_RESET ID_EXCEP_0300 /NC

>
DR_REG_RESET _ID_EXCEP_0400 /NC

>
DR_REG_RESET_ID_EXCEP_0600 /NC

>
DR_REG_RESET_ID_EXCEP_0700 /NC

o>
DR_REG_RESET_ID_EXCEP_0800 /NC

o>
DR_REG_RESET_ID_EXCEP_0E00 /NC

o>
DR_REG_RESET _ID_EXCEP_1000 /NC

>
DR_REG_RESET ID_EXCEP_1400 /NC

Check Exception

Die Ubersicht zeigt die Exceptions ("Ausnahmezusténde”), die zu einem Neuinitalisieren des DauerRams fiihren.

B_stend :
SY_STA
AL SIS oy,
m;recSta INV
[ =>
S I B
(e
recstf /NV

1000ms

Die Darstellung zeigt, welche Berechnungen im normalen Fahrprogramm durchgefuhrt werden.

bbrevry-check-exception

bbrevry-1000ms
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S T
B_infoackn @ :
e
[ > [ >
bbrevryctr bbrevryctr E T !/ 1

after third execution B_infoackn is set

bbrcvry | nfoﬁcknowledgei
calc

=> A D—
EXC_NOT_ACTIVE <0>/V excpat_| /NV
0x00

100ms

Das Bit B_infoackn wird gesetzt, wenn das 100ms Raster zum dritten Mal gerechnet wird. Zu diesem Zeitpunkt ist sichergestellt, daB alle Funktionen in Drive mindestens einmal

gerechnet wurden.

In diesem Fall wird auch das Pattern excpat_| zurickgenommen, welches das Auftreten einer Exception signalisiert.

—a>—
B_infoackn calc/return

bbrevry_infoacknowledged

Der Dienst bbrcvry_InfoAcknowledged zeigt an, wann Drive Funktionen mindestens einmal gelaufen sind und es moglich ist, Informationen tiber Watchdog Exception, HW-Powerfail

u.8. zuriickzunehmen. Er stutzt sich auf das Bit B_infoackn.

bbrcvry_Reset_B_recSta

Der Dienst bbrcvry_Reset_B_recSta I6scht das Bit B_recSta.

—a>—
B_recstf
bbrcvry_Reset_B_recstf

Der Dienst bbrcvry_Reset_B_recstf [6scht das Bit B_recstf.

ABK BBRCVRY 2.40.2 Abklrzungen

Parameter Source-X Source-Y Art
CWEXCPWF FW
Systemkonstante Art
SY_STA SYS (REF)
SY_STF SYS (REF)
Variable Quelle Referenziert von Art
B_excpwf BBRCVRY BBHWONOF AUS
B_infoackn BBRCVRY LOK
B_recresbv BBRCVRY AUS
B_recsta BBRCVRY AUS
B_recstf BBRCVRY AUS
B_stend BBSTT ADVE, AEKP, ALE,- EIN
AMSV, ARMD, ...
B_wdapwf BBRCVRY BBHWONOF AUS

—A D>
B_infoackn

bbrevry-100ms

bbrevry-bbrevry-infoacknowledged

bbrevry-bbrevry-reset-b-recsta

bbrevry-bbrcvry-reset-b-recstf

Bezeichnung

Codewort Initialisierung NVRAM nach unerlaubter Exception

Bezeichnung

Systemkonstante Automatikstart
Startfreigabe vom Motorsteuergerat

Bezeichnung

Bedingung Neuinitialisierung NVRAM angefordert durch unerlaubte Exception
Information Uiber Ausnahmesituation wurde in Drive ausgewertet

Bedingung Recovery nach vorangegangenem 5V-Reset

Bedingung Starter ansteuern nach vorangegangenem 5V-Reset

Bedingung Starterfreigabe nach vorangegangenem 5V-Reset

Bedingung Startende erreicht

Bedingung Neuinitialisierung NVRAM angefordert nach WDA-Abschaltung
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Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
bbrevryctr BBRCVRY LOK Zahler in %BBRCVRY
excpat_| BBRCVRY LOK Information ungliltige Exception

FB BBRCVRY 2.40.2 Funktionsbeschreibung

Wahrend des Hochlaufs des Steuergerates mussen gegebenenfalls spezielle Zustéande aus der Vergangenheit (z.B. vor einem Software-Reset) ausgewertet und fur unterschiedliche
Funktionen zur Verfiigung gestellt werden (Recovery).

Das Bit B_recRes5v zeigt an, ob vor dem Hochlauf des Steuergerates die Funktionalitat in %BBLOWBAT aufgerufen worden ist. Das Bit B_recSta zeigt an, ob das Starterrelais vor
dem Hochlauf des Steuergerates (vgl. Soft-Reset in %BBLOWBAT) aktiv angesteuert gewesen ist (Voraussetzung: SY_STA > 0). Die Ansteuerung des Starterrelais wird wahrend
des Hochlaufs des Steuergerétes von der Systemsteuerung nicht verandert.

Das Bit B_recSta muss von der Starterrelaisansteuerung (vgl. %STA) im/nach dem Hochlauf des Steuergerates ausgewertet werden, um die entsprechende Initialisie-
rung/Ansteuerung der Starterrelaisansteuerung vorzunehmen. Nach erfolgtem Start wird das Bit B_recSta im Hinblick auf Projekte ohne Startwiederholsperre zuriickgesetzt.

Das Bit B_recstf zeigt an, ob der Starter vor dem Hochlauf des Steuergerates (vgl. Soft-Reset in %BBLOWBAT) durch das Steuergerat freigegeben gewesen ist (Voraussetzung:
SY_STF > 0). Die Freigabe des Starters wird wahrend des Hochlaufs des Steuergerates von der Systemsteuerung nicht verandert.

Das Bit B_recstf muss von der Funktion %STF im/nach dem Hochlauf des Steuergerates ausgewertet werden, um die entsprechende Initialisierung/Ansteuerung des Portpins fur
die Freigabe des Starters vorzunehmen. Nach erfolgtem Start wird das Bit B_recstf im Hinblick auf Projekte ohne Startwiederholsperre zuriickgesetzt.

Das Bit B_wdapwf zeigt an, ob eine Neuinitialisierung des DauerRams wegen einer im letzten Fahrzyklus erkannten WDA-Abschaltung erfolgen soll (vgl. %BBWDA). Dadurch wird
beim weiteren Systemhochlauf in der Funktion %BBHWONOF ein Powerfail simuliert.

Das Bit B_excpwf zeigt an, ob eine Neuinitialisierung des DauerRams wegen einer im letzten Fahrzyklus erkannten Exception oder einem Zuschlagen des internen Controller-
Watchdogs erfolgen soll. Dadurch wird beim weiteren Systemhochlauf in der Funktion %BBHWONOF ein Powerfail simuliert. Die Neuintialisierung des DauerRams kann uber das
Codeword CWEXCPWEF unterdriickt werden.

Die Speicherzelle excpat_| speichert die Information tiber eine Exception im letzten Fahrzyklus bis diese im Systemzustand Drive wieder zuriickgenommen wird.

Der BIOS-Dienst dr_reg_Get_Reset_|ID liefert die Informationen, ob und welche Exception fir den Hochlauf des Steuergeréates verantwortlich gewesen ist.

Folgende Exceptions fiihren zu einem Powerfail (falls CWEXCPWF = 1):

DR_REG_RESET_ID_WATCHDOG
Internal Controller Watchdog
DR_REG_RESET_ID_EXCEP_0200
machine checks exception
DR_REG_RESET_ID_EXCEP_0300
DataAccess
DR_REG_RESET_ID_EXCEP_0400
InstructionAccess
DR_REG_RESET_ID_EXCEP_0600
Alignment
DR_REG_RESET_ID_EXCEP_0700
ProgramException
DR_REG_RESET_ID_EXCEP_0800
Floating-pointUnavailable
DR_REG_RESET_ID_EXCEP_OEO00
Floating-pointAssistance
DR_REG_RESET_ID_EXCEP_1000
SoftwareEmulation
DR_REG_RESET_ID_EXCEP_1400
DataProtectionError

Falls einer dieser Exceptions (z.B. lllegal Opcode, Zugriff auf ungtiltigen Speicherbereich, ...) aufgetreten ist, wird davon ausgegangen, dass vor Auftreten des Resets ein irregularer
und unplausibler Zustand vorgelegen hat. Es ist nicht auszuschlie3en, dass in diesem Zustand die CPU falsche und/oder unplausible Daten in das Dauerram geschrieben hat. Ein
Neustart mit Defaultwerten im Dauerram ist dann sicherer als ein Start mit z.B. falschem Fehlerspeichereintragen und/oder Adaptionswerten!

APP BBRCVRY 2.40.2 Applikationshinweise

1 Erstapplikation
CWEXCPWF : 0
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FU BBSYSCON 8.50.1 Betriebsbereich Systemzustandssteuerung

FDEF BBSYSCON 8.50.1 Funktionsdefinition
"Initialization"

ini ini2pre

"State PreDrive"

10msPreDrive 1000msPreDrive
= - Parts for state
PreDrive only if
(SY_PREDRY > 0)!
"State Drive"
_10ms _1000ms

"State PostDrive

_10msSwOff _1000msSwOff
"Services"
Handling_T15_Reset bbsyscon_ResetDriveCyl
]

bbsyscon-bbsyscon

bbsyscon-bbsyscon

Die Funktion $%BBSYSCON hat Bestandteile in der Initialisierung, im Zustand Ini2Pre und PreDrive bei PreDrive-Systemen,
im Zustand Drive und im Zustand PostDrive. $BBSYSCON stellt zusadtzlich Dienste zum Handling des KL15-Reset
(Sperren/Freigeben) zur Verfligung. Weiterhin kann tUber den Dienst bbsyscon ResetDriveCyl() das Bit B_drivecyl zuriick-
gesetzt werden.
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voltage regulator not

B psoff  Switched off by Terminall5 Off
[ D
bbsyconctr NV _— voltage regulator not
B fin wak Switched off in state PreDrive
—————— E’I:th T15-Reset enabled
_nl_rs

dr_reg_Get_Reset_ID

DR_REG_RESET_ID_POST TO_PRE_HR_ON /NC

] calc
—————— D>
®—:——LE» B_t15hron /NC

SY EDRV obrive
_ 2/
Wil B R =
' actuation EcuState
I L MainRelais -
r true b—------
| Jon B toDrive
. MainRelais
! EcuState_1
! Configuration in CY315 (cp. B_)
! also done immediately!
1
i
D R e S - toPreDrive
‘ actuation ! e
e e 1/ ! EcuState
CWHRPREDRV MainRelais ! )
on m | start HtoPreBrlve
2/
MainRelais
[} i i EcuState_1
TDARON . MainRelaisDelay —
time | ]
80ms MainRelaisDelay
If (SY_PREDRYV > 0) Configuration in CY315 §
concerning B_nl also done at once! z
bbsyscon-ini
In der Initialisierung werden die Ramzellen, die den entsprechenden Systemzustand anzeigen, gesetzt. Dabei wird zwischen

PreDrive-Systemen und Nicht-PreDrive-Systemen unterschieden.

dr_reg_Get_Reset_ID
] calc

o>
DR_REG_RESET_ID_SIMULATION_T15_RESET /NC

bbsyscon-ini2pre

Zusatzlich wird die entsprechende Konfiguration im CY315
Uber die SPI-Schnittstelle vorgenommen. Des weiteren wird das Hauptrelais geschaltet und der Verzdgerungs-Timer initialisiert.

actuation
Bl inRela
' MainRelais
T Hon m
|
i MainRelais

MainRelaisDelay

[0 }F—itme m

MainRelaisDelay

bbsyscon-ini2pre

Das gesetzte Bit B_k115 in ini2pre signalisiert,

einem nicht durch CAN initiierten KL15-Reset kommt.

dal das Steuergerat entweder durch KL15 eingeschaltet wurde oder von
In beiden Fallen hatte das Hauptrelais durch die Initialisierung

genug Zeit zum sicheren Schalten. Dies gilt unter der Annahme,

daR das Hauptrelais direkt vom CY315 angesteuert wird.
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Initialize to PreDrive Transmit to Drive Transmit to PostDrive
—————————— —————————— ——————————
B_wakeup B_wakeup B_wakeup
—————————— —>—  [true}eeeee —-r>—  [false}----oee —CE>—
B_norm B_norm B_norm
—————————— ->—  [falsefeeeee —>—  [truefeeee —CE>—
B_nachlauf B_nachlauf B_nachlauf 2
g
PREDRIVE <1>  ecustate DRIVE <2> ecustate POSTDRIVE <3> ecustate 2
bbsyscon-ecustate
Die Klasse EcuState kapselt die Reprasentationen der Steuergeratezustdnde PreDrive, Drive und PostDrive und stellt die
Konsistenz sicher.
actuation: B_hr reflects actuation of main relay
7777777 - Main Relay (low active):
: B nl B_nl = true: Off
: - B_nl = false: On
actuation/on 3
e > Dlsplﬁy Mal_n Relay: g
B hr B_hr =true: On 3
- B_hr = false: Off H
bbsyscon-mainrelais
Die Klasse MainRelais kapselt die Ansteuerung des Hauptrelais (B_nl) sowie die interen Anzeige (B_hr).
start/time
finished/return 3
=4 €
P = = g
TimerRetrigger g
bbsyscon-mainrelaisdelay
Die Klasse MainRelaisDelay versucht nachzubilden, wann das Hauptrelais sicher geschaltet hat.
Dealing_T15
Transmit_to_Drive
Preparation_PreDrive_ECU_off
2
1
Process _10msPreDrive only needed if (SY_PREDRYV > 0)! é
bbsyscon—-10mspredrive
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—————————————————————————— B
B_wdaactiv : Y V] Y E Y
S>— AT [false] L/W I [true] L/W
B_nloff : : B_nl_rst I B_nl_rst
o ; i T15-Reset enabled ; T15-Reset disabled
SY_DHR = : P i |

-
B_dhrstart

p [ - EN 1 calc
B15 7777777777777777777777777777 J1

. . I
In case T15-info is
! calc remember Reset-ID:
received by CAN, SoftwareReset "DR REG RESET
a software-reset - D SIMULATION — "
is simulated! TIE RESET" 8
cause Software-Reset 3
SoftwareReset g
bbsyscon-dealing-t15
[Ep— - H MainRelais If (B_KI15 = true)
B_kI15 on m configuration in CY315
= v concerning B_nl
: ) . also done immediately!
CWHRPREDRV = MainRelais y
wait
AWM — - —-—-—-—-— - — - -
B_hr U
start I
X /1 wait
] = MainRelaisDelay
TDHRON m tme m
30 ms MainRelaisDelay
) ) L2
MainRelaisDelay toDrive
B finished |- | Eeustate .
u H
MainRelaisDelay bl toDrive %
EcuState_1 é

bbsyscon-transmit-to-drive

Die Ansteuerung durch B_kl15 darf erst dann zu einem Weiterschalten nach Drive fiihren, wenn das Hauptrelais sicher
geschaltet hat. Da diese Information nicht zur Verfligung steht, versucht das System, den Status des Hauptrelais uber
einen Verzdgerungs-Timer nachzubilden. Sobald das Hauptrelais in PreDrive abfallt, wird der Timer mit der Wartezeit
TDHRON (mindestens 30 ms) neu gestartet.
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L :

B_kI15

[ o[>
tpredrv_w :
>

[+
TPREDRVMX I
calc
: PreparationEcuOff
——————————— . : [ |
PreparationEcuOff

Aufgrund der Rasterinitialisierung steht
tpredrv_t um eins hoher als es der
tatsachlich verstrichenen Zeit entspricht.

bbsyscon-preparation-predrive-ecu-off

bbsyscon-preparation-predrive-ecu-off

Da der CY315 ein Abschalten fruhestens 1.1 bis 1.8 Sekunden nach dem Einschalten erlaubt, reagiert das Steuergerdtes erst
nach einer Verweilzeit von drei Sekunden in PreDrive auf das Bit B_ecuoffrgqg.

I
JT calc
fffffffffff bbhwonof_off

bbhwonof_off() is jump of no return;

| n in case of return a Reset is forced
L_. J y by Software (=>software-reset
-true ,,,,,, Sra— with identification DR_REG_RESET
B_ecuoff bbhwonof_off | _ID_BBSYSCON_ECU_SHUTOFF)!
[ =]>
SY_DHR = ""* """"""""""" 1
| 3
; calc o ) X
! calc|  MainRelaisDiagnosis
L m finished |
MainRelaisDiagnosis !
|
actuation i actuation

. Ju O /1
MainRelais | Configuration in MainRelais | Configuration in

!

[false}-----+on m CY315 concerning : [false}---~~on m CY315 concerning
i
i

e

I _ . B_nl also done ) _ B_nl also done
; MainRelais | immediately! MainRelais | immediately!

bbsyscon-preparationecuoff

bbsyscon-preparationecuoff
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B_dhrstart
[ G}
TDHRMX
e Kt
0 S s
tdhrmxCtr [true|--——
o finished
B_dhrend t - -
. . . | m
diagnosis of main . ) finished
relay ready? ! actuation
L2 Request of %DHR:
MainRelais e @
Y o —— 4@ ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, on m B_dhroff = TRUE §
B_dhroff =>HR off 3
M al n Re'alS dkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkk g
B_dhroff = FALSE g
M D>—ereeeeeeees -] =>HR on g
finished finished/return 2
bbsyscon-mainrelaisdiagnosis
£
i
Process _1000msPreDrive only needed if (SY_PREDRYV > 0)! z
bbsyscon-1000mspredrive
Der Systemzustand PreDrive ist zeitlich begrenzt. Es wird auf die Information "KL15 ein" gewartet, um in den Systemzustand Drive
umzuschalten. Falls eine WDA-Abschaltung erkannt wird, wird der KL15-Reset freigegeben. Sobald die maximale Zeitdauer im
Systemzustand PreDrive Uberschritten ist oder Uber B_ecuoffrg das Abschalten des Steuergerdtes angefordert wird, wird
bbhwonof off aufgerufen.
——————————————— —a—
B_nl_rst
T15-Reset enabled
@ tg/PostDrlve EcuState
G SO
B_kI15 u
£
H{ toPostDrive i
EcuState_1 2
bbsyscon-10ms
MainRelais
—————————— +on W Refresh! 2
MainRelais 3
z
bbsyscon-1000ms
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Im Zustand Drive wird die Konfiguration im CY315 Uber die SPI-Schnittstelle standig wieder erneuert
Information "KL15 aus" gewartet, um in den Systemzustand PostDrive umzuschalten.

[ O]
SY_PREDRV

—e>—
B_nl_rst

. T15-Reset enabled
. _

—a—
B_nl_rst

T15-Reset enabled

o
———————— Srws

B_drivecyl /INV

SY_PDRV H AN - === = WaY calc

T15-Reset disabled

; B_nachl calc
. PreparationEcuOff
|
; |
! PreparationEcuOff
!
i
Y Transmit_to_PreDrive

B e [, - —-—flin_trans

,,,,,,,, :

B_kl15

bbsyscon-10msswoff

(Refresh). Es wird auf die

bbsyscon—10msswoff
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BBSYSCON 8.50.1

sy -

I calc

L

\

\

| calc

‘ IbCPU_MSR_EE_DI
\

\ IbCPU_MSR_EE_DI
\

Al

oo 1A~
calc

SY_AOFLB ”,r

disable all
interrupts
et S 0
L2 calc I calc
71/ WKl
calc I
CCP_SeramToFlash C%%IeaseTlSReset

CCP_SeramToFlash

]
ReleaseT15Reset

; calc
L Ju ; it
| r 3 . | I
Do calc remember Reset-ID: ! | calc remember Reset-ID:
S - SoftReset "DR_REG_RESET_ i | SoftwareReset "DR_REG_RESET_
; : n ID_POST_TO_PRE_ ; : n ID_POST_TO_PRE_
C 1) HR_ON"; Cl1y ‘ HR_ON";
J ! SoftReset cause Soft-Reset o 'l softwareReset cause Software-Reset
A —-—-—-—- - =>—- .
B_KkI15 F B_kI15 -Eb calc
calc .
o _Ji o Ju
cglc remember Reset-ID: cglc remember Reset-ID:
SoftReset "DR_REG_RESET_ SoftwareReset "DR_REG_RESET_ g
. ID_POST_TO_PRE_ . ID_POST _TO_PRE_ H
POSTDRIVE_ POSTDRIVE_ g
SoftReset_1 COMPLETE"; SoftwareReset_1| COMPLETE"; 2
cause Soft-Reset cause Software-Reset Z
g
bbsyscon-transmit-to-predrive
HED
SY_PREDRV I """ T
|
[0] :
LU
******** —Hs>— Refresh!
B_nl_rst
T15-Reset enabled

bbsyscon-1000msswoff

Im Zustand PostDrive wird gewartet, bis alle Nachlaufbedingungen erfillt sind (d.h. B_nachl=FALSE). Sobald alle Nachlaufbedingungen
erfliillt sind, wird bei Systemen ohne PreDrive bbhwonof off ()
Codewort CWNLRESET Uber einen Soft-Reset oder einen Software-Reset in den Zustand PreDrive gesprungen.

—>—
B_drivecyl

bbsyscon-bbsyscon-resetdrivecyl

aufgerufen,

bbsyscon-1000msswoff

bei Systemen mit PreDrive wird in Abhdngigkeit von dem

bbsyscon-bbsyscon-resetdrivecyl
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Dieser Dienst setzt das Bit B_drivecyl zurlck.

Service ReleaseT15Reset:

By using the service "ReleaseT15Reset" the configuration is changed
to enable a Terminal15-Reset without time-frames!

Service DisableT15Reset:

By using the service "DisableT15Reset" the configuration is changed
to disable a Terminall5-Reset without time-frames!

bbsyscon-handling-t15-reset

bbsyscon-handling-t15-reset

Diese Dienste geben den KL15-Reset frei oder sperren ihn. Diese Dienste koénnen aufgerufen werden in "Zustanden" ohne

Zeitraster (bspw. in der Initialisierung der Steuergerdtesoftware, wenn noch keine Zeitraster laufen, oder nach der "Abarbeitung"
des Zustands PostDrive, wenn keine Zeitraster mehr laufen).

ABK BBSYSCON 8.50.1 Abkiirzungen
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Parameter Source-X Source-Y Art Bezeichnung
CWHRPREDRV FW Codewort Hauptrelais im Systemzustand PreDrive
CWNLRESET FW Codewort Reset im Zustand Nachlauf
TDHRMX FW maximale Bearbeitungszeit fur die Hauptrelaisdiagnose
TDHRON FW Wartezeit Hauptrelais ein
TPREDRVMX FW Maximale Zeit Systemzustand PreDrive
Systemkonstante Art Bezeichnung
SY_AUTOFLB SYS Programmierung Inhalt des Serams in das verbaute Flash moglich
SY_DHR SYS Systemkonstante Hauptrelaisdiagnose
SY_PREDRV SYS Predrive-Funktionalitat moglich
Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
B_dhrend DHR BBSYSCON EIN Bedingung Ende der Hauptrelais_Diagnose
B_dhroff DHR BBSYSCON EIN Bedingung Hauptrelais Abschalten
B_dhrstart BBSYSCON DHR, HT2KTCY315 AUS Bedingung Start HR-Diagnose
B_drivecyl BBSYSCON BBHWONOF AUS Bedingung Zustand Nachlauf mindestens einmal beendet
B_ecuoff BBSYSCON AUS Bedingung Anforderung SG aus
B_ecuoffrq BBSYSREQ BBSYSCON EIN Bedingung Anforderung SG ausschalten
B_fin_wak BBSYSCON HT2KTCY315 AUS Abschalten Stabi im Zustand PreDrive
B_hr BBSYSCON DHR, HT2KTCY315 AUS Bedingung Hauptrelais ein
B_kI15 SYSCON ADVE, BBSYSCON,- EIN Bedingung Klemme 15
BGCVN, BGLBK, BKS,
B_nachl BBSYSREQ ADVE, BBSYSCON,- EIN Steuerung SG-Nachlauf
BGTPABG, ESSTT,-
GGTFA, ...
B_nachlauf BBSYSCON BBSTT, AUS Steuerung SG-Nachlauf
BGWNE, HT2KTPH,-
HT2KTWNE, T2STRL
B_nl BBSYSCON HT2KTCY315 AUS Ausschalten Hauptrelais im Zustand PreDrive und PostDrive
B_nl_rst BBSYSCON AUS Nachlauf-Reset sperren
B_nloff BBSYSCON LOK Bedingung: Schalter SG aus
B_norm BBSYSCON AUS SG-Bedingung normaler Motorsteuerungsbetrieb
B_psoff BBSYSCON HT2KTCY315 AUS Abschalten Spannungsregler gleichzeitig mit Hauptrelais
B_wakeup BBSYSCON SYSYNC AUS SG-Bedingung: wake up Betrieb
B_wdaactiv BBWDA BBSYSCON, KOEVAB EIN Bedingung WDA-Abschaltung aktiv
bbsyconctr BBSYSCON LOK Zahler Durchlauf Initialisierung SG-Software
ecustate BBSYSCON AUS Anzeige Systemzustand
tdrv_w BBSYSCON AUS Zeit im Systemzustand Drive
tpostdrv_w BBSYSCON AUS Zeit im Systemzustand PostDrive
tpredrv_w BBSYSCON AUS Zeit im Systemzustand PreDrive
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FB BBSYSCON 8.50.1 Funktionsbeschreibung

Begriffsdefinitionen:

PORESET (Power-On-Reset) = alle Module im PowerPC werden zurlckgesetzt, zusdtzlich das externe Flash und die PLL (Phase Locked Loop)
HRESET (Hardware-Reset) = Verhalten wie PORESET, nur die PLL (Phase Locked Loop) wird nicht zurtckgesetzt

Software-Reset = ein durch Software getriggerter HRESET

Soft-Reset = Programmsequenz, die ausgewdhlte Module in denselben Zustand versetzt wie durch den

HRESET und definierte Pins unverdndert lédsst (z.B. Starterrelaisansteuerung)

KL15-Reset = Bei einer positiven Flanke am Pin EIN am IC CY315 (in der Regel belegt mit Klemme 15) kann ein
Power-On-Reset ausgeldst werden. Dieser Reset kann durch Konfiguration im IC CY315 erlaubt oder
unterdrickt werden (englisch: Terminall5-Reset = T15-Reset).

Hinweis: Ohne Auswirkung, wenn KL15-Info Uber CAN und nicht als externes digitales Signal zur
Verfiigung gestellt wird.

SERAM : = SERAM ist ein Applikationkonzept, das zusammen mit dem ASAP Standard Can Calibration Protocol (CCP)
eingesetzt wird. Hierbei wird eine SERAM-Platine anstatt eines ETK verwendet.

Steuerung der Systemzustande:

In der Funktion $%BBSYSCON werden die einzelnen Systemzustande PreDrive, Drive und PostDrive verwaltet und bei Vorliegen
entsprechender Ubergangsbedingungen von PreDrive nach Drive (Information "KL15 ein") und von Drive nach PostDrive
(Information "KL15 aus") weitergeschaltet.

Es werden Systeme mit PreDrive (SY_PREDRV>0) und Systeme ohne PreDrive (SY PREDRV=0) unterschieden.

Systeme ohne PreDrive (SY_PREDRV=0) :

HW-Deinit

[LowVoltageDetection] Mk (T
HW.
[T15 Off] [T15 On]
ECU |[T15On] Drive PostDrive
off

5 [PostDrive .
complete] 2

[T15 On] ;

bbsyscon-system-ohne-predrive
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Systeme ohne PreDrive verfligen Uber die Systemzustande Drive und PostDrive. Ein Abschalten erfolgt aus dem Zustand
PostDrive heraus, sobald alle Nachlaufbedingungen erfillt sind oder eine maximale Zeit im Nachlauf Uberschritten worden ist. Diese
Information wird von %BBSYSREQ in dem Bit B_nachl der Funktion $BBSYSCON zur Verfiigung gestellt.

Hauptrelaisdiagnose (Voraussetzung: SY_ DHR=1) :

Im Zustand PostDrive wird vor dem Abschalten des Steuergerates das Bit B_dhrstart gesetzt, um die Hauptrelaisdiagnose zu
starten. Es wird solange gewartet, bis die Diagnose beendet (B_dhrend=TRUE) oder die maximale Zeit TDHRMX abgelaufen ist.
Uber das Bit B dhroff kann die Hauptrelaisdiagnose das Hauptrelais in dieser Zeit ein- bzw. ausschalten.

Der Zahler tdhrmxCtr zeigt die maximale verbleibende Bearbeitungszeit fur die Hauptrelaisdiagnose an.

Auswertung KL15-Signal:

| KL15-Reset | Auswertung B k115

| | in der Software
,,,,,,,,,,,,,,,,,, o e
Initialisierung | freigegeben | -
Drive | freigegeben | Ubergang Drive => PostDrive
PostDrive | freigegeben | -
HR-Diagnose | freigegeben | -
WDA-Abschaltung | freigegeben | -
bbhwonof of £ | freigegeben | -

Hinweise:
- Nach Aufruf von bbhwonof off (keine Zeitraster mehr) kénnen andere Funktionen tber die Services
"ReleaseT1l5Reset" und "DisableTl5Reset" den KL15-Reset sperren bzw. freigeben.

Systeme mit PreDrive:

T15 is polled!
> [LowVoltageDetection]
[T15 On or
[T15 On] [T15 Off] PostDrive complete]
ECU PreDrive ~ Drive PostDrive
off

[Sleep]

bbsyscon-system-mit-predrive

bbsyscon-system-mit-predrive

Systeme mit PreDrive verfligen uUber die Systemzustdnde PreDrive, Drive und PostDrive.
Falls im Systemzustand PreDrive eine maximale Zeit Uberschritten ist oder uber B_ecuoffrqg das
Abschalten des Steuergerdts angefordert wird, wird bbhwonof off aufgerufen.

Uber CWHRPREDRV kann konfiguriert werden, ob das Hauptrelais im Zustand PreDrive eingeschaltet oder ausgeschaltet ist. Beim
Ubergang von PreDrive nach Drive wird sofern erforderlich eine Zeit TDHRON gewartet, damit das Hauptrelais sicher geschaltet hat.
Um festzustellen, welche Funktionen im Systemzustand PreDrive gerechnet werden dirfen, ist zu bericksichtigen, ob diese Funktionen
von KL15 und/oder dem Hauptrelais abhdngen (AD-Werte. Diagnosen, ...). KL15 ist im Systemzustand PreDrive aus, der Zustand des
Hauptrelais hangt von der Konfiguration von CWHRPREDRV ab. Bei der Festlegung der Funktionen im Systemzustand PreDrive ist ein
Abgleich mit dem Kabelbaum/Schaltplan vorzunehmen.

Uber das Codewort CWNLRESET kann beim Riicksprung in den Zustand PreDrive zwischen Soft-Reset und Software-Reset gewdhlt werden.

Hauptrelaisdiagnose (Voraussetzung: SY DHR=1) :

Im Zustand PreDrive wird vor dem Abschalten des Steuergerates das Bit B_dhrstart gesetzt, um die Hauptrelaisdiagnose zu
starten. Es wird solange gewartet, bis die Diagnose beendet (B_dhrend=TRUE) oder die maximale Zeit TDHRMX abgelaufen ist.
Uber das Bit B dhroff kann die Hauptrelaisdiagnose das Hauptrelais in dieser Zeit ein- bzw. ausschalten.

Der Zahler tdhrmxCtr zeigt die maximale verbleibende Bearbeitungszeit fur die Hauptrelaisdiagnose an.

Falls "K115 ein" im Zustand PostDrive zum Rlcksprung in den Zustand PreDrive fihrt, bleibt das Hauptrelais in der Initialisierung
eingeschaltet und es entfallt die Verzdgerungszeit fiir den anschliessenden Ubergang PreDrive nach Drive.

Achtung: Falls KL15-Info nur lber CAN zur Verfigung steht (und nicht als externes digitales Signal), muss die Funktion %BBSYSREQ
das Bit B_kl1l5 entsprechend merken und in der Initalisierung, im Zustand PreDrive und zu Beginn von Zustand Drive entsprechend

zur Verfligung stellen. Diese Zeit ist davon abhdngig, wie schnell die aktuelle KL15-Information Uber die CAN-Kommunikation nach dem
Steuergeratehochlauf wieder zur Verfligung steht.

Bel Systemen mit PreDrive wird wahrend der HR-Diagnose und wahrend einer WDA-Abschaltung der Kl15-Reset freigegeben. Falls die
"K115-Info" nur Uber CAN zur Verfligung steht, wird bei "KL15-Info ein" in diesen Fallen ein Software-Reset ausgeldst. Damit wird
das Ziel verfolgt, einen KL15-Reset zu "simulieren".

Auswertung KL15-Signal:

| KL15-Reset Auswertung B_k115
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| | in der Software

__________________ o o o o ___

Initialisierung | freigegeben | -

PreDrive | gesperrt | Ubergang PreDrive => Drive

Drive | freigegeben | Ubergang Drive => PostDrive

PostDrive | gesperrt | Ubergang PostDrive => PreDrive

HR-Diagnose | freigegeben | Auslésen eines Software-Resets

WDA-Abschaltung | freigegeben | Auslésen eines Software-Resets

bbhwonof_of £ | freigegeben | -

Hinweise:

- Falls eine WDA-Abschaltung erkannt wird, wird der KL15-Reset auch bei PreDrive und PostDrive
freigegeben!

- Nach Aufruf von bbhwonof off (keine Zeitraster mehr) kénnen andere Funktionen tber die Services
"ReleaseT1l5Reset" und "DisableTl5Reset" den KL15-Reset sperren bzw. freigeben.

Abschalten des Steuergerates:

Vor dem Aufruf von bbhwonof off wird 20ms gewartet, um eine sichere SPI-Kommunikation durch das lms-Zeitraster zu gewdhrleisten.
Dieses gilt sowohl flir Systeme mit PreDrive als auch flir Systeme ohne PreDrive.

Zu Beginn dieser Wartezeit wird das Hauptrelais abgeschaltet und der KL15-Reset ist bereits (System ohne PreDrive) oder

wird im ndchsten 10ms-Raster (System mit PreDrive) freigegeben.

Hinter dem Aufruf von bbhwonof off verbirgt sich u.a.:

- alle Interrupts disablen

- Aufruf von urram 10msSwOff mit dem zerstdrerischen Ramtest und Abschalten des Steuergerats

Hinweise:

Das Bit B_hr zeigt an, ob das Hauptrelais eingeschaltet ist. Diese Information entspricht der Ansteuerung und
berlcksichtigt kein Prellen des Hauptrelais beim Einschalten des Hauptrelais durch Software (bspw. im Systemzustand PreDrive) oder
Verzdgerungen durch SPI-Komunikation.

Es wird eine Zustandsvariable ecustate zur Verfligung gestellt, damit alle anderen Funktionen nach und nach statt der
Zustandsbits B_wakeup, B_norm und B_nachlauf diese Zustandsvariable ecustate auswerten kdénnen.

Sobald alle Funktionen auf diese Abfrage umgestiegen sind, kénnen sowohl die Zustandsbits als auch die Interruptsperre
zum Setzen der Zustandsbits in dieser Funktion entfernt werden.

Das Bit B_drivecyl zeigt an, ob nach dem letzten L&schen des Dauerrams der Zustand PostDrive mindestens einmal lber B_nachl=FALSE
(d.h. "Nachlauf beendet") beendet wurde.

Die Ramzelle bbsyconctr zeigt an, wie hdufig die Initialisierung des Steuergerdtes durchlaufen wurde.
Uber die Bits B_nl rst, B_nl, B psoff und B_fin wak wird die Konfiguration des CY315 vorgenommen.

Die Zahler tpredrv_w, tdrv_w bzw. tpostdrv_w geben an, wie lange in den jeweiligen Systemzustdnden PreDrive, Drive bzw. PostDrive
verweilt wird.

Der zahler tdhronCtr zeigt die verbleibende Verzdgerungszeit bis "HR ein" beim Ubergang PreDrive nach Drive an.

APP BBSYSCON 8.50.1 Applikationshinweise

Bei PreDrive-Systemen (d.h. SY PREDRV>0) kann Uber TPREDRVMX eine maximale Zeit fir den Verbleib in dem den Systemzustand
PreDrive eingestellt werden. Falls die Zeit zu 65535 Sekunden appliziert wird, wird diese Zeitlberwachung ausgeschaltet.
empfohlener Wertebereich fir TPREDRVMX: min. 30 Sekunden

Erstapplikation von TPREDRVMX: 300 Sekunden

Bel PreDrive-Systemen kann Uber CWHRPREDRV konfiguriert werden, ob das Hauptrelais im Zustand PreDrive eingeschaltet oder
ausgeschaltet ist.
Erstapplikation von CWHRPREDRV: 1, d.h. Hauptrelais eingeschaltet

Bei PreDrive-Systemen wird der Ubergang von PreDrive nach Drive bei Bedarf verzdgert, um ein sicheres Schalten des
Hauptrelais zu ermdéglichen. Dieses ist wichtig, falls das Hauptrelais im Zustand PreDrive ausgeschaltet ist (vgl. CWHRPREDRV) .
Die Wartezeit kann uUber TDHRON eingestellt werden. Die Mindestdauer betragt 30 ms.

Erstapplikation von TDHRON: 30 ms

Bel PreDrive-Systemen kann Uber CWNLRESET ausgewdhlt werden, ob der RlUcksprung von PostDrive nach PreDrive Uber einen Soft-Reset
oder einen Software-Reset erfolgen soll.
Erstapplikation: CWNLRESET: 0, d.h. Soft-Reset

Uber TDHRMX kann die maximale Bearbeitungszeit flir die Hauptrelaisdiagnose vor dem Ausschalten des Steuergeridtes eingestellt
werden. Dieser Applikationswert ist in Abhdngigkeit von der Bedatung in $DHR zu wahlen.
Erstapplikation: TDHRMX: 5 Sekunden
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FU BBSYSREQ 3.30.0 Weiterschaltbedingungen fir Systemzustéande

FDEF BBSYSREQ 3.30.0 Funktionsdefinition
"Initialization"

_ini _ini2pre _ini2

"State PreDrive"

_10msPreDrive

"State Drive"

_10ms _1000ms

"State PostDrive"

_100msSwOff

bbsysreg-main

o JU
0.0
! tnachl_w /NV
I
_Ja
————————————— E T S
| B_nachlend /NV
A
———————————————————————— —o»
B_nachistp /NV
bbsysreqg—ini
[+ ] [}
TESTKL15 TESTPREDRV
S DR O
alse I RRRR LR
B_kl15
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
S_ki15

dr_reg_Get_Reset_ID /NC
————————
B_prennl

DR_REG_RESET_ID_POST_TO_PRE_POSTDRIVE_COMPLETE /NC

BIOS-service

Process _ini2pre only needed if (SY_PREDRYV > 0) !
bbsysreqg-ini2pre

alse I

bbsysreqg-ini2

bbsysreg-main

bbsysreq-ini

bbsysreq-ini2pre

bbsysreq-ini2
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[ | [+ 1
TESTKL15 = TESTPREDRV =
alSe L I S o>

—————————————————————————————————————— AT
B_pdekp GETBIT

PreDrlve uphold request bit(s)

[if another bits are added, then all bits

are OR-linked and the result is inverted

analogous to calculation of B_nachlend] afleeeees
B_ecuoffrq

dr_reg_Get_Reset_ID /NC
BIOS-service

DR_REG_RESET_ID_POST_TO_PRE_POSTDRIVE_COMPLETE /NC

Process _10msPreDrive only needed if (SY_PREDRV > 0) !

bbsysreq—10mspredrive

[ r | [ r |
TESTKL15 TESTPREDRV
o FT o =

alse I HPp—----WFr— === === =
B_KI15

—————————————————————————————————————————————————————————————————————————— ‘
S_Ki15 Ly
| tnachl_w /NV
| /2l
' B_nachl
|
/3
***********

—A>—
B_nachlend /NV
bbsysreq—10ms

L :

—Co»
B_nachistp /NV
bbsysreq—1000ms

bbsysreq-10mspredrive

bbsysreq-10ms

bbsysreq-1000ms
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[+ | [}
TESTKL15 = TESTPREDRV =
[0} L oY
[alse]—+ i —
B_kI15
[+ }
"""""""""""" : TNLSGMX
B_nlale :
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
B_nlwst
:
B_nlobd : N oy N O
[5>— : ; I B_nachl
B_nleepr 5 : : ‘
. .
B_nlsgls ubrsq ' : L_J2
[+ P el
B_nlsiko UBNLMN : B_nachlstp /NV
:
B_nldve : 3 :
: - D ] N ) S 3
Bl 1 - B_nachlend /NV
B_nletm : '
B_nlubr
i
&
T
bbsysreq—100msswoff
ABK BBSYSREQ 3.30.0 Abklirzungen
Parameter Source-X Source-Y Art Bezeichnung
TESTBBSYSR FW Codewort zum Testen der Funktion %BBSYSREQ
TESTKL15 FW Parameter zum Setzen/Riicksetzen von B_klI15
TESTPREDRV FW Parameter zum Testen der Predrive-Funktionalitat
TNLSGMN FW Minimale Zeit fir SG-Nachlauf
TNLSGMX FW Maximale Zeit fur SG-Nachlauf
UBNLMN FW Minimale Batterie-Sollspannung
Systemkonstante Art Bezeichnung
SY_CANLHV SYS (REF) CAN-Lastenheft Version
Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
B_ecuoffrq BBSYSREQ BBSYSCON AUS Bedingung Anforderung SG ausschalten
B_kl15 BBSYSREQ ADVE, BBSYSCON,- AUS Bedingung Klemme 15
BGCVN, BGLBK, BKS,
B_nachl BBSYSREQ ADVE, BBSYSCON,- AUS Steuerung SG-Nachlauf
BGTPABG, ESSTT,-
GGTFA, ...
B_nachlend BBSYSREQ AUS Bedingung SG-Nachlauf regular beendet
B_nachlstp BBSYSREQ BGKSTDTA, BGTABST, AUS Bedingung SG-Nachlauf beendet
HT2KTPH
B_nlale ALE BBSYSREQ EIN Anforderung Steuergeratenachlauf von Funktion ALE
B_nican CANECU BBSYSREQ EIN Bedingung fur SG-Nachlauf von CAN
B_nldve ADVE BBSYSREQ, GGUBR EIN Anforderung Steuergeratenachlauf von DVE
B_nleepr BBSYSREQ EIN Bedingung Nachlauf EEPROM schreiben
B_nlel KMTR BBSYSREQ, TKMWL EIN Bedingung Nachlauf Zusatz-Elektrolufter
B_nletm GGTFM BBSYSREQ EIN Bedingung Nachlauf tmot-Fehler
B_nlobd BBSYSREQ EIN Anforderung Steuergeratenachlauf von OBD
B_nlsgls KMTR BBSYSREQ, GGUBR, EIN Anforderung Steuergeratenachlauf von Steuergeréate-Luftersteuerung
TKMWL
B_nisiko BBSYSREQ EIN Bedingung Nachlauf EGAS-Uberwachung
B_nlubr GGUBR BBSYSREQ EIN Bedingung Anforderung Steuergerétenachlauf fir UBR-Diagnose
B_nlwfs BBSYSREQ EIN SG-Bedingung SG-Nachlauf durch Wegfahrsperrensteuergerét
B_nlwst BGTABST BBSYSREQ EIN Anforderung Steuergeratenachlauf fur Wiederholstarterkennung
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Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
B_nmin BGWNE ADVE, BBNWS,- EIN Bedingung Unterdrehzahl: n < NMIN
BBSTHDR, BBSTT,-
BBSYSREQ, ...
B_pdekp BKS BBSYSREQ EIN Anforderung von EKP-Ansteuerung zur Beibehaltung Steuergerate-Predrive
B_prennl BBSYSREQ BKS AUS Bed. Predrive nach Nachlauf fur Hauptrelaisdiagnose
B_pwf BBHWONOF BBBO, EIN Bedingung Powerfail

BBKH, BBSYSREQ,-
BDEMUM, BGCVN, ...

B_stend BBSTT ADVE, AEKP, ALE,- EIN Bedingung Startende erreicht
AMSV, ARMD, ...
S_kl15 BBSYSREQ, SYSCON EIN Schalter Klemme 15
tnachl_w BBSYSREQ BKS, GGTFA AUS SG-Nachlaufzeit
ubrsq GGUBR ADVE, ALBK, ALSU,- EIN Bordnetzspannung tber Hauptrelais, Standard-Quantisierung

BBSYSREQ, BGDVE, ...

FB BBSYSREQ 3.30.0 Funktionsbeschreibung

Die Funktion $%BBSYSREQ berechnet fir die Systemzustandskontrolle (%BBSYSCON) die Weiterschaltbedingungen

B_k115, B_nachl, B_nachlend und (fur Systeme mit PreDrive) B_ecuoffreq, die zu Ubergingen zwischen den Zust&nden

"PreDrive" (falls vorhanden, d.h. SY PREDRV>0), "Drive" (Normalbetrieb), "PostDrive" (Nachlauf) und "SG ausgeschaltet" fuhren.

Nach Ricksetzen von B_kl15 (Hierarchie bbsysreq 10ms) wird im Normalbetrieb die Bedingung fiir B_nachl fiir den Ubergang
in den SG-Nachlauf gesetzt. Nach Ablauf des SG-Nachlaufs wird die Bedingung B_nachl zuriickgesetzt. Hiertber wird in der
Systemzustandskontrolle das Ende des SG-Nachlaufs eingeleitet.

Mit dem Nachlauf und erkanntem nmot < nmin (B_nmin) wird die Nachlaufzeit tnachl w gestartet, die die aktuelle Zeit
des SG-Nachlaufs wiedergibt (Hierarchie bbsysreq 100msSwOff) .

Das Abschalten des SG-Nachlaufs wird ausgeldst,
wenn von den verschiedenen Funktionen im Nachlauf keine Anforderung mehr kommt,
d.h. alle B nl* = false, und wenn die minimale Nachlaufzeit (TNLSGMN) abgelaufen ist
oder eine Spannungsschwelle (UBNLMN) unterschritten wurde
oder wenn die maximale Nachlaufzeit (TNLSGMX) erreicht wurde.

Wird der SG-Nachlauf vollstandig abgearbeitet, d.h. das SG wechselt erst in den Zustand "PreDrive" (fir SY_ PREDRV>0),
bzw. das Steuergeradt ist ausgeschaltet (flr SY_PREDRV==0)
nachdem alle Anforderungen zurlickgenommen wurden, so wird dies in der Bedingung B _nachlend (Dauer-RAM) mit true dokumentiert.
Ist die Bedingung B_nachlend false, deutet dies auf einen Abbruch des SG-Nachlaufs durch Reset, Wiedereinschalten
der KL15 oder Erreichen der maximalen Nachlaufzeit TNLSGMX hin.

Mit Rlicksetzen des Bits B_nachl wird das Bit B_nachlstp ins Dauerram geschrieben. Dieses Bit gibt an, ob der Nachlauf
reguldr beendet wurde. Ist B _nachlstp = false, deutet dies auf einen Abbruch des Nachlaufs, z.B. durch Wiedereinschalten
von KL15, hin.

Nachdem der SG-Nachlauf vollstandig abgearbeitet ist, wechselt fir SY PREDRV>0 das SG zunachst lber eine Resetausldsung

in den Zustand "PreDrive". Um schneller in den AUS-Zustand zu kommen,

wird die Resetkennung (dr_reg_Get_Reset_ID = DR_REG_RESET ID POST_TO_ PRE_POSTDRIVE_COMPLETE) ausgewertet und direkt B_ecuoffrg
gesetzt.

Achtung: TESTBBSYSR, TESTPREDRV und TESTKL15 durfen nur zu Testzwecken am Labormefplatz von 0 abweichende Werte erhalten !

APP BBSYSREQ 3.30.0 Applikationshinweise
Typische Werte flUr Erstapplikation:

Festwerte siehe Spalte "Defaultwert" in der Quantisierungsliste
Achtung: TESTBBSYSR, TESTPREDRV und TESTKL15 durfen nur zu Testzwecken am Labormefplatz von 0 abweichende Werte erhalten !

Anstatt auf das Setzen oder Loschen des Bit B_pdekp zu warten, kann zu Testzwecken iiber das Codewort TESTBBSYSR.BitO0/Bitl
das Bit B_ecuoffrqg gesetzt/geldscht werden.

Flir TESTPREDRV>0 besteht am Labormefplatz die Méglichkeit, B_kl15 unabhangig von S_kl115 lber einen Festwert zu beeinflussen.
Dabei gilt: TESTKL15=0 --> B_k1l15=FALSE
bzw. TESTKL15>0 --> B_k115=TRUE

Vivace (version fdr3-26d of Mar 9 2004 15:01:25), processed at Fri Aug 20 11:30:19 2004



© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, auch fir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede Vebffentlichungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

Ea827 TSI BBWDA 2.10.2 Seite 148 von 4860

5-4420.01/41W038_PQ35;0 20.AUG.2004
Funktionsrahmen Alexander Frick

FU BBWDA 2.10.2 Betriebsbereich WDA-Abschaltung

FDEF BBWDA 2.10.2 Funktionsdefinition

1
trigger dr_reg_SysReset
B o —1 B_ausc_wda Software_Reset—------ (I
_ausc_wda
in BIOS
! WDA_STATE
TIME_WDA_ONDB /NC
B WDANGT T B L — B_WDA_ON
(from BIOS) wdaondeb_w -
3 .
: TIME_WDA_OFFDB /NC B_wdaactivi—------------- —a>—
3 - - B_wdaactiv
— B_WDA_OFF wdapat_|
wdapat_| /NV
---—4 B_UMERR
WDA_STATE

o>
WDA_FRERR_ACTIVE <2>/NC

This has to be calculated also in state PreDrive and PostDrive.

bbwda-drive

bbwda-drive

Die Ubersicht zeigt den Zustandsautomaten, in dem die Funktionalit&t der Funktion $BBWDA ausgefithrt wird.

®

INACTIVE/ \
Entry: wdastate_| = WDA_NOT_ACTIVE;
Exit: Bestimmung Ursache fir WDA Abschaltung

- —

trigger
[B_WDA_ON && !B_ausc_wda]

state transitions delayed
by debouncing

ACTIVE/
Exit: wdastate_| = WDA_NOT_ACTIVE;

= -

trigger
[B_WDA_OFF]

RESET/ N
Entry: Software-Reset J

bbwda-wda-state

bbwda-wda-state

Vivace (version fdr3-26d of Mar 9 2004 15:01:25), processed at Fri Aug 20 11:30:19 2004



Ea827 TSI BBWDA 2.10.2 Seite 149 von 4860

5-4420.01/41W038_PQ35;0 20.AUG.2004
Funktionsrahmen Alexander Frick

© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, auch fir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede Vebffentlichungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

Der Zustandsautomat zeigt die einzelnen Zustdnde und die entsprechenden Ubergangsbedingungen.

dr_reg_WasPowerfail

———————————————————

o
WDA_NOT_ACTIVE /NC wdapat_| /NV

—e>
wdapat_I/NV | AL

>
WDA_NOT_ACTIVE /NC WDA_NOPWF /NC out /NC

o>
WDA_LOWVOLTAGE /NC WDA_NOPWF /NC out/NC

bbwda-bbwda-getwdapowerfail

D
WDA_PWF /NC out /NC

bbwda-bbwda-getwdapowerfail

Die dargestellte Funktionalitdt wird wahrend der Initialisierung des Steuergerates durchlaufen.

bbwda-bbwda-setdefaultwdast

(o W>—
WDA_NOT_ACTIVE /NC wdapat_| /NV

bbwda-bbwda-setdefaultwdast

Die Anzeige fur die Ursache der WDA-Abschaltung wird zurlckgesetzt.

bbwda-postdrive

if (IGET_B_wdaactiv) bbwda_SetDefaultWDASt();

bbwda-postdrive
In der Darstellung wird das Verhalten im Zustand PostDrive dargestellt.

ABK BBWDA 2.10.2 Abkiirzungen

Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
B_ausc_wda UMAUSC BBWDA EIN Bedingung Abschaltpfadtest aktiv fiir WDA-Flankenauswertung
B_wdaactiv BBWDA BBSYSCON, KOEVAB AUS Bedingung WDA-Abschaltung aktiv
frerr_c_um UMKOM BBWDA EIN FR-Fehlerzahler fur Differenz FZ-Riickmeldung/FZ-Erwartungswert in der Fkt.Gberw.
umerr_c_um BBWDA, UMAUSC, UM-EIN Fehlerzahler-Rickmeldung des UM in der Funktionsiiberwachung
KOM
wdapat_| BBWDA DUF AUS Information Ursache fiir WDA-Abschaltung

FB BBWDA 2.10.2 Funktionsbeschreibung

BEGRIFFSDEFINITIONEN:

WDA = WatchDog-Ausgang (des CY31x).

WDA-Abschaltung = Abschaltung der Endstufen durch das Uberwachungsmodul im CY31x mit Hilfe der
WDA-Leitung

NVRAM = DauerRAM (Speicherbereich im Ram, der nach Ausschalten des Steuergerdtes nicht
seinen Inhalt verliert)

Reset mit NVRAM-Initialisierung = Software-Reset mit anschliefender Initialisierung des DauerRAMs (d.h. Ld&schen)
Redundanter Abschaltpfadtest = Die Frage-Antwort-Kommunikation wird bei aktivierter Drosselklappen-Endstufe

absichtlich falsch bedient, um die WDA-Abschaltung zu testen/prufen
(siehe $%UMAUSC) .

Mbgliche Ursachen flr eine WDA-Abschaltung:

Die Funktion $%BBWDA definiert die Reaktion der CPU auf eine erkannte WDA-Abschaltung.
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Die WDA-Leitung wird unter folgenden Bedingungen aktiviert, d.h. nach Low gezogen:

a) Fehlerhafte/fehlende Frage-Antwort-Kommunikation zwischen der CPU und dem Uberwachungsmodul im CY31x

b) Erkennen von Unterspannung auf der 5V-Versorgung durch den CY310/315. In diesem Fall wird am CY31lx gleichzeitig
der RST5-Pin=Low und damit an der CPU ein Interrupt generiert.

c) Erkennen von Unterspannung/Uberspannung auf der 5V-Versorgung durch den CJ94x.

Sobald eine WDA-Abschaltung erkannt wird, wird zundchst Uberprift, ob die WDA-Abschaltung durch eine fehlende/fehlerhafte
Frage-Antwort-Kommunikation zwischen Uberwachungsmodul und CPU hervorgerufen wurde und in diesem Falle die Kennung
WDA_MONITOR in wdapat_ 1 eingetragen. Falls nein, wird durch Auslesen einer Kennung im CJ94x Uberpriift, ob Uberspannung
zur Aktivierung der WDA-Leitung gefuhrt hat und gegebenenfalls die entsprechende Kennung WDA_OVERVOLTAGE in wdapat_1
eingetragen. Falls nein, wird davon ausgegangen, dass der CJ94x Unterpannung (WDA LOWVOLTAGE) erkannt hat.

Die Toleranzbander, in denen der CY31x (Stabi-Baustein) und der CJ94x (Endstufenbaustein) Unterspannung erkennen und

die WDA-Abschaltung aktivieren, sind deckungsgleich. In der Regel wird die Unterspannung vom CY31lx als externer Interrupt
an die CPU gemeldet und die Programmsequenzen von $BBWDA in diesem Fall nicht mehr durchlaufen. Sollte aber der CJ94x

auf Grund von erkannter Unterspannung die WDA-Abschaltung aktivieren - ohne dass der CY31lx dieses bemerkt hat - , so darf
dieser Zustand nur flir die Zeit von maximal TIME_WDA MAX LOW_V*10ms vorliegen. Im anderen Falle wird die Kennung von
WDA_LOWVOLTAGE auf WDA_ACTIVE gesetzt.

Kennungen in wdapat_1:

WDA_ACTIVE OXAAAAAAAA
WDA_MONITOR 0xB5B5B5B5
WDA_OVERVOLTAGE 0x94949494
WDA_LOWVOLTAGE 0xC7C7C7C7
WDA_NOT_ACTIVE 0x0

Falls im Hochlauf des Steuergerdtes in wdapat_1 als Kennung WDA NOT ACTIVE oder WDA LOWVOLTAGE erkannt wird, so wird

das NVRAM nicht neu initialisiert.

In den F&llen WDA MONITOR (fehlende/fehlerhafte Frage-Antwort-Kommunikation), WDA_ OVERVOLTAGE

(Uberspannung) oder WDA_ACTIVE (unbekannte Ursache!) erfolgt eine Neuinitialisierung des NVRAMs

(Hintergrund: Das Verhalten der CPU bzw. der Fahrsoftware im Hinblick auf Diagnose und Adaptionswerte wahrend der

erkannten WDA-Abschaltung ist nicht vorhersehbar) .

Durch den Dienst bbwda GetWDAPowerfail() wird bei bereits erkanntem Powerfail die Kennung in wdapat_ 1 (SystemRam!) geldscht.
Als Ruckgabewert liefert dieser Dienst die Information, ob das DauerRam auf Grund erkannter WDA-Abschaltung im letzten
Fahrzyklus geldscht werden soll.

Am Bit B_wdaactiv kann erkannt werden, ob die WDA-Abschaltung im aktuellen Fahrzyklus oder im letzten Fahrzyklus erkannt
wurde. Da nach erkannter WDA-Abschaltung (ausser durch redundanten Abschaltpfadtest oder nach erkannter Unterspannung)
immer das NVRAM geldscht wird, muss die Ursache flir die WDA-Abschaltung im letzten Fahrzyklus auch nach Neuinitalisierung
des NVRAMs im aktuellen Fahrzyklus flr entsprechende Auswertungen bereitgestellt werden. Nach entsprechenden Auswertungen
(z.B. Fehlereintrag) kann die Kennung in wdapat_1 Uber den Dienst bbwda_ SetDefaultWDASt () gezielt geldscht werden.

Fur den Fall, dass kein Rlcksetzen der Kennung erfolgt, wird im Nachlauf in einem Fahrzyklus ohne erkannte WDA-Abschaltung
die Kennung in wdapat_ 1 immer auf WDA NOT ACTIVE gesetzt!

Falls Uberspannung zum Aktivieren der WDA-Abschaltung flithrt, bleibt die WDA-Abschaltung gelatched. WDA-Abschaltung durch
Uberspannung darf eigentlich nie auftreten. Im Falle von Uberspannung kann nicht unbedingt davon ausgegangen werden, dass
eine Umkonfiguration der SPI-Bits im CJ94x vorgenommen werden kann.

Nach Weggang der WDA-Abschaltung wird ein Software-Reset ausgeldst, um die Fahrsoftware gezielt neu zu starten.
Grundsatzlich darf die SW-Reaktion auf die Aktivierung der WDA-Leitung nicht ausgeldst werden, wenn der Test des
redundanten Abschaltpfads aktiv ist. Dieses wird am Bit B_ausc_wda erkannt.

Bei diesem Test wird die WDA-Leitung durch die Uberwachung (vgl. $UMAUSC) gezielt aktiviert, um die WDA-Abschaltung
zu testen. In diesem Testfall ist kein folgender Software-Reset.

APP BBWDA 2.10.2 Applikationshinweise
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FU ECUDEYV 1.10.0 Erkennung von Applikationssteuergeréaten
FDEF ECUDEYV 1.10.0 Funktionsdefinition

ok kkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkk ok kkkkkkkkkkkkkkk ke k ok k ok ko k ok ok ok ok ok ok ok ok ke ke ok

*% Erkennung eines VW Applikationssteuergerates *x
KAk K h A Ak kA kA Ak hk kA Ak h Ak ko kk ko hkhk ok hkh ko hhkk ko hkkhkhkhkhkhkhk ko hkhkhkhkhkkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhhkhkhkhkhkkkhkhkhkhkhkhkhhhkh*x

Anhand eines Kunden- und/oder Projektspezifischem Vorgang wird erkannt, ob es sich um
ein Seriensteuergerdt oder ein Muster- bzw. Applikationssteuergerat handelt.

Als Ausgangsgrdsse wird das Bit B_ecudev beeinflufit:

B_ecudev = 0 ---> Seriensteuergerat
B_ecudev = 1 ---> Muster- bzw. Applikationssteuergerat.

Das Vorgehen, wie man erkennt, ob es sich um ein Serien- bzw. Mustersteuergerat handelt,
wird mit dem Kunden individuell festgelegt.

Flir den Kunden VW/Audi wird die Kennung Uber einen bestimmter Wert im EEPROM festgelegt.
Dieser Wert wird am Bandeende ins SG programmiert.

Da das Ausgangsbit fur sicherheitskritische Funktionen bendétigt wird, wird aus
Geheimhaltungsgrlinden hier nicht ndher auf die Funktion eingegangen.

ABK ECUDEV 1.10.0 Abkiirzungen

Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung

B_ecudev ECUDEV AUS Kennung fur Applikationssteuergerat
FB ECUDEY 1.10.0 Funktionsbheschreibung

APP ECUDEV 1.10.0 Applikationshinweise

FU BDEMKO 5.40.0 BDE-Betriebsartensteuerung: Soll-Betriebsart

FDEF BDEMKO 5.40.0 Funktionsdefinition

B_homz
B_hmmz
Break
1 B_hosz
T —/V m y
B_nobdem
B_schz
bdemodab
= B_skhz
bdemod_um N 3
PRIO APSY EPRL MSUS UESB B_spz
bdemodbs —
e B_hksz
- —
bder:lodnl bdemodk bdemodzv bdemodz modsout
bdemodmd
B_homs
bdemodsu
B_hmms
=— BITS
bdemodkh
B_hoss
bdemodsk
B_schs
bdemodst
B_skhs
bdemoddm
B_hsps
bdemodfa o
B_eahoms
E
B_easchs §
—p— £
B_baschs g

bdemko-bdemko
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PRIO: Priorisierung der Betriebsarten-Anforderungen
[ > bdemodko
bdemodko
[ =>
SY_MODMASK _Ju
BDEMODZU Tttt T T Tmr T T T T
[ o] [ true}-----
bdemodfa _Ju B_templ /NC
B_templ /NC
[o] available modes
R L R /2
e LBl .
- I
temp_mode /NC AND U :
bdemodab [0 ] I B_templ /NC
2!
bdemodfa
L1} permissible engine speed range prioko
e e e i
/Y * 7777777777777
AND > - I
temp_mode /NC AND U : alse 2 D>—
bdemod_um [0 ] I
/2 .
bdemodfa B
2 " " > 2
monitoring prioko §
bdemko-prio
PRIO1l: Priorisierung der Betriebsarten-Anforderungen (1. Fortsetzung)
T A =i |
- U * 7777777777777 —Ju
> - I :
temp_mode /NC AND : N e
bdemodbs [0 ] ] B_templ /NC
\JZ/
bdemodfa
(5] component protection prioko
modmasknl )
L /2
/Y ,,4 ,,,,,,,,,,,,, _Ju
AND D> - I
temp_mode /NC AND ‘
bdemodnl [0} ] B_templ /NC
[ 5] \JZ/
bdemodfa
[4] limp home coordination prioko
o L R P
= * ,,,,,,,,,,,,, Ju
AND > - I :
temp_mode /NC AND ‘ oD
bdemodmd [0 | ] B_templ /NC
\JZ/
bdemodfa
[5] engine torque adjustment range prioko
B_dsmfause :
L
B_faskno - BN N
H B_temp2 /NC
bdemko-priol
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PRIO2: Priorisierung der Betriebsarten-Anforderungen (2. Fortsetzung)

2 D>—--—H[IF—-—-—- !
B temp2/NC bl .. _Ju
% o
ile emoanm ;
[, e
L/ - I ,,,,,,,,,,,,, _Ju
= + ‘
temp_mode /NC AND ,,: ‘
bdemoddm [0 ] ] B_templ /NC
[ c 2/
bdemodfa ‘J
[10] diagnosis manager (during short test) prioko

I LI (1] S S S _J2 :

AND . - - §

AND : ! IR N

bdemodsu temp_ mOde INC [0 ] = ! B_templ /NC
[ 5] \JZ/

bdemodfa
(6}

desulfurization prioko

S e
AMD D> - H . *‘
temp_mode /NC AND B ‘ e
bdemodkh [0 ] I 2
L2

bdemodfa g
- > K]
[7] catalyst heating prioko 3
bdemko-prio2
PRIO3: Priorisierung der Betriebsarten-Anforderungen (3. Fortsetzung)
AP e e
- LS * ————————————— _Ju
> — ) D> - | H
temp_mode /NC AND L : N i
bdemodsk - [0 ] ] B_templ /NC
\JZ/
bdemodfa
T D>—
8 storage catalyst control prioko
B LI TR ,,,,,,, _J |
ThAly o il
AND : ‘ B N
bdemodst temp_mode INC [0 ] = ! B_templ /NC
\JZ/
bdemodfa
[o] start/warm-up control prioko
a:[%ﬂ }H.—- ----- ]
B_temp2 /NC bl .. _Ju
; bd d o
2 emodnm 3
R = |
[o ] ‘ ; :
L/ * 7777777777777 —Ju
AND D> - I :
temp_mode /NC AND ,,: ‘ D
bdemoddm [0 ] ] B_templ /NC
\JZ/
bdemodfa
[10} diagnosis manager (outside short test) prioko
LD ——— % - — - — - — - — i — - — - — Jl/
B_templ /NC ! 1> o >—
2 bdemodfa temp_mode /NC bdemodko 2
- L >— 3
[1} optimum mode prioko 5

bdemko-prio3
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BDEMKO 5.40.0

APSY: Applikationsschnittstelle und Systemprioritdten der Betriebsarten

[+ ] 1 = ———————
CWBDEMKO SKH |
SYsP i
ffffffffffffffffffffffffffffffffffffffff
B_stend 1 bdemodzve ;
[ bdemodko ~ [ D>
. bdemodzve
APPL modapl
modapl| :;
bdemko-apsy
APPL: Applikationsschnittstelle
II}—«»—E:EETBIT e I
CWBDEMKO Y :
4 GETBIT
1 |
4 GETEIT : ; ;
1 L
1 ; i
: § i
[T ; | ? !
: : : |
: : i
[ bdemodko |
; —
: modmasknl
i i B J
' I
I .
i \AH/Z/
[ D>
ttmodper_w
[0.02]
[s]
,,,,,,,,,,,,,,, e JU
—————————
i B_mod1lper
FO—1
TMOD2PER | ttmodper_w
; L._._J3l
TMOD1PER | ttmodper_w 1 >
L. J3 MOD2PER modsper /NC a
MOD1PER modsper /NC BDEMODAP £

bdemko-appl

Vivace (version fdr3-26d of Mar 9 2004 15:01:25), processed at Fri Aug 20 11:30:19 2004



Ea827 TSI BDEMKO 5.40.0 Seite 155 von 4860

5-4420.01/41W038_PQ35;0 20.AUG.2004
Funktionsrahmen Alexander Frick

© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, auch fir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede Vebffentlichungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

SYSP: Systemprioritdten

[ modapl '
SYSP1 SYSP2
temp_pri bdemodzv
temp_mod
g
£
bdemko-sysp
SYSP1: Systemprioritdten, Teil 1
[modapl
GETBIT—--»
: GETBIT 3 GETBIT 5
BETBIT|—--+ : : :
| | |
% AT . Tefr
[=)> . L *’:l:y
SY_PRIOHOM 1 : ‘
1 rLy : )
L1 Fiom > B “%j 8
h - g
HMM HOS 5] ] temp_mode $
SCH £
bdemko-syspl
SYSP2: Systemprioritaten, Teil 2
[ modapl + +
GETBIT—--+ GETBIT 5
T (6] |
(4] | 5 5
Do
[ temp_prio ' "ﬁ.\
SY_PRIOSKH : : :
_ ' : [w]> :
SY_PRIOHSP | SY_PRIOHKS 3
ftemp_mode j’%} ;,JL‘ N
| = z
G (&) ] ~ .
HSP AKS 5

bdemko-sysp2
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BOSCH

EPRL: Entprellung

[false}—-

—D>—
B_tmodmag

[
bdemodzve .
MAGMASK ;

bdemodz

- >
tmodmag_w

f
bdemodz ~ AND
_, F?. iy

modmasknl

[ >
bdemodzve

bdemko-eprl

MSUS: Mehrstufige Umschaltung

U Ju
N e :
] ! _J2 ) L3
|
: [false}- >
: ] B_sabkup gangi tmodmag_w
‘4’/1/ TMAGMINGA
- [truel-—r>—-of ) |-
: B_tmodmag ;
S _Ja
I -
| B H S I _Ja
R T R I s
3 B_kupp! ALY tmodmag_w
' 3 [true}—-- % F [+ ]
! : B_sabkup 3 TVUMSCH
T :

! B_tmodmag
I
2!

bdemodz

SCHHOM

% bdemodz >

HOMSCH

[ bdemodz

bdemko-msus

modsvl

modsv2|

modsout——{modsout>

bdemko-eprl

bdemko-msus
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SCHHOM: Uberginge von SCH nach HOM
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
B_sch R
ffffff
[ — ; § :
-l ! :
HOM : ;
KFUMVAR §
L FFE — D>
et umvar i :,,,,@ rrrrrr " g B_umschhom :
misol
BETEIT :
PF GETBIT |—-----mmememmoeeeees
modmaskn -
B_hmmden
: £
T e — £
E]
B_hosden §
bdemko-schhom
KFUMVAR: Kennfeld KFUMVAR
A—— T
o ;
‘ i
: | i
LJu I
nmot ; W D>— !
: nmotumvar Y
: 1>
: mvar
' KFUMVAR
] !
HYMKFUMVAR L1 .
lmiSO| > >+ g
misolumvar H
£
bdemko-kfumvar
HOMSCH: Ubergdnge von HOM nach SCH
B_hom N
R e F
[ i i i
L8 =en i ?
GETBIT FF ; B_umhomsch ‘
umvar :
GETBIT
modmasknl
:
[T 5
s
B_hosden §
bdemko-homsch
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UESB: Ubernahme einer neuen Sollbetriebsart

bdemods
< seTeT)—---B-Sehs .,
.
4 sETBIT - BSKNS ..
[4]
4 seTeiT—--BNoss.__..
4 GETBIT
[6 ]
) s} B-Nkss

B_easchs

B_baschs

bdemko-uesb

INIT: Initialisierung bei SG-Reset

Break

SYST ;::. i JT»I

bdeodst H *****
Bit 6: HSP

i
Y

Bit 0: B_homz | bdemodz
[
R /|
o7
bdemods_w

Bit 0: B_homs
Bit 8: B_eahoms

(> [ ]
SY_MODMASK bdemodnm

[ ]
bdemodvkh

bdemko-init

—————— - JY
Bit 0: B_homz ! bdemodz
Bit 6: B_hspz |
L. Ja
o
Bit 0: B_homs bdemods_w
Bit 6: B_hsps

Bit 8: B_eahoms
Bit 10: B_easchs

Break
> - _JT
sybsT oAb g

Bit 0: B_homz bdemodz

>
Bit 0: B_homs bdemods_w
Bit 8: B_eahoms

SY_MODMASK bdemodnm

bdemodvkh

bdemko-uesb

bdemko-init
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BITS:

Zuordnung von Bezeichnern und Bitpositionen

The following subfunctions describe the assignment of bit names to bit positions.
The assignment is done only in KGS file.

BETBITf—------
B_eahoms
BETBIT—------ [8]
bdemodz B_homz bdemods_w 555 AND
[0 ] bdemods 4 BETBIT|—------ —
B_easchs
4 BETBIT|—------ 1 BETBIT|—------
B_hmmz B_homs
(0] GETBIT—--
B_baschs
4 BETBIT—------ 1 BETBIT}—------
B_hosz B_hmms
4 BETBIT}—------ 4 BETBIT|—-----
B_schz B_hoss
4 BETBIT}—------ 1 BETBIT}—------
B_skhz B_schs
4 BETBIT—------ 1 BETBIT}—------
B_hspz B_skhs
[6] BITSL
BETBIT—------ 4 BETBIT|—-----
B_hksz B_hsps
[6 ]
GETBIT [—------
B_hkss
bdemko-bits
BITS1: Zuordnung von Bezeichnern und Bitpositionen (Fortsetzung)
D
B_sabkup
D
B_tmodmag
Do
B_umschhom
eI
B_umhomsch
B T L [ >
B_mod1per BDEMKObits

bdemko-bits1

ABK BDEMKO 5.40.0 Abklrzungen

Parameter

BDEMODAP
BDEMODZU
CWBDEMKO
HYMKFUMVAR
HYNKFUMVAR
KFUMVAR
MAGMASK
MOD1PER
MOD2PER
TBDEMODAP
TMAGMINGA
TMOD1PER
TMOD2PER
TVUMSCH

Systemkonstante

SY_HDST
SY_MODMASK
SY_PRIOHKS
SY_PRIOHMM
SY_PRIOHOM
SY_PRIOHOS

Source-X

nmotumvar

gangi

Source-Y

misolumvar

Art

FwW
FwW
FW
FW
FW
KF

FW
FW
FW
FwW
KL

FwW
FwW
FW

Art

SYS (REF)
SYS (REF)
SYS (REF)
SYS (REF)
SYS (REF)
SYS (REF)

Bezeichnung

Sollbetriebsart fir Applikationsschnittstelle

Bitmaske zur Festlegung der zuléssigen Betriebsarten

Codewort fir CWBDEMKO

Hysterese Sollmoment bei Adressierung von KFUMVAR

Hysterese Motordrehzahl bei Adressierung von KFUMVAR
Betriebspunktabhangige Umschaltvariante

Bitmaske fiir Magerbetriebsarten

Sollbetriebsart 1 fir periodische Umschaltung tiber Applikationsschnittstelle
Sollbetriebsart 2 fir periodische Umschaltung tiber Applikationsschnittstelle
Zeit nach Startende fir Freigabe der periodischen Umschaltung

Entprelizeit fir Umschaltung auf Magerbetrieb

Zeit in Sollbetriebsart 1 bei periodischer Umschaltung

Zeit in Sollbetriebsart 2 bei periodischer Umschaltung

Verzogerungszeit fir Umschaltung in Magerbetriebsart bei Gangwechsel

Bezeichnung

Systemkonstante Hochdruckstart

Systemkonstante Zulassige Betriebsarten

Systemkonstante Betriebsartenprioritdt Homogen-Klopfschutz
Systemkonstante Betriebsartenpriorititt Homogen-Mager
Systemkonstante Betriebsartenprioritit Homogen
Systemkonstante Betriebsartenprioritdt Homogen-Schicht

bdemko-bits

bdemko-bits1
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Systemkonstante

SY_PRIOHSP
SY_PRIOSCH
SY_PRIOSKH

Variable

B_baschs
B_dsmfause
B_eahoms
B_easchs
B_faatm

B_faskno
B_hks

B_hkss

B_hksz
B_hmmden
B_hmms

B_hmmz
B_hom

B_homs
B_homz
B_hosden
B_hoss

B_hosz
B_hsp

B_hsps

B_hspz
B_kuppl

B_mod1per
B_nobdem

B_sab

B_sabkup
B_sch

B_schs

B_schz
B_skh

B_skhs
B_skhz
B_stend

B_tmodmag
B_umhomsch
B_umschhom
bdemkobits
bdemod

bdemod_um
bdemodab
bdemodbs
bdemoddm
bdemodfa

bdemodkh
bdemodko
bdemodmd
bdemodnl
bdemodnm

Quelle

BDEMKO
DSCHED
BDEMKO
BDEMKO
TKDFA

TKDFA
BDEMUM

BDEMKO

BDEMKO
BDEMEN
BDEMKO

BDEMKO
BDEMUM

BDEMKO
BDEMKO
BDEMEN
BDEMKO

BDEMKO
BDEMUM

BDEMKO

BDEMKO
EGEG

BDEMKO
BDEMUM

BBSAWE

BDEMKO
BDEMUM

BDEMKO

BDEMKO
BDEMUM

BDEMKO
BDEMKO
BBSTT

BDEMKO
BDEMKO
BDEMKO
BDEMKO
BDEMUM

UFRKC
BDEMAB
LAMBTS
DSCHED
BGFAWU

BAKH
BDEMKO
BDEMEN
NLKO
BDEMKO

Referenziert von

BDEMKO

BDEMUM

BDEMUM

BBHTRIP, BDEMKO,-
BGTPABG, LLRNFA
BDEMKO, LLRNFA
BBKR, BDEMKO,-
BDEMUS, EAKO,-
ESNSWL, ...
BDEMUM, BDEMUS,-
EAKO, ZWGRU

BDEMKO

BDEMUM, BDEMUS,-
BGBVG, LAMSDNE,-
ZWGRU, ...

ATR, BAKH, BBKR,-
BDEMKO, BDEMUS, ...
BDEMUM, BDEMUS

BDEMKO
BDEMUM, BDEMUS,-
EAKO, TEB

BBKH, BDEMKO,-
BDEMUS, EAKO,-
ESNSWL, ...
BDEMUS, EAKO,-
ESNSWL, KOMRH,-
LAKH, ...

ARMD, BBKR,-
BBSAWE, BDEMAB,-
BDEMKQO, ...

AWEA, BDEMAB,-
BDEMEN, BDEMKO,-
BDEMST, ...
BDEMKO, LLRBB,-
LLRMD, MDFAFI,-
MDMIN, ...

ATM, BDEMEN,-
BDEMKO, BDEMUS,-
BGLASO, ...

BBKR, BDEMEN,-
BDEMUM, EAKO,-
LAMSDNE, ...

ATM, AWEA, BAKH,-
BDEMEN, BDEMKO, ...
BDEMUM, EAKO

ADVE, AEKP, ALE,-
AMSV, ARMD, ...

BDEMAB, BDEMKO,-
DSCHED, DTEV.,-
EAKQ, ...

BDEMKO

BDEMKO

BDEMKO

BDEMKO

BBHKS, BDEMKO,-
DSMBDEP
BDEMKO

BDEMKO

BDEMKO

DSCHED, DTEV, LRA,
TEB

Art

SYS (REF) Systemkonstante Betriebsartenprioritdt Homogen-Split
SYS (REF) Systemkonstante Betriebsartenprioritat Schicht
SYS (REF) Systemkonstante Betriebsartenprioritat Schicht-Katheizen

Art

AUS
EIN
AUS
AUS
EIN

EIN

EIN

AUS

AUS

EIN
AUS

AUS
EIN
AUS
AUS
EIN
AUS
AUS
EIN
AUS

AUS
EIN

LOK
EIN

E

N

LOK
EIN

AUS

AUS
EIN

AUS
AUS
EIN

LOK
LOK
LOK
LOK
EIN

EIN
EIN
EIN
EIN
EIN

EIN
LOK
EIN
EIN
AUS

Bezeichnung

Bezeichnung

BDE-Betriebsartensollwert schicht (B_schs, B_skhs)
Kurztest laufbereit; Prioanhebung fir DSM Betriebsart
Bedingung Soll-Einspritzart Homogen

Bedingung Soll-Einspritzart Schicht

Bedingung Funktionsanforderung kurze Taupunktendezeiten

Bedingung Funktionsanforderung Speicherkatdiagnose
Bedingung Betriebsart Homogen-Klopfschutz

Bedingung Sollbetriebsart Homogen-Klopfschutz

Bedingung Zielbetriebsart Homogen-Klopfschutz
Bedingung Betriebsart Homogen-Mager dynamisch mdglich
Bedingung Sollbetriebsart Homogen-Mager

Bedingung Zielbetriebsart Homogen-Mager
Bedingung Betriebsart Homogen

Bedingung Sollbetriebsart Homogen

Bedingung Zielbetriebsart Homogen

Bedingung Betriebsart Homogen-Schicht dynamisch moglich
Bedingung Sollbetriebsart Homogen-Schicht

Bedingung Zielbetriebsart Homogen-Schicht
Bedingung Betriebsart Homogen-Split

Bedingung Sollbetriebsart Homogen-Split

Bedingung Zielbetriebsart Homogen-Split
Bedingung Kupplungspedal betétigt

Bedingung Sollbetriebsart 1 bei periodischer Umschaltung aktiv
Bedingung Abschaltung BDE-Betriebsartenkoordination bei hohen Drehzahlen

Bedingung Schubabschaltebereitschaft

Bedingung B_sa oder B_kuppl wahrend Verzégerung Magerumschaltung
Bedingung Betriebsart Schicht

Bedingung Sollbetriebsart Schicht

Bedingung Zielbetriebsart Schicht
Bedingung Betriebsart Schicht-Katheizen

Bedingung Sollbetriebsart Schicht-Katheizen
Bedingung Zielbetriebsart Schicht-Katheizen
Bedingung Startende erreicht

Bedingung Zeitverzdgerung bei Magerumschaltung

Bedingung zweistufiger Betriebsartenwechsel von HOM nach SCH
Bedingung zweistufiger Betriebsartenwechsel von SCH nach HOM
Bitbasis fur BDEMKO

BDE-Betriebsart

BDE-Betriebsartenwunsch Funktionstiberwachung fir E1
Betriebsarten-Freigabe beziglich Drehzahlgrenzen
BDE-Betriebsartenwunsch Bauteileschutz
BDE-Betriebsartenwunsch Diagnosemanager
BDE-Betriebsartenwunsch Fahrer

BDE-Betriebsartenwunsch Katheizen
BDE-Betriebsartenwunsch aus Koordination
BDE-Betriebsartenwunsch Drehmomenteinstellbarkeit
BDE-Betriebsartenwunsch Notlaufkoordination
BDE-Betriebsartenwunsch noch maglich vor Diagnosemanager
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Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung

bdemods BDEMKO BDEMUM, DTEV,- AUS BDE-Sollbetriebsart
EAKO, LBUESYN, LRA,

bdemods_w BDEMKO BDEMUM, DSCHED  AUS BDE-Sollbetriebsart einschlieBlich abgeleiteter Zustande
bdemodsk BDEMKO EIN BDE-Betriebsartenwunsch Speicherkatsteuerung/-regelung
bdemodst BDEMST BAKH, BDEMKO EIN BDE-Betriebsartenwunsch Start
bdemodsu BDEMKO EIN BDE-Betriebsartenwunsch Schwefelausraumen
bdemodvkh BDEMKO BAKH AUS BDE-Betriebsartenwunsch vor Katheizen
bdemodz BDEMKO BDEMUM AUS BDE-Zielbetriebsart
bdemodzve BDEMKO LOK BDE-Zielbetriebsart vor Entprellung
gangi BBGANG ARMD, BBKR,- EIN Ist-Gang

BBSAWE, BDEMEN,-

BDEMKQO, ...
misol MDKOG BDEMKO EIN Indiziertes resultierendes Sollmoment
misolumvar BDEMKO LOK Sollmoment fiir Adressierung KFUMVAR
modapl BDEMKO LOK BDE-Sollbetriebsart nach Applikationsschnittstelle
modmasknl BDEMKO LOK Zulassige Betriebsarten nach Uberwachung, Bauteileschutz, Notlaufkoordination
modsout BDEMKO LOK BDE-Sollbetriebsart fiir Ausgabe
modsvil BDEMKO LOK Vorlaufige Sollbetriebsart (Zwischenwert 1)
modsv2 BDEMKO LOK Vorlaufige Sollbetriebsart (Zwischenwert 2)
nmot BGNMOT ADVE, AEVABU, ALBK, EIN Motordrehzahl

ARMD, ATEYV, ...
nmotumvar BDEMKO LOK Motordrehzahl fir Adressierung KFUMVAR
prioko BDEMKO TKMWL LOK Prioritat BDE-Betriebsartenwunsch aus Koordination
tmodmag_w BDEMKO LOK Zeitzahler fur Verzdgerung bei Magerumschaltung
tnse_w BBSTT AMSV, BAKH, BBKW, EIN Zeitzahler ab Startende (16bit)

BDEMKO, BGNLLKH, ...
ttmodper_w BDEMKO LOK Zeitzahler fur periodische Umschaltung tber Applikationsschnittstelle
umvar BDEMKO LOK Betriebsartenumschaltvariante

FB BDEMKO 5.40.0 Funktionsbeschreibung

Aufgabe der Funktion ist die Bereitstellung der Soll-Betriebsart flir Systeme mit Benzin-Direkteinspritzung. Hierzu werden die
Anforderungen unterschiedlicher Motronic-Funktionalitdten hinsichtlich der einzustellenden Betriebsart unter Berlcksichtigung der
festgelegten Prioritdten koordiniert. Uber die Applikations-Schnittstelle kann die Soll-Betriebsart bei Bedarf auch direkt
vorgegeben werden. Um einen zu hdufigen Wechsel der Betriebsart zu vermeiden, ist eine Entprellung vorhanden. In einigen Fallen
erfolgt der Betriebsartenwechsel aus Komfort-, Abgas- oder Verbrauchsgriunden auf dem Umweg Uber eine dritte Betriebsart. Eine
solche zweistufige Betriebsarten-Umschaltung wird durch gezielte Manipulation der Soll-Betriebsart realisiert.

Die Beschreibung der Betriebsarten erfolgt aus Effizienz- und Konsistenzgrinden Uber bitcodierte Betriebsarten-Bytes, deren
einzelne Bits teilweise Uber eigene Bezeichner direkt angesprochen werden kénnen. Die vom Programm unterstitzten Betriebsarten und
ihre Zuordnung zu den einzelnen Bits sind in der folgenden Tabelle zusammengefasst:

Betriebsart | Abkirzung | Bit
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, [
Homogen | HOM | o
Homogen-Mager | HMM | 1
Homogen-Schicht | HOS | 2
Schicht | SCH | 3
Schicht-Katheizen | SKH | 4
Homogen-Split | HSP | 6
Homogen-Klopfschutz | HKS |7

Bei stationdrem Betrieb in HOM und hdéheren Drehzahlen (B_nobdem = 1) wird die Berechnung der Funktion zur Laufzeiteinsparung
abgeschaltet. Auf das Systemverhalten hat diese Abschaltung keinen Einfluf, da in dem betroffenen Drehzahlbereich keine andere
Betriebsart als HOM moglich ist.
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Verschiedene SG-Funktionalitdten kdénnen uUber ihre Anforderungsbytes Einfluf auf die Soll-Betriebsart nehmen:

Prioritdt | Funktionalitéit | Anforderungsbyte
___________ LU
0 | Vverftigbare Betriebsarten | SY_MODMASK, BDEMODZU
1 | Zuldssige Drehzahlbereiche | bdemodab
2 | Uberwachung | bdemod_um
3 | Bauteileschutz | bdemodbs
4 | Notlauf-Koordination | bdemodnl
5 | Stationdre Drehmoment-Einstellbarkeit | bdemodmd
6 | Entschwefelung NOx-Kat | bdemodsu
7 | Katheizen | bdemodkh
8 | Speicherkat-Steuerung | bdemodsk
9 | start/wWarmlauf | bdemodst
10 | Diagnosemanager | bdemoddm
11 | Betriebsartenkennfeld | bdemodfa

Jede Funktionalitdt kann dabei bestimmte Betriebsarten durch Nullsetzen der zugehdrigen Bits im Anforderungsbyte verbieten. Ist
eine Betriebsart aus Sicht der jeweiligen Funktionalitdt zuléssig, wird das entsprechende Bit gesetzt. Zur Bestimmung der Soll-
Betriebsart werden die Anforderungen in der durch ihre Prioritdt festgelegten Reihenfolge ausgewertet. Dabei wird die Menge der
erlaubten Betriebsarten immer weiter reduziert. Eine Anforderung wird jedoch nur dann berlcksichtigt, wenn nach ihrer Auswertung
noch mindestens eine erlaubte Betriebsart Ubrig bleibt. Die koordinierte Soll-Betriebsart wird in bdemodko gespeichert. Falls die
optimale Betriebsart bdemodfa nicht eingestellt werden kann, enthdlt prioko die Prioritat der ersten Anforderung, die bdemodfa
verbietet. Andernfalls steht prioko auf 11.

Die Applikations-Schnittstelle bietet die Mdéglichkeit, durch entsprechende Bedatung des Codeworts CWBDEMKO die Soll-Betriebsart
direkt Uber verschiedene Applikations-Parameter vorzugeben. Beispielsweise kann die Soll-Betriebsart fest auf BDEMODAP gesetzt
oder periodisch zwischen den Werten MOD1PER und MOD2PER umgeschaltet werden. Die applizierte Soll-Betriebsart wird nur dann
umgesetzt, wenn sie nicht durch Uberwachung, Bauteileschutz oder Notlauf-Koordination verboten ist. Sollte in Ausnahmefdllen an
dieser Stelle noch keine eindeutige Betriebsart vorliegen, wird die Betriebsart mit der hdchsten Systemprioritdt SY PRIO*
ausgewahlt. Das Ergebnis wird als bdemodzve gespeichert.

Die zeitliche Entprellung der Ziel-Betriebsart soll allzu hdufige Betriebsartenwechsel vermeiden. Die Umschaltung in eine
"magerere" Betriebsart wird erst nach der gangabhdngigen Zeit TMAGMINGA ausgefihrt. Bei betatigter Kupplung oder im Schubbetrieb
verlangert sich die Verzdgerungszeit zusdtzlich um TVUMSCH. Auf diese Weise kann ein Betriebsartenwechsel beim Gaswegnehmen
wahrend eines Schaltvorgangs vermieden werden.

Normalerweise entspricht die Soll- Betriebsart bdemods der Ziel-Betriebsart bdemodz. Bei zweistufigen Umschaltungen kénnen Ziel-
und Soll-Betriebsart allerdings fuUr kurze Zeit unterschiedlich sein. Davon betroffen sind die Umschaltungen mit Beteiligung der
Betriebsarten SKH, HSP und HKS, weil diese nur Uber die Betriebsarten SCH bzw. HOM erreicht oder verlassen werden koénnen. Die
erforderliche Ubergangs-Betriebsart wird als Soll-Betriebsart ausgegeben. Fiir Umschaltungen von HOM nach SCH und umgekehrt kann

jeweils last- und drehzahlabhdngig uUber das Kennfeld KFUMVAR appliziert werden, ob die Umschaltung zweistufig erfolgen soll und
welche Ubergangs-Betriebsart (HMM oder HOS) zu verwenden ist.

APP BDEMKO 5.40.0 Applikationshinweise

CWBDEMKO :

Bit 0 1: Verwendung von BDEMODAP als Sollbetriebsart

Bit 2 1: Abwechselnde Verwendung von MOD1PER (flUr die Zeit TMOD1PER) und MOD2PER (fur die Zeit TMOD2PER) als Sollbetriebsart
Bit 3 1: Verwendung des Ausgangs des Betriebsarten-Kennfelds (bdemodfa) als Sollbetriebsart

Bit 4 1: Abwechselnde Verwendung von MOD1PER und MOD2PER als Sollbetriebsart flr die Zeit TBDEMODAP nach Startende

Bit 5 0: Keine Erhdhung der Prioritdt des Diagnosemanagers im Kurztest
1: Erhéhung der Prioritdt des Diagnosemanagers im Kurztest (prioko = 12)

Das Kennfeld KFUMVAR dient zur betriebspunktabhdngigen Auswahl verschiedener Umschaltvarianten zwischen Schicht- und
Homogenbetrieb:

Bit 0 0: Direkte Umschaltung von Schicht (SCH) nach Homogen (HOM)
1: Zweistufige Umschaltung von Schicht (SCH) nach Homogen (HOM)

Bit 1 0: Zweistufige Umschaltung von Schicht (SCH) nach Homogen (HOM) Uber Homogen-Mager (HMM)
1: Zweistufige Umschaltung von Schicht (SCH) nach Homogen (HOM) uber Homogen-Schicht (HOS)

Bit 2 0: Direkte Umschaltung von Homogen (HOM) nach Schicht (SCH)
1: Zweistufige Umschaltung von Homogen (HOM) nach Schicht (SCH)

Bit 3 0: Zweistufige Umschaltung von Homogen (HOM) nach Schicht (SCH) tber Homogen-Mager (HMM)
1: Zweistufige Umschaltung von Homogen (HOM) nach Schicht (SCH) uUber Homogen-Schicht (HOS)
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Default-Bedatung:
BDEMODAP = 1
BDEMODZU = 223
CWBDEMKO = 0
HYMKFUMVAR = 10
HYNKFUMVAR = 80
MAGMASK = 30
MOD1PER =1
MOD2PER =8
TBDEMODAP = 2
TMOD1PER = 10
TMOD2PER = 10
TVUMSCH =1
gangi | 0 | 1| 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7
——————————— R e e e e T T Al
TMAGMINGA | 0.0 | 0.0 | 0.0 | 0.0 | 0.0 | 0.0 | 0.0 | 0.0

KFUMVAR
misolumvar 0 10 20 30 40 50 60

nmotumvar B it

600 |
800 |
1000
1500
2000
2500
3000 |
3500 |

[SLBC G BT, BT, B R G
[SLBC G T, BT, B R G
[SLIC G T, T G R |
[SLIC G R, T G R |
[SLIC G BT, BT G R |
[SLIC G RN, T B R |
[SLBC I BT, BT, B R G

Bit 0 in BDEMODZU mufd grundsdtzlich gesetzt sein, um die Betriebsart HOM immer freizugeben.

FU BDEMEN 2.170.0 BDE-Betriebsartensteuerung: Zulassige Betriebsarten

FDEF BDEMEN 2.170.0 Funktionsdefinition

[SLBC G, BT, BT, B R G

ABSCH
B_homen—-------nmmmsmmmm s oo oo -
B_KS@n--mmmm o i
. - HMMEN N
WBDEMEN B_hmmden—---------------
BETBIT/—--3 - B_hmmden
H I r
GETEIT/— : MDHYUM B_hmmenj—--------------- —A oo - B_hmmen
: : B_hmmen
: !
o> |
B_abws : : B_hosdenf—--------------
B_hosden
migsl_w B_hosenj—--------------- [ 8p—------ -+ B_hosen  [——E>—
B_hosen bdemodmd
mifal_w
SCHEN
misgsim_w -
mien_w B_schenj—--------------- 5 hen ****** - B_schen
mimsr_w -
L SKHEN
misoldIr_w
B_skhenf—--------------- - -1 B_skhen
B_skhen
HSPEN
B_hspen|—--------------- — - - B_hspen
nmot_w B_hspen

nmenpr_w

gangi nsyw
TNENPR

bdemen-main

Enable confirmation

Enable bits in Byte

bdemen-main
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Teilfunktion ABSCH: Abschaltung der Berechnung

Break

—————— e — S
|

B_nobdem
Break

) S
S T T B

B_stendmd

N :

*7,7,4’/1/ . Ju

255 — [irue}—+-—a»—--~{B_homen >
X bdemodmd | B_homen
I .
' I
I Break '
7 - 2
e Loy 2
SY_HKS [0 ] |
/U E
_hksen g
bdemen-absch
Teilfunktion HMMEN: Berechnung der Enable-Bedingung fur Betriebsart Homogen mager
MIMXMNHMM max./min possible B ""0 """"""""""" -—--|
risolhmm_w torque in HMM _nmmies i
1
mimxhmm_w| E i
elamxhmm_w
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Teilfunktion MIMXMNHMM: Berechnung der minimalen und maximalen inneren Momente flUr Betriebsart Homogen mager
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Teilfunktion SCHEN: Berechnung der Enable-Bedingung fur Betriebsart Schicht
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Teilfunktion MIMXMNSCH: Berechnung der minimalen und maximalen inneren Momente flUr Betriebsart Schicht

wene@eneemmnneeenenee e a{ e
B_schfes Eb ! B

nmot_w

rlsolsch_w

KEMIOPS miollsch_w

[ elamxsch_w

mimnsch_w

mimnsch_w

[ elamnsch_w

bdemen-mimxmnsch

bdemen-mimxmnhmm

bdemen-schen

bdemen-mimxmnsch

Vivace (version fdr3-26d of Mar 9 2004 15:01:25), processed at Fri Aug 20 11:30:19 2004




© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, auch fir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede Vebffentlichungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

Ea827 TSI BDEMEN 2.170.0 Seite 166 von 4860

5-4420.01/41W038_PQ35;0 20.AUG.2004
Funktionsrahmen Alexander Frick

Teilfunktion SCH_LAMSBG: Berechnung der Sollmomente fir Betriebsart Schicht bei Lambda-Grenze
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Teilfunktion ENPR_SCHEN: Berechnung der Entprellzeit bei Verbot der Betriebsart Schicht bei Lambda-Grenze
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Teilfunktion HOSEN: Berechnung der Enable-Bedingung fur Betriebsart Homogen Homogen schicht
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Teilfunktion MIMXMNHOS: Berechnung der minimalen und maximalen inneren Momente flUr Betriebsart Homogen Schicht
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Teilfunktion SKHEN: Berechnung der Enable-Bedingung fUr Betriebsart Schicht Katheizen
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Teilfunktion MIMXMNSKH: Berechnung der minimalen und maximalen inneren Momente flr Betriebsart Homogen Schicht
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Teilfunktion HSPEN: Berechnung der Enable-Bedingung fir Betriebsart Homogen Split (SY_HSP > 0)
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Teilfunktion MIMXMNHSP: Berechnung der minimalen und maximalen inneren Momente flir Betriebsart Homogen Split (SY_HSP > 0)
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BDEMEN 2.170.0

Teilfunktion EN: Eintrag der Enable-Bedingungen in Byte

————————————————————————————————————————————
————————————————————————————————————————————

bdemen-en

ABK BDEMEN 2.170.0 Abklrzungen

Parameter Source-X Source-Y Art
CWBDEMEN FW
DMISOLDLR FW
DNHYHMM FwW
DNHYHOS FW
DNHYHSP FW
DNHYSCH FW
DNHYSKH FW
KFMIOP nmot_w rimxhsps_w KF (REF)
KFMIOP nmot_w rlsolhmm_w KF (REF)
KFMIOPS nmot_w rlsolhos_w KF (REF)
KFMIOPS nmot_w rlsolsch_w KF (REF)
KFMIOPS nmot_w rlsolskh_w KF (REF)
MDHYUM FwW
NHMMO FW
NHMMU FW
NHOSO FW
NHOSU FW
NHSPO FW
NSCHO FW
NSKHO FW
TENPRSCH FW
TNENPR gangi KL
TSCHENVZ FW
Systemkonstante Art
SY_HKS SYS (REF)
SY_HSP SYS (REF)
Variable Quelle Referenziert von Art
B_abws MDKOG BDEMEN, MDAUTG,- EIN

MDKOL
B_enprsch BDEMEN LOK
B_hksen BDEMEN AUS
B_hmm BDEMUM BBKR, BDEMEN,- EIN

BGBVG, BGRLMIN,-

BGRLSOL, ...
B_hmmbv BGBVG BDEMEN EIN
B_hmmden BDEMEN BDEMKO AUS
B_hmmen BDEMEN AUS
B_hmmenmd BDEMEN LOK
B_hmmfes BDEMUM BDEMEN, BGBVG,- EIN

BGMSUGD, BGPRGS,

BGRFIS, ...
B_homen BDEMEN AUS
B_hos BDEMUM ATM, BBKR, BDEMEN, EIN

BGPEXT, BGRLMIN, ...
B_hosbv BGBVG BDEMEN EIN
B_hosden BDEMEN BDEMKO AUS
B_hosen BDEMEN AUS
B_hosenmd BDEMEN LOK
B_hosfes BDEMUM BDEMEN, BGPRGS,- EIN

BGRFIS, BGRLMIN,-
BGRLSOL, ...

bdemen-en

Bezeichnung

Codeword BDEMEN

Deltamoment fiir indiziertes resultierendes Sollmoment inkl. Deltamoment LLR
Drehzahlhysterese bei Umschaltung der Enable-Bedingung Homogen-mager
Drehzahlhysterese bei Umschaltung der Enable-Bedingung Homogen-schicht
Drehzahlhysterese bei Umschaltung der Enable-Bedingung Homogen-split (HSP)
Drehzahlhysterese bei Umschaltung der Enable-Bedingung Schicht
Drehzahlhysterese bei Umschaltung der Enable-Bedingung Schicht-Katheizen
Kennfeld optimales Motormoment

Kennfeld optimales Motormoment

Kennfeld optimales Motormoment fiir Schichtbetrieb

Kennfeld optimales Motormoment fiir Schichtbetrieb

Kennfeld optimales Motormoment fiir Schichtbetrieb

Momenten-Hysterese bei Umschaltung Enable Bedingungen BDE

obere Drehzahlgrenze fir Betriebsart Homogen-mager

untere Drehzahlgrenze fiir Betriebsart Homogen-mager

Drehzahlgrenze fiir Betriebsart Homogen-schicht

untere Drehzahlgrenze fiir Betriebsart Homogen-schicht

obere Drehzahlgrenze fir Betriebsart Homogen-Split (HSP)

Drehzahlgrenze fir Betriebsart Schicht

Drehzahlgrenze fur Betriebsart Schicht-Katheizen

Entprelizeit fir Schichtbetrieb

Zeit fur Drehzahlpradiktion zur Berechnung der zulassigen Betriebsarten
Verzdgerungszeit Betriebsart Schicht bei Grenzlambda Unterschreitung

Bezeichnung

Systemkonstante BDE-Betriebsart Homogen-Klopfschutz (HKS)
Systemkonstante BDE-Betriebsart Homogen-Split (HSP)

Bezeichnung

Bedingung Abwiirgeschutz

Bedingung Entprellung Schicht
Bedingung Betriebsart Homogen Klopfschutz méglich
Bedingung Betriebsart Homogen-Mager

Bedingung HMM zulassig hinsichtlich Brennverfahrensgrenzen
Bedingung Betriebsart Homogen-Mager dynamisch mdglich
Bedingung Betriebsart Homogen mager mdglich

Bedingung Betriebsart Homogen mager moglich, Momentenschwelle
Bedingung Homogen-Mager als Sollbetriebsart fur Fullungssteuerung

Bedingung Betriebsart Homogen mdglich
Bedingung Betriebsart Homogen-Schicht

Bedingung HOS zulassig hinsichtlich Brennverfahrensgrenzen
Bedingung Betriebsart Homogen-Schicht dynamisch moglich
Bedingung Betriebsart Homogen/Schicht moglich

Bedingung Betriebsart Homogen Schicht méglich, Momentenschwelle
Bedingung Homogen-Schicht als Sollbetriebsart fur Fullungssteuerung
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Variable

B_hspbv
B_hspen
B_hspenmd
B_hspfes

B_lIr

B_nobdem

B_sa

B_sch

B_schbv
B_schen
B_schenmd
B_schenmdk
B_schenvz
B_schfes

B_schs

B_skh

B_skhbv
B_skhen
B_skhenmd
B_skhfes

B_stendmd

bdemodmd
elamnhmm_w
elamnhos_w
elamnsch_w

elamnskh_w

elamxhmm_w
elamxhos_w
elamxsch_w
elamxskh_w

etaaufte

etalab
etazwbm

gangi

lamnsch_w

lamsbg_w

mien_w
miensch_w
mifal_w

migsl_w

mimnhmm_w
mimnhos_w
mimnl_w
mimnsch_w
mimnskh_w
mimsr_w

mimxhmm_w
mimxhos_w
mimxhsp_w
mimxsch_w
mimxskh_w
miollhmm_w
miollhos_w
miollhsp_w
miollsch_w

Quelle

BGBVG

BDEMEN
BDEMEN
BDEMUM

LLRBB

BDEMUM

MDRED

BDEMUM

BGBVG

BDEMEN
BDEMEN
BDEMEN
BDEMEN
BDEMUM

BDEMKO

BDEMUM

BGBVG

BDEMEN
BDEMEN
BDEMUM

BBSTT

BDEMEN
BGBVG
BGBVG
BGBVG
BGBVG

BGBVG
BGBVG
BGBVG
BGBVG
MDBAS

MDBAS
MDBAS

BBGANG

BGBVG

LAMKO

BDEMEN
BDEMEN
MDFAFI

EGSKO

BDEMEN
BDEMEN
MDKOL

BDEMEN
BDEMEN
GGCASR

BDEMEN
BDEMEN
BDEMEN
BDEMEN
BDEMEN
BDEMEN
BDEMEN
BDEMEN
BDEMEN

Referenziert von

BDEMEN
TKMWL

BDEMEN, BGRLSOL,
FUEDK, KOMRH,-
MDFUE, ...

BDEMEN, DATS, DCV,
DTEIR, DTEVESB, ...
AWEA, BDEMAB,-
BDEMEN, BDEMKO,-
BDEMST, ...

AMSV, ARMD, ATM,-
BBBO, BDEMEN, ...
ATM, BDEMEN,-
BDEMKO, BDEMUS,-
BGLASO, ...
BDEMEN

BDEMEN, BGPRGS,-
BGRFIS, BGRLMIN,-
BGRLSOL, ...

BBKR, BDEMEN,-
BDEMUM, EAKO,-
LAMSDNE, ...

ATM, AWEA, BAKH,-
BDEMEN, BDEMKO, ...
BDEMEN

BDEMEN, BGPRGS,-
BGRFIS, BGRLMIN,-
BGRLSOL, ...
BBSTHDR, BDEMEN,
ESSTT, LLRBB
BDEMKO

BDEMEN, MDFUE
BDEMEN, MDFUE
BDEMEN, MDFUE

BDEMEN, KODOH, MD-

FUE

BDEMEN

BDEMEN

BDEMEN

BDEMEN, MDFUE
BDEMEN, BDEMUS, -
KOMRH, MDFUE
BDEMEN, MDFUE
BDEMEN, BDEMUS, -
MDFUE, MDIST,-
MDKOL, ...

ARMD, BBKR,-
BBSAWE, BDEMEN,-
BDEMKQO, ...

Art

EIN
AUS
LOK
EIN

E

N

EIN

E

N

EIN

EIN
AUS
LOK
LOK
LOK
EIN

EIN

E

N

EIN
AUS
LOK
EIN

EIN

AUS
EIN
EIN
EIN
EIN

EIN
EIN
EIN
EIN
EIN

EIN
EIN

EIN

BDEMEN, BGRFIS, MD-EIN

BAS

ATM, BDEMEN,-
BGLAMOD, BGLASO,
DCV, ...

BBKH, BDEMEN,-
KOMRH, KOS, MDKOL
BDEMEN,
GGCANECU, MDKOL

BDEMEN

BDEMEN, MDAUTG,-
MDKOG, MDKOL

EIN

LOK
LOK
EIN

EIN

LOK
LOK
EIN
LOK
LOK
EIN

LOK
LOK
LOK
LOK
LOK
LOK
LOK
LOK
LOK

Bezeichnung

Bedingung HSP zulassig hinsichtlich Brennverfahrensgrenzen
Bedingung Betriebsart Homogen-Split moglich

BDE-Betriebsart Homogen-Split (HSP) mdglich, Momentenschwelle
Bedingung Homogen-Split als Sollbetriebsart fur Fullungssteuerung

Bedingung Leerlaufregelung

Bedingung Abschaltung BDE-Betriebsartenkoordination bei hohen Drehzahlen

Bedingung Schubabschalten

Bedingung Betriebsart Schicht

Bedingung SCH zuléssig hinsichtlich Brennverfahrensgrenzen
Bedingung Betriebsart Schicht mdglich

Bedingung Betriebsart Schicht méglich, Momentenschwelle

Bedingung Betriebsart Schicht méglich, Momentenschwelle fiir Kraftstoff
Bedingung Betriebsart Schicht mdglich, verzdgert

Bedingung Schicht als Sollbetriebsart fur Fillungssteuerung

Bedingung Sollbetriebsart Schicht

Bedingung Betriebsart Schicht-Katheizen

Bedingung SKH zulassig hinsichtlich Brennverfahrensgrenzen
Bedingung Betriebsart Schicht/Katheizen maglich

Bedingung Betriebsart Schicht-Katheizen moglich, Momentenschwelle
Bedingung Schicht-Katheizen als Sollbetriebsart fir Fullungssteuerung

Bedingung Startende fir Aktivierung MD Struktur erreicht

BDE-Betriebsartenwunsch Drehmomenteinstellbarkeit
Minimaler stationarer Lambda-Wirkungsgrad in HMM
Minimaler stationérer Lambda-Wirkungsgrad in HOS
Minimaler stationérer Lambda-Wirkungsgrad in SCH
Minimaler stationarer Lambda-Wirkungsgrad in SKH

Maximaler stationarer Lambda-Wirkungsgrad in HMM
Maximaler stationarer Lambda-Wirkungsgrad in HOS
Maximaler stationarer Lambda-Wirkungsgrad in SCH
Maximaler stationarer Lambda-Wirkungsgrad in SKH
Wirkungsgrad abhéngig von Einspritzaufteilung

Lambda-Wirkungsgrad ohne Eingriff bezogen auf optimales Moment bei Lambda=1
gemittelter Zindwinkelwirkungsgrad des Basisziindwinkels

Ist-Gang

Untere stationare Lambdagrenze fir SCH

Lambdasoll Begrenzung (word)

Koordinierte Momentanforderung zur Bestimmung der erlaubten Betriebsarten
Momentanforderung zur Bestimmung der erlaubten Betriebsarten, Schicht
Indiziertes Fahrerwunschmoment fir Momentenkoordination Fullung

Inneres Soll-Motormoment zur Fullungsbegrenzung bei GSf

Minimalmoment fur Betriebsart HMM

Minimalmoment fur Betriebsart HOS

indiziertes Moment aus Minimumauswahl des Luftpfades
Minimalmoment fur Betriebsart SCH

Minimalmoment fur Betriebsart SKH

Indiziertes Soll-Motormoment MSR

Maximalmoment fir Betriebsart HMM

Maximalmoment fiir Betriebsart HOS

Maximalmoment fiir Betriebsart HSP

Maximalmoment fiir Betriebsart SCH

Maximalmoment fiir Betriebsart SKH

Opt. inneres Moment bei Lambda 1 und Sollfillung in Betriebsart Homogen mager
Opt. inneres Moment bei Lambda 1 und Sollfillung in Betriebsart Homogen/Schicht
Opt. inneres Moment bei Lambda=1 und Sollfillung in Betriebsart Homogen Split
Optimales inneres Moment bei Lambda 1 und Sollfiillung in Betriebsart Schicht
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Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
miollskh_w BDEMEN LOK Opt. inneres Moment bei Lambda 1 und Sollftllung fur Schicht/Katheizen
misgsim_w MDASG BDEMEN EIN Sollmoment; zuléssige Betriebsart bei Drehzahlsynchr. Getriebeschaltung
misoldir_w MDKOG BDEMEN EIN Indiziertes resultierendes Sollmoment inkl. Deltamoment LLR
ngfil_w BGNG BDEMEN, DMDSTPR- EIN gefilterter Drehzahlgradient
MDFAFI, NMAXMD,-
ZWMIN
nmenpr_w BDEMEN LOK pradizierte Motordrehzahl zur Berechnung der erlaubten Betriebsarten
nmot_w BGNMOT AES, ALE, AMSV,- EIN Motordrehzahl
ARMD, ATM, ...
nsyw GGCEGSPL BDEMEN, MDASG,- EIN Getriebesynchronisationswunschdrehzahl
UFSGSC
riminhmm_w BGRLMIN BDEMEN, BDEMUS, B- EIN minimale Luft fiir Homogen-Mager-Betrieb
GRLSOL
rlminhom_w BGRLMIN BDEMEN, BGRLSOL,- EIN minimale Luft fir Homogenbetrieb
MDKOG
riminhos_w BGRLMIN BDEMEN, BDEMUS, B- EIN minimale Luft fir Homogen-Schicht-Betrieb
GRLSOL
riminsch_w BGRLMIN BDEMEN, BDEMUS, B- EIN minimale Luft fir Schichtbetrieb
GRLSOL
riminskh_w BGRLMIN BDEMEN, BGRLSOL EIN minimale Luft fir Schichtbetrieb-Katheizen
rimxhmms_w BGRLSOL BDEMEN EIN max. Solluftfillung im homogenen Magerbetrieb
rimxhoss_w BGRLSOL BDEMEN EIN max. Solluftfillung im Homogen/Schichtbetrieb
rimxhsps_w BGRLSOL BDEMEN EIN max. Solluftfullung in Betriebsart Homogen Split (HSP)
rimxschs_w BGRLSOL BDEMEN EIN max. Solluftfullung im Schichtbetrieb
rimxskhs_w BGRLSOL BDEMEN EIN max. Solluftfullung im Betrieb Schicht/Katheizen
rlsolhmm_w BGRLSOL BDEMEN EIN relative Sollfullung in Betriebsart Homogen mager
rlsolhos_w BGRLSOL BDEMEN EIN relative Sollfullung in Betriebsart Homogen/Schicht
rlsolsch_w BGRLSOL BDEMEN EIN Soll-Fllung im Schichtbetrieb
rlsolskh_w BGRLSOL BDEMEN EIN relative Sollfillung in Betriebsart Schicht/Katheizen
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FB BDEMEN 2.170.0 Funktionsbeschreibung

Die Funktion bestimmt, ob das gewlnschte Fahrerwunschmoment in der aktuellen oder in der zuklUnftigen Betriebsart stationar
realisiert werden kann. Die Betriebsart Homogen (HOM) ist immer erlaubt. Die BDE-Unterbetriebsart Homogen Klopfschutz
(HKS) ist immer erlaubt, wenn sie durch die zugehdérige Systemkonstante freigeschaltet ist.

Das gewlnschte Moment mien w ermittelt sich direkt aus dem Fahrerwunsch, der Uber den Luftpfad eingestellt werden soll.
Uber das Codewort CWBDEMEN kann die Momentenanforderung analog zur Fillungssteuerung berechnet werden.

Hierarchie HMM, SCH, HOS, SKH, HSP (SY_HSP>0):
Folgende Bedingungen missen erfiillt sein, damit eine Betriebsart erlaubt ist:

- das gewlnschte Moment mien_w muf3 unterhalb des maximal zuldssigen Moments (mimx$_w) liegen.

- das gewlnschte Moment mien w muf3 oberhalb des minimal zuldssigen Moments (mimn$_w) liegen. Diese Abfrage wird nicht bei
aktiver Betriebsart durchgefuhrt, da durch Zylinderausblendungen die untere Grenze beliebig weit nach unten aufgeweitet
werden kann. Jedoch muf3 sichergestellt sein, daR bei nicht aktiver Betriebsart ein Wechsel in die Betriebsart erst dann
moéglich ist, wenn das minimal mégliche Moment realisiert werden kann. Wahrend homogen mager (HMM) wird bei luftgefihrter
Applikation (minimale und maximale Momente in HMM sind gleich) geprGft, ob das gewlnschte Moment mien w auf minimaler und
maximaler Grenze liegt.

- obere und ggf. untere Drehzahlgrenzen dlirfen nicht verletzt werden (untere Grenzen durch Codeword abschaltbar)

- die in der Betriebsart gewlnschte Fullung darf nicht kleiner als die minimal zuldssige Fullung sein

- die Betriebsart darf nicht explizit verboten sein (!B_S$bv)

- die LLR darf nicht aktiv sein (betrifft Betriebsart HOS, HMM)

Die Moment- und Drehzahlbedingungen sind durch Hysteresen entprellt. In den Betriebsarten HMM und HOS wird ein Bit B_$den
gebildet, welches die unteren Drehzahlgrenzen nicht beinhaltet. Es kann genutzt werden, um kurzzeitige Unterschreitungen zu
erlauben.

Die Uberpriifung der Flillungswerte ist erforderlich, um sicherzustellen, da® eine Androsselanforderung (z.B. vom Bremskraft-
verstarker) unter allen Umstanden realisiert wird. Bei zu grofler Androsselanforderung (rlmx$s_w zu klein) muf dann in den
Homogenbetrieb gewechselt werden.

Hierarchie MIMXMNS:

Flir die in dieser Betriebsart einzustellende Luftftllung rlsol.. w wird ein optimales Moment mioll.. w aus einem Kennfeld
KFMIOP (S) entnommen. Die Multiplikation aus optimalem Moment, den Lambda-Wirkungsgraden, den Zundwinkelwirkungsgraden und
dem Aufteilungsfaktor (flur die Betriebsart HSP) ergibt das minimal (mimx$_w) und maximal (mimn$_w) mégliche Moment der
entsprechenden Betriebsart.

Hierarchie SCH_LAMSBG:

Im Schichtbetrieb (SCH) wird bei Unterschreiten der statischen Lambda-Grenze und bei einer hohen Md-Anforderung fur den
Kraftstoffpfad nach einer zu applizierenden Zeit (TSCHENVZ) auf das Sollmoment flir den Kraftstoffpfad umgeschaltet, wobei der
dynamische Antiruckeleingriff nicht berlcksichtigt wird: Bei dauerhaften Unterschreiten der statischen Lambda-Grenze und hoher
Md-Anforderung auf dem Kraftstoffpfad wird das Bit B_schenmdk gesetzt. Im Schichtbetrieb wird nun das FF gesetzt. Wird die
Lambda-Grenze flur einen Zeitraum TSCHENVZ unterschritten (B_schenvz=1), wird auf miensch_w auf einen hohen Wert gesetzt
(Sollmoment des Kraftstoffpfads plus einem Offset DMISOLDLR als Hysterese). Das FF wird resertiert, wenn die Lambda-Grenze
Uberschritten wird (B_schenvz=0) oder z. B. im HOM-Betrieb die Betriebsart Schicht wieder erlaubt wird. Im letzteren Fall

wird miensch w wieder Uber den Luftpfad gerechnet (mien w).

Hierarchie ENPR_SCH:

Findet im Schichtbetrieb ein Verbot der Betriebsart aufgrund des dauerhaften Unterschreiten der statischen Lambda-Grenze statt,
kann ein Verbot der Betriebsart Uber das Entprellsignsal B_enprsch gesetzt werden. Damit wird ein Toggeln der Betriebsarten HOM
und SCH vermieden. Die Entprellzeit kann Uber TENPRSCH bedatet werden. Die Entprellung wird aufgehoben, wenn die Leerlaufphase

verlassen wird. Die Entprellfunktionalitat wird Uber CWBDEMEN [3] aktiviert.
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APP BDEMEN 2.170.0 Applikationshinweise

Applikationsvorschlag fur Erstbedatung:
MDHYUM = 1%

NHMMO = 4000 1/min; NHOSO = 3000 1/min; NSCHO = 3000 1/min; NSKHO = 3000 1/min; NHSPO = 3000 1/min
NHMMU = 1000 1/min; NHOSU 1000 1/min

DNHYHMM = 200 1/min; DNHYSCH = 200 1/min; DNHYHOS = 200 1/min; DNHYSKH = 200 1/min; DNHYHSP = 200 1/min
CWBDEMEN = 19; TSCHENVZ = 0.2s; DMISOLDLR = 5%; TENPRSCH=20s

bit 76543210

CWBDEMEN | x X X X X X X X |

| | | +- mien w = mifal w

| | +--- nmot W > NHOSU V NHMMU fur B hosen V B_hmmen

| +----- nicht belegt

B B_abws flir migs w in MIN-Auswahl

cccceccececeeececececeeececeecececececeeccecececeocececececececececeecececececececcececeececcececececcececeecececcececececececeecececececececececeeccececececcecececeecceccecccececcece

Data Revie

Glltiger Wertebereich fur Applikationsparameter

+ommm e +o-m-m - +---m-m - +o--mmm - +---m- - T o s oo +
| Parameter | Einheit| typ | min | max | Bemerkung |
+ommm e +o-m-m - +---m-m - +o--mmm - +---m- - T o s oo +
| NHMMO | 1/min | 4000 | 3800 | 4500 | |
| NHMMU | 1/min | 1000 | | | Abwurf der Betriebsart bei Leerlauf |
| DNHYHMM | 1/min | 200 | 100 | 250 | |
+ommm e +o-m-m - +---m-m - +o--mmm - +---m- - T o s oo +
| NSCHO | 1/min | 3000 | 2800 | 3500 | |
| DNHYSCH | 1/min | 200 | 100 | 250 | |
tommmmmm o +ommmm - tommmmmm - +o-mmmm - +o-mm - T TS TS oo oo—-oo--o- +

**%* nur mit Testmotoren betrieben ***

| | | | | | |
| NHOSO | 1/min | 3000 | 2800 | 3200 | Obergrenze durch Einspritzzeit gegeben |
| NHOSU | 1/min | 1000 | | | Abwurf der Betriebsart bei Leerlauf |
| DNHYHOS | 1/min | 200 | 100 | 250 | |
R it Hommm-o- Hommmo-o- e Hommmmo- R e L L P T T +
| NHSPO | 1/min | 3000 | <1000 | 3200 | Obergrenze durch Einspritzzeit gegeben |
| | | | | | bisher nur im Leerlaufbereich betrieben |
| DNHYHSP |

R it +

| |

| NSKHO |

| DNHYSKH |

R it +

Bemerkung

Die Werte fur die Applikationsparameter hadngen kritisch vom jeweiligen Motor ab und sind Richtwerte!
Die einzelnen Motoren flilhren zu einem stark unterscheidlichen Satz von Parametern. Die Grenzen fir
die Parameter mussen daher flr jeden Motor separat getestet werden.

ccceceeeececeeeeeeeceeeceeeeceececceceeceececeececececceececeecececeececeeecececeecececeeceececececeececeececececececeecececeeceeececece

B Aktivierung der Entprellzeit fir SCH-Entprellung bei SCH-Verbot an Lambda-Grenze
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FU BDEMUM 6.10.0 BDE-Betriebsartensteuerung: Koordination der Umschaltung

FDEF BDEMUM 6.10.0 Funktionsdefinition

> . e _Ju
B_ndem ., mﬂ@ 777777777 Jl/
B_nswo2

I
: INSB BAST
I B_nobdem
I Break
/2 —l
1/ VBAU SZUS
bdemods = ''''''''''' J
A D>—-NIFr—-—-—-—-—- —
o l B_mwaz
I
! NSBA !
I ! \
bdemods_old /NC (I I
I
i
_Ju ALNU BITS
L -
B_slbknu
B_nswo2 : -/ J
7777777777777777777 S L S U
B_bdeminst 1

[true }---—ial

i B_nobdem
bdemod
IOM

bdemum-bdemum

bdemum

bdemodz

[ 1
INSTMASK

bdemod

[
\

| - N ‘

; | | [falsel

. 3 ‘ B_bdeminst
‘ B_syncum i _J2

w [false}—--——»—
\J 1 B_tmismeus

B_bdeminsrtma@m —e—e—m e _Ju

| Bhom
| B_tmismeus
\J 2/ 3
[true}—---—az>— :
B_bdeminst g

Teilfunktion INSB: Instationérbetrieb
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WP D S AR
B_bdeminst ; efoee— B e
: : B_mwfex
VZEI P '3
tusinst == .
ttvferl == Sz

N -

(2> - |

r_w ]
DRLSOLSTAT

L oo SR

rlsol_w
B_ugd
[ 1 !
DRLSOLDYN :
: 2
drl_w T ¢
DRLSTAT H
Teilfunktion EIFS: Ende des Instationarbetriebs aus Sicht der Flllungssteuerung
bdemfes | =AW T T T T 1
I
G — !
! !
i |
> ' 1/
bdemfes_old /NC ! f* -
. > 3
- LA
I
| ! D—«—t{ - : o>
TVFERL | ttvfer - 1 el [ggl—=l
i L2
i
| ol
s B
[+ | [ > > -
KUSINST wsinst 5] e
nmot_w
fkisrm_w -
[ => E
SY_ZYLZA 2

Teilfunktion VZEI: Verzégerungszeiten bis zum Ende des Instationarbetriebs
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I ; 1
bdemods bdemagrs

\
[
|
e Y Ja
B_mwaz [false}—--t----—H»— i
' B_mwlbks ‘ = """"""" . Eb ,,,,,,,,, _Ju
| ! \ t HOM
! Lo_._J2 ; bdemods 3 [ Liruef—----- m
| H -
‘ [false}--------- ﬂ ; [
! B_mwuss : HMM = g JU
| : 1
1 ‘ : falsef—--1---—4CD>—
$-- _Ju L o S i B_slbknu
[true -t D>— [ B_hom !
B_mwaz ‘ FO—)
| L e o . ‘
2
- i B_mwilbks
[true}—--------- —— !
rue B, mwies bdemod_w RNE

—
B_eahoms _yzp .. =TT PUTEIT

I
I
I
!
| bdemods bdemlbks
B_eahom !
I
I
I

UL bersch
B_easchs _yygp .- TR PUTBIT
B_easch
""""""""" . B_berskh
B_skhs _yep ...yt
B_skh
b d- d :. Bbdemz ... ]
lemods 2
bdemod bdemod_w é
Teilfunktion NSBA: Ubernahme einer neuen Soll-Betriebsart
e Y
I [=]>
; SY_HDST [g | . 7
| \
| \Jl/
'
! tnst_w . L
1 THDSTUS B_tmp/_20ms
i_J2
S .
B_mwuss L,/l/ NIBA
: B WUS 7777777777777777777777777777777777777777 """ :l ,..
I — IIE‘> n =
! [a]> : ;
| SY_HDST 5] i §
| |
i B % """""""""""" 3
_tmp/_20ms :
I B_syncum
3 QALT
[N H
g

Teilfunktion VBAU: Vorbereitung einer Betriebsartenumschaltung
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,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 3
B_mwhspf

B_mwlbks

HE I
: bdemods bdemfes

Teilfunktion QALT: Auswertung der Quittungen von Abgasrickfiihrung, Ladungsbewegungsklappe und Tankentltftung

[ niba -+

[
Ju
atib [0 ]
LTI, 4
3 SOSY
- -
—

[ =]>
SY_ZYLOFFH

[ =]>
SY_ZYLOFFS

f

[ =]>
SY_STATIST ; :l -
[1 ] + [ D>
, anzumsch_w /NV

. + 4-—-—- .- -

L/l/ \ |

B_mwagrs 1_/2/

'-false o — !
B_mwlbks 1_,/3/

'-false e — |
B_mwtes I_,/4/

_Ju

B_bdemz = false

Teilfunktion NIBA: Ubernahme einer neuen Ist-Betriebsart

[false}—---- :
_mwuss 1_,/5/
B_mwaz
77777777777777777777777777777777777777777777777777777777 atomic
7‘ 3,4,5
‘T" 3
[irue}—- [
‘ B_syncum
bd }
emods_w ZWUS
e __Jau
_._Ju o—- B_berhom :
&) B_eahoms i bdemsync
| ctr_syncum ‘
, |
! ro>—-B.berseh._ymurgr i
! B_easchs |
/2 L. sl
” el e Bberskh__ PUTEIT
I B_skhs bdemod_w

bdemum-qalt

bdemum-niba
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B_hmms

B_homsmj

B_hom : I o

oo B_hmm
128 "%j

Bit 7: B_zwsch
Bit 0: B_homzwsch
Bit 6: B_zwumsch
Bit 7: B_zwsch

80 ﬁlj
Bit 4: B_zwschhom @—Ll

Bit 6: B_zwumsch

Bit 2: B_hmmzwsch
Bit 6: B_zwumsch
Bit 7: B_zwsch

: Bit 3: B_hmmhom
.JL‘ Bit 6: B_zwumsch

[ 96} "y
Bit 5: B_zwschhmm

Bit 6: B_zwumsch Bit 1: B_homhmm
Bit 6: B_zwumsch

Teilfunktion ZWUS: Steuerung der Ziindwinkel-Umschaltung

@R == gp -3 = === meme e :

Bit 2: B_hos
Bit 3: B_sch i
Bit 4: B_skh +,,,J1l
n
' bdemsync
I
L. J2
bdemod bdemodv

Teilfunktion SOSY: Sofortige Synchronisierung der Ziindung vor der ersten Einspritzung

if (B_slbknu) -

U
————————————— o _Ju
B_syncum S+
i . [falsel ——
o : ! e B_slbknu
CWBDEMUM ? 1
§ L. _J2
i
""""""" A e bdemods  bdemlbks

B_bdeminst

Teilfunktion ALNU: Ansteuerung der Ladungsbewegungsklappe nach der Umschaltung

Bit 7: B_zwsch

[ ] SETEIT
bdemod
5

B_zwschv

B —
[ ]
' bdemsync
I
L. _J2
bdemodv

bdemum-zwus

bdemum-sosy

bdemum-alnu

Vivace (version fdr3-26d of Mar 9 2004 15:01:25), processed at Fri Aug 20 11:30:19 2004




© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, auch fir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede Vebffentlichungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

Ea827 TSI
5-4420.01/41W038_PQ35;0
Funktionsrahmen

BOSCH

BDEMUM 6.10.0

Seite 179 von 4860
20.AUG.2004
Alexander Frick

1/
S B g »
ctr_syncum [ T T T
[o ] 5
‘ ctr_syncum
i
|
.. _Ju
i [falsefe —>—
iJZ/ B_syncum
— l—w————v/ll
B_zwsch !
[ Bit 7: B_zwsch : bdemsync
I
1/ .
i Lo
[ ©)
! SETBIT
‘ bdemsync bdemod bdemodv
[ 5 ]
A— B_zwschv
[ ]
bdemod bdemodv
—p—
: B_smeus
————————————————————————————————— . E 3
B_gmismeus _,ysp .- £
B_tmismeus & §

Teilfunktion SZUS: Synchronisierung der Ziindung bei Betriebsartenumschaltung

SY_! STATIST ; :l

Break

-

calculation of anzumsch_w is included in subfunction NIBA

;

geszeit_| INV /NC

;

geszeit_| INV /NC

;

geszeit_| INV /NC

LB
=

o

H

—_

S

= X
3
7]
29
=

geszeit_| INV /NC

|

geszeit_| /NV /INC [

L@
=

o

H

—_

S

= X
3
=

=

geszeit_| INV /NC

B nmin
o
B_hom
e — e
B_hks -
! 1 -[S] F hkszelL 1INV INC |
I
|
—Np—-- —e s — i — e
I B_hsp -
I ! [S] * hspzelt 1INV /INC T
I I
| e e e e e e e e — e —— — -
[0.1] * +
: v [s] L¢] homzei T INV INC T
. .
B_sch -
‘Jl/ [S] ! schzelt I /NV INC T
B_| hmm 1 777777777777777777777 .
oy -[S] F hmmzei | IV INC |
B i _._.
B_hos °
! hoszelt I/NV /INC
‘ T ]
Bskhy
0.1 * +
S] skhzel T/NV INC T
-O.l + D>
. geszeit_| INV /NC

[s]

Teilfunktion BAST: Betriebsarten-Statistik

L
.

o

g

ES

= x
a
(2]
=Y
=

bdemum-bast

geszeit_| /NV /INC [
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BDEMUM 6.10.0

Break
[ => 1/
SY_HDST [0 ] - . Ji»l
bdemods_w
_..B_berhom
B_eahoms
,,,,B,_b,e,[,s,gh ,,,,,,,,,,, PUTB'T
B_easchs
~Bherskh PUTEIT
B_skhs bdemod_w
bdemods bdemagrs
> —
bdemfes
L oh—
bdemlbks
" D>—
bdemods_old /NC
o D>—
bdemfes_old /NC
-
B_hoss
B ] - —— ,,4‘,,,%/1/
B_schs [128] oy
= ; Bit 7: B_zwsch | bdemsync
skhs . .
- I L. _J
i SETBIT
L bdemods bdemodv
B_zwschv

bdemods  bdemodv

Teilfunktion INIT: Initialisierung bei SG-Reset

INI2

B_mwfes

bdemum-init
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Break [w> .
[ =]> /1/ ; }> """ .
SY_HDST ; I ” i —Hl SY-STATIST [0 ] ;——
,,,,,,,,,,,,,,,,,,, :
B_pwf
bdemods_w : e._Ju
tabst_w homzeit_| /NV /NC
Y- i N W
- hmmzeit_| NV /NC
B_bersch _J3l
Ep—- - e *—-
B_easchs [o0] hoszeit_1/NV /NC
4/
B_berskh o
————————————————————————————————————— PUTBIT [0.0}H—
B_skhs bdemod_w schzeit_| /INV /NC
5/
-m ¢—- —»/
skhzeit_| /INV /NC
bdemods bdemagrs e_._J6l
1 (0.0 }—
bdemfes hspzeit_| /INV /INC
Ho—
bdemlbks ]
bdemods_old /NC ‘ hkszeit_| /INV /INC
[ D>—
bdemfes_old /NC Q-1
rap—-- © geszeit_| NV /NC
B_hoss !
" o 774‘,7,H/l/ Lo
B_schs ) [128}——+—o>— — anzumsch_w /NV
i Bit 7: B_zwsch | emsync
B_skhs i L le
AT SETBIT
-/ bdemods bdemodv B_mwfes g
£
bdemods  bdemodv B zwschv £

Teilfunktion INI2: Initialisierung im ini2-Proze

The following subfunctions describe the assignment of bit names to bit positions.
The assignment is done only in KGS file.

BETBIT [—----—Icp—
B_eahom
AND [ C]
bdemod_w
- 255 bdemod 1 BETEIT|—----—2—
B_berhom
GETBIT f—----—p— L9 ]
B_hom
[0} 1 BETEIT |—----—2»—
B_easch
GETBIT}—----
B_hmm
4 GETBIT j—----—p—
B_basch
GETBIT f—----—p—
B_hos
4 GETBIT|—----—Ce»—
B_bersch
GETBIT}—----
B_sch
1 BETEIT |—----—2»—
B_berskh
GETEIT Hﬁm
B_sl
- BETBIT|—----—Ce»—
B_bdemz
GETBIT|—----
B_hsp
n BIT1
GETBIT [—----—p— :
B_hks £
H

Teilfunktion BITS: Zuordnung von Bezeichnern und Bitpositionen

Vivace (version fdr3-26d of Mar 9 2004 15:01:25), processed at Fri Aug 20 11:30:19 2004



© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, auch fir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede Vebffentlichungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

BOSCH

Ea827 TSI
5-4420.01/41W038_PQ35;0
Funktionsrahmen

Seite 182 von 4860
20.AUG.2004
Alexander Frick

BDEMUM 6.10.0
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Teilfunktion BIT1: Zuordnung von Bezeichnern und Bitpositionen (1.

GETBIT j—----—ep—
bdemagrs B_homagrs bdemfes
[0 ]
GETBIT j—----—p—
B_hmmagrs
GETEIT —----—Ip—
B_hosagrs
[2 ]
GETBIT j—----—p—
B_schagrs
GETBIT j—----—p—
B_skhagrs
GETBIT [—---- L
B_hspagrs
[ 6]
GETBIT j—----—ep—
B_hksagrs

Teilfunktion BIT2: Zuordnung von Bezeichnern und Bitpositionen (2.

ABK BDEMUM

Parameter

CWBDEMUM
DRLSOLDYN
DRLSOLSTAT
DRLSTAT
INSTMASK
KUSINST
TABSTRUM
THDSTUS
TVFERL

Systemkonstante

SY_HDST
SY_HsP
SY_STATIST
SY_ZYLOFFH

6.10.0 Abkiirzungen

Source-X Source-Y

-
B_homzwsch

B_homhmm

#

-

°
= o= =
™ m m
— — —
=2 = =
=i = =

?

B_hmmzwsch

4 GETBIT —----
B_hmmhom
[3 ]
4 GETBIT f—----—cp—
B_zwschhom
4 GETBIT f—----—p—
B_zwschhmm
4 GETEIT
B_zwumsch
[6 ]
GETBIT g
B_zwsch 5
H
Fortsetzung)
GETBIT |—---- GETBIT |—---- — I ap—
B_homfes bdemlbks B_homlbks
[0 ] [0 ]
GETBIT f—----—p— 1 BETEIT [—----—=p—
B_hmmfes B_hmmlbks
GETBIT |—----—p— 1 GETBIT |—----—p—
B_hosfes B_hoslbks
[2] [2 ]
-EETB\T 4 -EETBIT
B_schfes B_schlbks
-EETB\T ----—Hop— 1 -EETBIT - —Ep—
B_skhfes B_skhlbks
GETEIT [—----—&p— 4 GETEIT—----—p—
B_hspfes B_hsplbks
[ 6] [ 6]
-EETB\T -EETBIT 2
B_hksfes B_hkslbks §
H
Fortsetzung)
Art Bezeichnung
FW Codewort fur BDEMUM
FW Abweichung zwischen Soll- und Istfullung fur Erkennung Dynamikbetrieb
FW Abweichung zwischen Soll- und Istfullung fir Erkennung Stationarbetrieb
FW Schwelle Fullungsgradient fur Erkennung Stationarbetrieb
FW Betriebsarten-Bitmaske zur Erkennung Instationarbetrieb
FW Vielfaches der Saugrohrzeitkonstante fur Beendigung des Instationarbetriebs
FW Minimale Abstellzeit fir Riicksetzen der Betriebsarten-Statistik
FW Zeit nach Startende fir Umschaltung ohne Quittierungen
FW Verzogerungszeit fir Erkennung Stationarbetrieb nach Umschaltung
Art Bezeichnung
SYS (REF) Systemkonstante Hochdruckstart
SYS (REF) Systemkonstante BDE-Betriebsart Homogen-Split (HSP)
SYS (REF) Systemkonstante Berechnung Betriebsarten-Statistik
SYS (REF) Offset Zylinderzéhler fir Berechnung Homogeneinspritzung (Anzahl der Segmente zwischen

Berechungs-BM und ZOT-BM

Vivace (version fdr3-26d of Mar 9 2004 15:01:25), processed at Fri Aug 20 11:30:19 2004



© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, auch fir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede Vebffentlichungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

Ea827 TSI BDEMUM 6.10.0 Seite 183 von 4860
Bo CH 5-4420.01/41W038_PQ35;0 20.AUG.2004
Funktionsrahmen Alexander Frick
Systemkonstante Art Bezeichnung
SY_ZYLOFFS SYS (REF) Offset Zylinderzahler fur Einspritzberechnung Schichteinspritzung (Anzahl der Segmente
zwischen Berechnungs-BM und ZOT-BM)
SY_ZYLZA SYS (REF) Zylinderanzahl
Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
anztib AES AWEA, BDEMUM,- EIN Einspritzzéhler begrenzt
ESSTT, NLPH
anzumsch_w BDEMUM LOK Anzahl Betriebsarten-Umschaltungen
B_basch BDEMUM AEVABZK, BBKR,- AUS Bedingung Schicht-Betriebsart (Schicht, Schicht-Katheizen) aktiv
EAKO, GK, RKTI, ...
B_bdeminst BDEMUM BBKR, DMDSTP- AUS Bedingung Instationarbetrieb bei Betriebsarten-Umschaltung
DSCHED, ESUK,-
HDRPSOL, ...
B_bdemz BDEMUM BDEMAB, NLKO AUS Bedingung Betriebsarten-Zwischenzustand
B_berhom BDEMUM AUS Bedingung Berechnung Homogen-Einspritzung
B_bersch BDEMUM ZUESCH AUS Bedingung Berechnung Schicht-Einspritzung
B_berskh BDEMUM AUS Bedingung Berechnung Einspritzung fiir Schicht-Katheizen
B_eahom BDEMUM RKTI AUS Bedingung Einspritzart Homogen
B_eahoms BDEMKO BDEMUM EIN Bedingung Soll-Einspritzart Homogen
B_easch BDEMUM BBKR AUS Bedingung Einspritzart Schicht
B_easchs BDEMKO BDEMUM EIN Bedingung Soll-Einspritzart Schicht
B_hks BDEMUM BBKR, BDEMKO,- AUS Bedingung Betriebsart Homogen-Klopfschutz
BDEMUS, EAKO,-
ESNSWL, ...
B_hksagrs BDEMUM AUS Bedingung Homogen-Klopfschutz als Sollbetriebsart fir AGR
B_hksfes BDEMUM AUS Bedingung Homogen-Klopfschutz als Sollbetriebsart fur Fullungssteuerung
B_hkslbks BDEMUM LBKSOL AUS Bedingung Homogen-Klopfschutz als Sollbetriebsart fur Ladungsbewegungsklappe
B_hkss BDEMKO BDEMUM, BDEMUS,- EIN Bedingung Sollbetriebsart Homogen-Klopfschutz
EAKO, ZWGRU
B_hksv BDEMUM KRKE, MDBAS,- AUS Bedingung Betriebsart der nachsten Verbrennung Homogen-Klopfschutz
ZWGRU, ZWMIN
B_hmm BDEMUM BBKR, BDEMEN,- AUS Bedingung Betriebsart Homogen-Mager
BGBVG, BGRLMIN,-
BGRLSOL, ...
B_hmmagrs BDEMUM BGPRGS, BGRFIS,- AUS Bedingung Homogen-Mager als Sollbetriebsart fir AGR
BGWGWYV, NWFW, NW-
SOLLE
B_hmmfes BDEMUM BDEMEN, BGBVG,- AUS Bedingung Homogen-Mager als Sollbetriebsart fur Fullungssteuerung
BGMSUGD, BGPRGS,
BGRFIS, ...
B_hmmhom BDEMUM BBKR, MDKOG,- AUS Bedingung Ziindwinkel-Umschaltung von Homogen-Mager nach Homogen
ZWBAS, ZWOUT
B_hmmlbks BDEMUM LBKSOL AUS Bedingung Homogenmager als Sollbetriebsart fur Ladungsbewegungsklappe
B_hmms BDEMKO BDEMUM, BDEMUS,- EIN Bedingung Sollbetriebsart Homogen-Mager
BGBVG, LAMSDNE,-
ZWGRU, ...
B_hmmv BDEMUM MDAUTG, MDIST,- AUS Bedingung Betriebsart der nachsten Verbrennung Homogen-Mager
MDKOG, MDZW,-
ZWGRU, ...
B_hmmzwsch BDEMUM MDKOG AUS Bedingung Zundwinkel-Umschaltung von Homogen-Mager nach Schicht
B_hom BDEMUM ATR, BAKH, BBKR,- AUS Bedingung Betriebsart Homogen
BDEMKO, BDEMUS, ...
B_homagrs BDEMUM BGPRGS, BGRFIS,- AUS Bedingung Homogen als Sollbetriebsart fir AGR
BGWGWYV, NWSOLLE,
NWWUE
B_homfes BDEMUM BGMSUGD, BGPRGS, AUS Bedingung Homogen als Sollbetriebsart fur Fillungssteuerung
BGRFIS, BGRLMIN,-
BGRLSOL, ...
B_homhmm BDEMUM BBKR, MDKOG,- AUS Bedingung Zundwinkel-Umschaltung von Homogen nach Homogen-Mager
ZWBAS, ZWOUT
B_homlbks BDEMUM LBKSOL AUS Bedingung Homogen als Sollbetriebsart fur Ladungsbewegungsklappe
B_homs BDEMKO BDEMUM, BDEMUS  EIN Bedingung Sollbetriebsart Homogen
B_homv BDEMUM LLRRM, MDIST, ZWMINAUS Bedingung Betriebsart der nachsten Verbrennung Homogen
B_homzwsch BDEMUM MDKOG, ZUESCH AUS Bedingung Ziindwinkel-Umschaltung von Homogen nach Schicht
B_hos BDEMUM ATM, BBKR, BDEMEN, AUS Bedingung Betriebsart Homogen-Schicht
BGPEXT, BGRLMIN, ...
B_hosagrs BDEMUM BGPRGS, BGRFIS,- AUS Bedingung Homogen-Schicht als Sollbetriebsart fir AGR
BGWGWV
B_hosfes BDEMUM BDEMEN, BGPRGS,- AUS Bedingung Homogen-Schicht als Sollbetriebsart fur Fullungssteuerung
BGRFIS, BGRLMIN,-
BGRLSOL, ...
B_hoslbks BDEMUM LBKSOL AUS Bedingung Homogen-Schicht als Sollbetriebsart fur Ladungsbewegungsklappe
B_hoss BDEMKO BDEMUM, BDEMUS,- EIN Bedingung Sollbetriebsart Homogen-Schicht
EAKO, TEB
B_hosv BDEMUM AUS Bedingung Betriebsart der nachsten Verbrennung Homogen-Schicht
B_hsp BDEMUM BBKH, BDEMKO,- AUS Bedingung Betriebsart Homogen-Split
BDEMUS, EAKO,-
ESNSWL, ...
B_hspagrs BDEMUM AUS Bedingung Homogen-Split als Sollbetriebsart fiir AGR
B_hspfes BDEMUM BDEMEN, BGRLSOL, AUS Bedingung Homogen-Split als Sollbetriebsart fur Fillungssteuerung
FUEDK, KOMRH,-
MDFUE, ...
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Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
B_hsplbks BDEMUM LBKSOL AUS Bedingung Homogen-Split als Sollbetriebsart fur Ladungsbewegungsklappe
B_hspv BDEMUM KOMRH, LAKH,- AUS Bedingung Betriebsart der nachsten Verbrennung Homogen-Split
LAMBTS, MDBAS,-
MDIST, ...
B_mwab BDEMAB BDEMUM, BDEMUS  EIN Bedingung Abbruch der aktuellen Betriebsart
B_mwagr BDEMUM EIN Bedingung Modewechsel Abgasriickfiihrung (Quittung)
B_mwagrs BDEMUM AUS Bedingung Modewechsel Abgasriickfiihrung (Trigger)
B_mwaz BDEMUM LOK Bedingung BDE-Modewechsel aktiv, alte Betriebsart
B_mwfes BDEMUM BGRLSOL AUS Bedingung Modewechsel Fullungssteuerung (Trigger)
B_mwfex BDEMUM LOK Bedingung Fiillung fur neue Betriebsart eingestellt
B_mwhspf RKSPLIT BDEMUM EIN Quittung Modewechsel Aufteilungsfaktor unterhalb Schwelle
B_mwlbk LBKFGS BDEMUM EIN Bedingung Modewechsel Ladungsbewegungsklappe (Quittung)
B_mwlbks BDEMUM LBKFGS AUS Bedingung Modewechsel Ladungsbewegungsklappe (Trigger)
B_mwnl NLKO BDEMUM, BDEMUS  EIN Bedingung Modewechsel Notlauffunktion (harte Umschaltung)
B_mwte TEB BDEMUM EIN Bedingung Modewechsel Tankentliiftung (Quittung)
B_mwtes BDEMUM DTEV, DTEVEB, TEB, AUS Bedingung Modewechsel Tankentliiftung (Trigger)
TEBEB
B_mwus BDEMUS BDEMUM EIN Bedingung Modewechsel Umschaltung (Quittung)
B_mwuss BDEMUM BDEMUS AUS Bedingung Modewechsel Umschaltung (Trigger)
B_nmin BGWNE ADVE, BBNWS,- EIN Bedingung Unterdrehzahl: n < NMIN
BBSTHDR, BBSTT,-
BBSYSREQ, ...
B_nobdem BDEMUM AWEA, BDEMAB,- AUS Bedingung Abschaltung BDE-Betriebsartenkoordination bei hohen Drehzahlen
BDEMEN, BDEMKO,-
BDEMST, ...
B_nswo2 KONCW BDEMUM, BGWPR,- EIN Bedingung Drehzahl > NSWO2
DKATSPEB, ESUK
B_pwf BBHWONOF BBBO, EIN Bedingung Powerfail
BBKH, BBSYSREQ),-
BDEMUM, BGCVN, ...
B_gmismeus MDFAFI BDEMUM EIN Bedingung Sollmoment fir Anderungsbegrenzung MISMEUS initialisiert
B_rlstat BDEMUM BDEMUS AUS Bedingung Luftfillung stationar
B_sch BDEMUM ATM, BDEMEN,- AUS Bedingung Betriebsart Schicht
BDEMKO, BDEMUS,-
BGLASO, ...
B_schagrs BDEMUM BGPRGS, BGRFIS,- AUS Bedingung Schicht als Sollbetriebsart fir AGR
BGWGWYV, NWSOLLE,
NWWUE
B_schfes BDEMUM BDEMEN, BGPRGS,- AUS Bedingung Schicht als Sollbetriebsart fur Fullungssteuerung
BGRFIS, BGRLMIN,-
BGRLSOL, ...
B_schlbks BDEMUM LBKSOL AUS Bedingung Schicht als Sollbetriebsart fur Ladungsbewegungsklappe
B_schs BDEMKO BBKR, BDEMEN,- EIN Bedingung Sollbetriebsart Schicht
BDEMUM, EAKO,-
LAMSDNE, ...
B_schv BDEMUM EAKO, GK, LLRRM, MD-AUS Bedingung Betriebsart der nachsten Verbrennung Schicht
BAS
B_skh BDEMUM ATM, AWEA, BAKH,- AUS Bedingung Betriebsart Schicht-Katheizen
BDEMEN, BDEMKO, ...
B_skhagrs BDEMUM BGPRGS, BGRFIS,- AUS Bedingung Schicht-Katheizen als Sollbetriebsart fur AGR
BGWGWV
B_skhfes BDEMUM BDEMEN, BGPRGS,- AUS Bedingung Schicht-Katheizen als Sollbetriebsart fiir Fullungssteuerung
BGRFIS, BGRLMIN,-
BGRLSOL, ...
B_skhlbks BDEMUM LBKSOL AUS Bedingung Schicht-Katheizen als Sollbetriebsart fiir Ladungsbewegungsklappe
B_skhs BDEMKO BDEMUM, EAKO EIN Bedingung Sollbetriebsart Schicht-Katheizen
B_skhv BDEMUM EAKO AUS Bedingung Betriebsart der nachsten Verbrennung Schicht-Katheizen
B_slbknu BDEMUM LOK Bedingung Schalten Ladungsbewegungsklappe nach Umschaltung
B_smeus BDEMUM MDAUTG, MDKOG,- AUS Bedingung Freigabe Ziindwinkeleingriff bei Betriebsartenumschaltung
MDZW, ZWMIN
B_syncum BDEMUM LLRRM AUS Bedingung Synchronisierung von Einspritzung und Zundung bei BDE-Modewechsel
B_tmismeus BDEMUM MDFAFI AUS Bedingung Anforderung Drehmoment-Anderungsbegrenzung MISMEUS
B_ugd BGMSDK BDEMUM, BGPU,- EIN Bedingung: DK-Winkel groRer als fiir 95% der max. rel. Fullung erforderlich
LDRPLS
B_zwsch BDEMUM BDEMUS, MDBAS,- AUS Bedingung Betriebsart mit Schicht-Zindwinkel aktiv
MDFAFI, MDKOG,-
MDRED, ...
B_zwschhmm BDEMUM MDAUTG, MDIST, Z- AUS Bedingung Zundwinkel-Umschaltung von Schicht nach Homogen-Mager
WOUT
B_zwschhom BDEMUM MDAUTG, MDIST,- AUS Bedingung Zindwinkel-Umschaltung von Schicht nach Homogen
MDKOG, ZUESCH,-
ZUESZ
B_zwschv BDEMUM MDIST, MDVERAD, MD-AUS Bedingung Zindwinkel fir Schicht-Betriebsarten aktiv
W
B_zwumsch BDEMUM BBKR, ZWOUT, ZWSELAUS Bedingung Umschaltung Ziindwinkel wegen Betriebsartenwechsel
bdemagrs BDEMUM AUS BDE-Sollbetriebsart fuir Abgasruckfuhrung
bdemfes BDEMUM AUS BDE-Sollbetriebsart fur Fullungssteuerung
bdemlbks BDEMUM AUS BDE-Sollbetriebsart fur Ladungsbewegungsklappe
bdemod BDEMUM BDEMAB, BDEMKO,- AUS BDE-Betriebsart
DSCHED, DTEV-
EAKO, ...
bdemod_w BDEMUM TKMWL AUS BDE-Betriebsart einschlieBlich abgeleiteter Zustande
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Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung

bdemods BDEMKO BDEMUM, DTEV,- EIN BDE-Sollbetriebsart
EAKO, LBUESYN, LRA,

bdemods_w BDEMKO BDEMUM, DSCHED  EIN BDE-Sollbetriebsart einschlieRlich abgeleiteter Zusténde
bdemodv BDEMUM AUS BDE-Betriebsart der nachsten Verbrennung
bdemodz BDEMKO BDEMUM EIN BDE-Zielbetriebsart
bdemsync BDEMUM AUS Synchronisationsbits fiir BDE-Betriebsart
ctr_syncum BDEMUM LOK Zahler fur Synchronisierung von Einspritzung und Ziindung bei BDE-Modewechsel
drl_w SRMSEL BDEMUM, BGRLP EIN Fullungsénderung (Word)
fkisrm_w BGPIRG BDEMUM EIN Aktuell guiltiger Saugrohrmodell Integratorbeiwert
nmot_w BGNMOT AES, ALE, AMSV,- EIN Motordrehzahl

ARMD, ATM, ...
relhks_w BDEMUM LOK Anteil der Betriebsart Homogen-Klopfschutz an der Gesamtzeit
relhmm_w BDEMUM LOK Anteil der Betriebsart Homogen-Mager an der Gesamtzeit
relhom_w BDEMUM LOK Anteil der Betriebsart Homogen an der Gesamtzeit
relhos_w BDEMUM LOK Anteil der Betriebsart Homogen-Schicht an der Gesamtzeit
relhsp_w BDEMUM LOK Anteil der Betriebsart Homogen-Split an der Gesamtzeit
relsch_w BDEMUM LOK Anteil der Betriebsart Schicht an der Gesamtzeit
relskh_w BDEMUM LOK Anteil der Betriebsart Schicht-Katheizen an der Gesamtzeit
rl_w SRMSEL BAKH, BBKR, BBNWS, EIN Relative Luftfillung (Word)

BDEMUM, BDEMUS, ...
rlsol_w BGRLSOL BBNWS, BDEMUM,- EIN Soll-Fullung

BGMSDKS, FUEREG,

GGCEGS, ...
tabst_w BGTABST AEKP, AMSV, BBKH,- EIN Abstellzeit

BDEMUM, BGTPABG,

tnst_w BBSTT BBDNWS, BBKH,- EIN Zeit nach Startende
BBNWS, BBSAWE,-
BDEMST, ...
ttvferl BDEMUM LOK Zeitzahler fur Verzégerungszeit TVFERL
tusinst BDEMUM LOK Zeitzahler fur Verzdgerungszeit abhéngig von KUSINST

FB BDEMUM 6.10.0 Funktionsbeschreibung

Aufgabe der Funktion ist die Steuerung der Betriebsartenumschaltung bei Systemen mit Benzin-Direkteinspritzung (BDE). Beim Wechsel der Betriebsart miissen auf3er dem Timing
von Einspritzung und Ziindung auch Abgasrickfiihrung (AGR), Ladungsbewegungsklappe (LBK), Tankentliftung (TE) und Fullungssteuerung (FE) umgeschaltet werden. Da die
Anpassung der einzelnen Subsysteme an die neue Betriebsart aufgrund ihrer dynamischen Eigenschaften nicht beliebig schnell erfolgen kann, tritt zwischen den stationéren
Betriebspunkten in zwei unterschiedlichen Betriebsarten typischerweise eine Instationarphase auf. Die eigentliche Umschaltung, also die Anderung des Einspritz-Timings, erfolgt
wahrend dieser Instationérphase. Um die Fahrbarkeit moglichst wenig zu beeintréchtigen, sollte sich das vom Motor abgegebene Drehmoment bei der Umschaltung nicht andern.
Zur Bestimmung des optimalen Umschaltzeitpunkts (US) wird deshalb bis zur Umschaltung die Drehmoment-Einstellbarkeit fiir die alte und neue Betriebsart basierend auf der
aktuellen Luftfullung und der zulassigen Stellbereiche fur Zindwinkel und Luft/Kraftstoff-Verhaltnis (Lambda) laufend uberprift. Einzelheiten tiber die vom Programm unterstiitzten
Betriebsarten und ihre Codierung kdnnen der Funktionsbeschreibung von BDEMKO entnommen werden.

Die Koordination des zeitlichen Ablaufs der Umschaltung einschlief3lich der Vorgabe von Sollbetriebsarten fir die verschiedenen Subsysteme sowie die Festlegung der Ist-Betriebsart
bdemod erfolgt im 20-ms-ProzeR von BDEMUM. Bei hohen Drehzahlen (B_nswo2 = 1) ist diese Berechnung nicht erforderlich, weil dort nur Homogenbetrieb mdglich ist und keine
Umschaltung erfolgen kann. Der entsprechende Betriebszustand wird durch das Setzen von B_nobdem angezeigt. Die Information wird auch von anderen Funktionen aus dem
Bereich Betriebsartenkoordination verwendet, um durch Abschaltung von Berechnungen Laufzeit einzusparen.

Eine Betriebsartenumschaltung beginnt mit der Anderung der Sollbetriebsart bdemods. Die Zielbetriebsart bdemodz kann sich bei einer zweistufigen Umschaltung von der Soll-
betriebsart unterscheiden, ansonsten sind bdemods und bdemodz identisch. Solange Ziel- und Ist-Betriebsart nicht Gibereinstimmen, liegt auf jeden Fall Instationarbetrieb vor
(B_bdeminst = 1). Wahrend der Instationérphase pruft BDEMUM, ob andere Funktionalitaten sich bereits auf die neue Betriebsart eingestellt haben und die néchste Phase der
Umschaltung begonnen werden kann. Zu diesem Zweck werden verschiedene Anforderungsbits B_mw*s (* = agr, Ibk, te, us) gesetzt, welche die betroffenen Funktionen auffor-
dern, die entsprechende Quittung B_mw* zu setzen, sobald die Anpassung an die neue Betriebsart erfolgt ist. Fir AGR, FE und LBK gibt es jeweils eine eigene Soll-Betriebsart
bdem*s, die von BDEMUM zum richtigen Zeitpunkt geandert werden muR. Der Instationarbetrieb wird beendet, wenn die Luftfillung sich an den Sollwert fur die neue Betriebsart
angepaRt hat. Dazu wird neben der Abweichung zwischen Soll- und Istwert auch der Gradient der Ist-Fiillung und die verstrichene Zeit seit der Anderung der Sollbetriebsart fiir die
Fullungssteuerung ausgewertet (Teilfunktion EIFS).

Andert sich die Sollbetriebsart, wahrend gerade eine Umschaltung aktiv ist (B_mwaz = 1), miissen zunachst alle Anforderungsbits zuriickgesetzt werden, um die Priifung der
jeweiligen Quittungsbedingungen dann erneut anzustoRen. In der ersten Phase der Umschaltung stellen sich AGR, TE und evtl. LBK (nur bei Umschaltung in eine Betriebsart
mit hoherer Ladungsbewegung) auf die neue Betriebsart ein. Bei Verletzung des zulassigen Drehzahlbereichs der bisherigen Betriebsart (B_mwab = 1) oder einer Anforderung
der Uberwachung (B_mwnl = 1) werden die Quittungsbits von AGR, LBK und TE nicht abgewartet. In der zweiten Phase der Umschaltung wird durch Setzen von B_mwuss die
Bestimmung des optimalen Umschaltzeitpunkts angefordert und gleichzeitig die Fiillungssteuerung durch Anderung von bdemfes auf die neue Sollbetriebsart umgeschaltet. Sobald
das Sollmoment in der neuen Betriebsart einstellbar ist, erfolgt die Anderung der Ist- Betriebsart bdemod, wodurch die Umschaltung der Einspritzung angestoRen wird. Aufgrund der
Vorlagerung der Einspritzung gegeniiber der Ziindung reagiert die Zindung mit einer gewissen Verzogerung auf die neue Betriebsart, was durch die Grol3e bdemodv beschrieben
wird.

Wahrend der Instationérphase wird bei homogener Verbrennung der Ziindwinkeleingriff durch Setzen von B_smeus freigegeben, um das Drehmoment trotz variabler Luftfiillung
konstant halten zu kénnen. Wenn die Instationarphase in einer homogenen Betriebsart beginnt, wird erst abgewartet, bis eine Drehmoment-Anderungsbegrenzung aktiviert wurde
(B_gmismeus = 1), die einen Sprung des Zundwinkels und damit des Istmoments bei der Freigabe des Zundwinkeleingriffs verhindert.

In der Entwicklungsphase kann die Auswertung der Betriebsarten-Statistik durch Setzen der Systemkonstante SY_STATIST > 0 aktiviert werden. In diesem Fall werden bei einer
oder mehreren aufeinander folgenden Fahrten die Anzahl der Umschaltungen und die relativen Verweildauern in den einzelnen Betriebsarten ermittelt (Teilfunktion BAST).

Die einzelnen Bits innerhalb der Betriebsarten-Bitmasken kdnnen auch tiber eigene Bezeichner angesprochen werden. Die Zuordnung der Bezeichner zu den Bitpositionen ist in
den Teilfunktionen BITS, BIT1 und BIT2 dargestellt.

APP BDEMUM 6.10.0 Applikationshinweise

1 Default-Bedatung:
CWBDEMUM =15
DRLSOLDYN =5%
DRLSOLSTAT =0.3%

DRLSTAT =0.3%
INSTMASK =95
KUSINST =3
TABSTRUM =1800s
THDSTUS =2s
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TVFERL =0.1s

2 Belegung des Codeworts CWBDEMUM:

Bit 0 nicht verwendet
Bit 1 0: Ende Instationarbetrieb unabhangig von KUSINST
1: Ende Instationarbetrieb nach Ablauf der Zeit (KUSINST * Saugrohrzeitkonstante)
Bit 2 0: Ende Instationarbetrieb unabhangig von B_rlstat
1: Ende Instationarbetrieb bei B_rlstat
Bit 3 0: Ende Instationarbetrieb unabhangig vom Schnittpunkt von Soll- und Istfiillung
1: Ende Instationarbetrieb bei Schnittpunkt von Soll- und Istftillung
Bit 4 0: Schalten der LBK bei Umschaltung in BA mit geringerer Ladungsbewegung erst bei Stationarbetrieb (B_bdeminst = 0)
1: Schalten der LBK bei Umschaltung in BA mit geringerer Ladungsbewegung sofort nach Anderung von bdemodv (B_syncum = 0)

FU BDEMUS 3.30.0 BDE-Betriebsartensteuerung: Umschaltzeitpunkt

FDEF BDEMUS 3.30.0 Funktionsdefinition
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Teilfunktion MWUS:
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Teilfunktion MWUSHSP:
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Teilfunktion MWUSHOM:
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Teilfunktion MWUSHMM:
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Teilfunktion MWUSHOS:
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Teilfunktion MWUSSCH:
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ABK BDEMUS 3.30.0 Abkiirzungen

Parameter

DMIBMNUM
DMIBMXUM
DMIMNUHMM
DMIMNUHOM
DMIMXUHMM
DMIMXUHOS
DMIMXUHSP
DMIMXUSCH
DRLMINUHOS
DRLMINUM
DRLMINUSCH
FZWRED
FZWRED2
FZWRED3
TMWUSMXN

Systemkonstante

SY_HKS
SY_HsP

Variable

B_hks

B_hkss

B_hmms

B_hom

B_homs
B_hoss

B_hsp

B_hsps

B_mismeus
B_mwab
B_mwnl
B_mwus
B_mwuss
B_nobdem

Source-X

nmot_w

nmot_w

nmot

Quelle

BDEMUM

BDEMKO

BDEMKO

BDEMUM

BDEMKO
BDEMKO

BDEMUM

BDEMKO

MDFAFI
BDEMAB
NLKO
BDEMUS
BDEMUM
BDEMUM

Source-Y

Referenziert von

BBKR, BDEMKO,-
BDEMUS, EAKO,-
ESNSWL, ...
BDEMUM, BDEMUS,-
EAKO, ZWGRU
BDEMUM, BDEMUS,-
BGBVG, LAMSDNE,-
ZWGRU, ...

ATR, BAKH, BBKR,-
BDEMKO, BDEMUS, ...
BDEMUM, BDEMUS
BDEMUM, BDEMUS,-
EAKO, TEB

BBKH, BDEMKO,-
BDEMUS, EAKO,-
ESNSWL, ...
BDEMUS, EAKO,-
ESNSWL, KOMRH,-
LAKH, ...

BDEMUS, MDKOL
BDEMUM, BDEMUS
BDEMUM, BDEMUS
BDEMUM

BDEMUS

AWEA, BDEMAB,-
BDEMEN, BDEMKO,-
BDEMST, ...

mignus_w riminhos_w

DRLMINUHOS

DRLMINUSCH

Art

FW
FW
FW
FwW
FwW
FW
FW
FW
KL

FW
KL

FW
FwW
FwW
KL

Art

SYS (REF)
SYS (REF)

Art

EIN

EIN

EIN

EIN

EIN
EIN

EIN

EIN

EIN
EIN
EIN
AUS
EIN
EIN

rlusmn_w

bdemus-mwushos

>
rlusmn_w

bdemus-mwussch

Bezeichnung

Delta bzgl. mibmn_w fir minimales Moment in alter Betriebsart bei Umschaltung
Delta bzgl. mibmx_w fir maximales Moment in alter Betriebsart bei Umschaltung
Delta fiir minimales Moment in neuer Betriebsart HMM

Delta fir minimales Moment in neuer Betriebsart HOM

Delta fiir maximales Moment in neuer Betriebsart HMM

Delta fir maximales Moment in neuer Betriebsart HOS

Delta fir maximales Moment in neuer Betriebsart HSP

Delta fur maximales Moment in neuer Betriebsart SCH

Delta fur minimale Fillung in neuer Betriebsart HOS

Delta fiir minimale Fillung in alter Betriebsart bei Umschaltung

Delta fur minimale Fillung in neuer Betriebsart SCH

Faktor fur Reduktion ZW-Spatverstellung in HOM bei Umschaltung aus SCH
Faktor fir Reduktion ZW-Spatverstellung in HOM bei Umschaltung aus HMM oder HOS
Faktor fir Reduktion ZW-Spéatverstellung in HOM bei Umschaltung aus HSP
max. Umschaltverzégerung im Fehlerfall

Bezeichnung

Systemkonstante BDE-Betriebsart Homogen-Klopfschutz (HKS)
Systemkonstante BDE-Betriebsart Homogen-Split (HSP)

Bezeichnung

Bedingung Betriebsart Homogen-Klopfschutz

Bedingung Sollbetriebsart Homogen-Klopfschutz

Bedingung Sollbetriebsart Homogen-Mager

Bedingung Betriebsart Homogen

Bedingung Sollbetriebsart Homogen
Bedingung Sollbetriebsart Homogen-Schicht

Bedingung Betriebsart Homogen-Split

Bedingung Sollbetriebsart Homogen-Split

Bedingung Momentenénderungsbegrenzung bei B_smeus

Bedingung Abbruch der aktuellen Betriebsart

Bedingung Modewechsel Notlauffunktion (harte Umschaltung)

Bedingung Modewechsel Umschaltung (Quittung)

Bedingung Modewechsel Umschaltung (Trigger)

Bedingung Abschaltung BDE-Betriebsartenkoordination bei hohen Drehzahlen
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Variable Quelle Referenziert von Art Bezeichnung
B_ristat BDEMUM BDEMUS EIN Bedingung Luftfullung stationar
B_sa MDRED AMSV, ARMD, ATM,- EIN Bedingung Schubabschalten
BBBO, BDEMEN, ...
B_sch BDEMUM ATM, BDEMEN,- EIN Bedingung Betriebsart Schicht
BDEMKO, BDEMUS,-
BGLASO, ...
B_zwsch BDEMUM BDEMUS, MDBAS,- EIN Bedingung Betriebsart mit Schicht-Zundwinkel aktiv
MDFAFI, MDKOG,-
MDRED, ...
eladnhmm_w BGBVG BDEMUS, MDBAS EIN Minimaler dynamischer Lambda-Wirkungsgrad in HMM
eladxhmm_w BGBVG BDEMUS, MDBAS EIN Maximaler dynamischer Lambda-Wirkungsgrad in HMM
eladxhos_w BGBVG BDEMUS, MDBAS EIN Maximaler dynamischer Lambda-Wirkungsgrad in HOS
eladxsch_w BGBVG BDEMUS, MDBAS EIN Maximaler dynamischer Lambda-Wirkungsgrad in SCH
etaaufte MDBAS BDEMEN, BDEMUS,- EIN Wirkungsgrad abhéngig von Einspritzaufteilung
KOMRH, MDFUE
etazwbm MDBAS BDEMEN, BDEMUS,- EIN gemittelter Ziindwinkelwirkungsgrad des Basisziindwinkels
MDFUE, MDIST,-
MDKOL, ...
etazwmnhom ZWMIN BDEMUS, KOMRH EIN Wirkungsgrad des minimalen Ziindwinkels fiir Betriebsart homogen
mibas_w MDBAS BDEMUS, GGCEGS,- EIN indiziertes Basis-Moment
MDAUTG, MDFAFI,-
MDKOG, ...
mibmn_w MDBAS BDEMUS, EIN inneres Basis-Moment, betriebsartabhéngige untere Grenze
GGCANECU,
GGCEGS, MDAUTG,-
MDFAFI, ...
mifa_w MDFAFI ARMD, BDEMUS,- EIN indiziertes Motormoment Fahrerwunsch
BGBVG, EGSKO,-
GGCEGS, ...
migaus_w BDEMUS LOK Indiziertes Grenzmoment der alten Betriebsart bei Umschaltung
miglsol_w MDKOL BDEMUS, MDFUE,- EIN koordiniertes, unskaliertes Moment fur Fullung
MRKOMD, NWSOLLE,
ZUESCH
mignus_w BDEMUS LOK Indiziertes Grenzmoment der neuen Betriebsart bei Umschaltung
mioptllh_w MDBAS BDEMUS EIN optimales indiziertes Motormoment bei Lambda = 1 Homogenbetrieb
mioptlls_w MDBAS BDEMUS, MDIST EIN optimales indiziertes Motormoment bei Lambda = 1 Schichtbetrieb
miumsol_w BDEMUS LOK Sollmoment fiir Berechnung des Umschaltzeitpunkts
nmot BGNMOT ADVE, AEVABU, ALBK, EIN Motordrehzahl
ARMD, ATEV, ...
nmot_w BGNMOT AES, ALE, AMSV,- EIN Motordrehzahl
ARMD, ATM, ...
r_w SRMSEL BAKH, BBKR, BBNWS, EIN Relative Luftfullung (Word)
BDEMUM, BDEMUS, ...
rimin_w BGRLMIN BDEMUS, BGRLSOL,- EIN minimal zulassiges rl
MDFAFI, MDKOG
riminhmm_w BGRLMIN BDEMEN, BDEMUS, B- EIN minimale Luft fir Homogen-Mager-Betrieb
GRLSOL
riminhos_w BGRLMIN BDEMEN, BDEMUS, B- EIN minimale Luft fir Homogen-Schicht-Betrieb
GRLSOL
riminsch_w BGRLMIN BDEMEN, BDEMUS, B- EIN minimale Luft fur Schichtbetrieb
GRLSOL
rlusmn_w BDEMUS LOK Minimale Luftfiillung in neuer Betriebsart bei Umschaltung
tmwus BDEMUS LOK Zeitzahler fir zeitgesteuerte Umschaltfreigabe
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FB BDEMUS 3.30.0 Funktionsbeschreibung

Aufgabe der Funktion ist die Festlegung des Umschaltzeitpunktes bei einem Betriebsartenwechsel in Systemen mit Benzin-
Direkteinspritzung (BDE). Um den Fahrkomfort nicht zu beeintrdchtigen, sollte das vom Motor abgegebene Drehmoment bei der
Umschaltung méglichst konstant bleiben. Beim Ubergang zwischen zwei stationdren Betriebspunkten in verschiedenen Betriebsarten
tritt eine Instationdrphase auf, wahrend der die Luftflillung verdndert wird. Durch Variation von Zindwinkel oder Lambda kann
trotzdem das Motormoment innerhalb gewisser Grenzen konstant gehalten werden.

Die Berechnung des Umschaltzeitpunktes wird von der Funktion BDEMUM durch Setzen des Bits B_mwuss angefordert, sobald die
Fullungssteuerung auf die neue Betriebsart umgeschaltet ist. Die Umschaltung wird freigegeben, wenn das Sollmoment in der neuen
Betriebsart einstellbar ist oder in der alten Betriebsart nicht (mehr) einstellbar ist. Beim Wechsel in eine Magerbetriebsart muf
zusatzlich auch die minimale Fillung der neuen Betriebsart Uberschritten sein. Soll eine Magerbetriebsart verlassen werden und die
minimale Fullung dieser Betriebsart wird unterschritten, wird sofort umgeschaltet. Die Freigabe der Umschaltung erfolgt durch
Setzen des Quittungsbits B_mwus, das in BDEMUM ausgewertet wird und zur Anderung der Ist-Betriebsart fithrt. Einzelheiten Uber die
vom Programm unterstiitzten Betriebsarten und ihre Codierung kénnen der Funktionsbeschreibung von BDEMKO entnommen werden.

Erfordert die Umschaltung einen Fullungsabbau, wird aus Sicht der Momenteneinstellbarkeit die Umschaltung freigegeben, sobald das
maximale Moment der alten Betriebsart oder das minimale Moment der neuen Betriebsart das Sollmoment unterschreitet. Erfordert die
Umschaltung dagegen einen Fullungsaufbau, erfolgt die Umschaltfreigabe, wenn das minimale Moment der alten Betriebsart oder das
maximale Moment der neuen Betriebsart das Sollmoment Uberschreitet. Die jeweils betrachteten Grenzmomente fir die alte und neue
Betriebsart werden in migaus_w und mignus_w abgelegt.

Die in der alten Betriebsart minimal und maximal einstellbaren Momente (mibmn_w, mibas_w) werden von der Momentenstruktur
bereitgestellt (siehe MDBAS). Analog dazu wird auch flir die neue Betriebsart das bendtigte Grenzmoment berechnet. Dazu wird das
von der aktuellen Luftfillung abhingige optimale Moment (mioptllh w bzw. mioptlls w) mit den erforderlichen Wirkungsgraden fur
Zundwinkel, Lambda und Einspritzaufteilung multipliziert. Zur Kompensation von Modellfehlern und Dynamikeffekten kénnen die
maximalen und minimalen Momente sowie die minimalen Flllungen mit Toleranzdeltas in beiden Richtungen korrigiert werden. Bei
Umschaltung in die Betriebsart HOM kann je nach aktueller Betriebsart Uber einen der Faktoren FZWRED, FZWRED2 oder FZWRED3 die
Zundwinkel-Spatverstellung wahrend der Instationdrphase vermindert werden.

Unter bestimmten Bedingungen erfolgt die Freigabe der Umschaltung auch unabhdngig von den einstellbaren Drehmomenten: Uberginge
zwischen den drei Schicht-Betriebsarten HOS, SCH und SKH werden sofort freigegeben, ebenso die Umschaltungen zwischen HOM und HKS.
Auch bei Schubabschaltung, stationdrer Luftfliillung, einem Abbruch der alten Betriebsart wegen Verletzung der Drehzahlgrenzen oder
zu langem Verweilen in einem Zwischenzustand sowie auf Anforderung der Notlaufkoordination wird die Umschaltfreigabe unverziglich
erteilt. Ist innerhalb der drehzahlabhingigen Zeit TMWUSMXN nach dem Setzen von B _mwuss keine Freigabe der Umschaltung erfolgt,
wird B_mwus trotzdem gesetzt, um auch im Fehlerfall die Umschaltung sicherzustellen.

Bei stationdrem Homogenbetrieb und hdéheren Drehzahlen (B_nobdem = 1) wird die Berechnung der Funktion zur Laufzeiteinsparung
abgeschaltet. Auf das Systemverhalten hat dies keinen EinfluR, da im betroffenen Drehzahlbereich keine andere Betriebsart als HOM
méglich ist und somit auch keine Umschaltung erfolgen kann.

APP BDEMUS 3.30.0 Applikationshinweise

Default-Bedatung:

DMIBMNUM =
DMIBMXUM =
DMIMNUHMM =
DMIMNUHOM =
DMIMXUHMM =
DMIMXUHOS =
DMIMXUHSP =
DMIMXUSCH =
DRLMINUM =
FZWRED =
FZWRED2 =
FZWRED3 =

O o oooooo

COONRKRRRRRRERER

DRLMINUHOS | 2.0 | 2.0 | 2.0 | 2.0
DRLMINUSCH | 2.0 2.0 2.0

TMWUSMXN | 2.40 | 1.12 | 0.74 | 0.54 | 0.44 | 0.36

Vivace (version fdr3-26d of Mar 9 2004 15:01:25), processed at Fri Aug 20 11:30:19 2004



© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, auch fir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede Vebffentlichungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

Ea827 TSI
5-4420.01/41W038_PQ35;0
Funktionsrahmen

BOSCH

BGBVG 2.110.0

Seite 192 von 4860
20.AUG.2004
Alexander Frick

FU BGBVG 2.110.0 Berechnete Gr63en Brennverfahrensgrenzen
FDEF BGBVG 2.110.0 Funktionsdefinition

i LJu
1 A D>—
nmot : nmotbdembv |
i i
: . PRISTOV BITS
i ' Y
¢-- :I% bdemodbvloc /NC bdemodbv
MISOL KFBDEMBV
mi_tmp| L >—
misobdembv
LAMGRE
ETALAM

bgbvg-bgbvg

MISOL: Sollmoment zur Adressierung von KFBDEMBV

CWBGBVG

mdslw_w 2
bgbvg-misol
PRISTOV: Uberwachung des Kraftstoff-Raildrucks
prist_w R :
B_pristov :
:
prsollu_w :
KLPROV 3
[ bdemodbvloc bdemodby
BDEMODPR s

bgbvg-pristov
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LAMGRE: Berechnung der Lambdagrenzen fur alle Betriebsarten

nmot_w B 5

lamnhom_w ladmnhom_w 'T
LAMNHOMN (SNMOSLAUW) nmot_) B 3
[+ ] lamxhom_w ladmxhom_w
DLAMNHOM LAMXHOMN (SNMOBLAUW) _—
DLAMXHOM
LAMGRHMM
o)
B_nobdem
nmot ng ) B
- lamnhos_w ladmnhos_w 'T
LAMNHOSN (SNMOSLAUW) nmot_ B )
[r ] lamxhos_w ladmxhos_w
DLAMNHOS LAMXHOSN (SNMOSLAUW) —
DLAMXHOS
nmot_wlg 5 i
lamnsch_w ladmnsch_w T
LAMNSCHN (SNMOSLAUW) nmot B )
[ - lamxsch_w ladmxsch_w
DLAMNSCH LAMXSCHN (SNMOSLAUW) —
DLAMXSCH
nmot wlg 5
- lamnskh_w ladmnskh_w 'T
LAMNSKHN (SNMOSLAUW) nmot_ B )
L] lamxskh_w ladmxskh_w
DLAMNSKH LAMXSKHN (SNMOSLAUW) —
DLAMXSKH
nmot_w
SNMOSLAUW
bgbvg-lamgre
LAMGRHMM: Lambdagrenzen fir die Betriebsart HMM
B_hmm -
B ammlan e B e B oo
B fglahmrﬁ” 77777 B_hmmigs 77777 B fgzwhmm
- B_fgzwhmmc -
RAMP
LAHMM
B_sladmn :
lamnhmm_w B_sladmx—------ ‘
lamxhmm_w
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Vivace (version fdr3-26d of Mar 9 2004 15:01:25), processed at Fri Aug 20 11:30:19 2004




Ea827 TSI BGBVG 2.110.0 Seite 194 von 4860

5-4420.01/41W038_PQ35;0 20.AUG.2004
Funktionsrahmen Alexander Frick

© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, auch fir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen. Jede Vebffentlichungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

LAHMM: Applizierte Lambdagrenzen fur HMM

% ladxhmmv_w >

[}
FILAHMMO ladxhmmv_w

i

I I

rriext_w 5 ‘ |
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